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Введение

Переанальные компьютеры прочно ВОШЛИ в нашу жизнь и успешно используются

миллионами людей ДЛЯ работы и отдыха. Безусловно, каждый хочет, чтобы его

компьютер работал быстро и надежно. Для этого периодичсски нужно обращаться

за помощью к техническим специалистам , 110 ВСС :\.ЮЖНО сделать и самому.

Эффективная настройка компьютера немыслима без программы ВIOS, которая

отвечает за запуск компьютера и установку параметров оборудования. Программа

BIOS многим пользователям кажется сложной и непонятной, но с ПОМОЩЬЮ этой

КНИГИ ВЫ быстро научитесь с ней работать и сможете применять BIOS ДЛЯ эф-

фективной настройки К~МIlьютера. '

о чем и для кого эта книга

Эта книга предназначенадля широкого круга читателей.желающих глубжеразобрать­

ся с принцилами работы современных компьютеров:и научиться настраивать систему

с помощью ВIOS. Чтобы понять изложенный материал, не требуется специальных

знаний, достаточно обладать навыками работы в среде операционной системыWindo\\'s
И иметь общее представление об устройстве и работе компьютера.

Используя эту книгу. вы сможете самостоятельно настраивать основные компо­

центы компьютера: процессор, системную плату, память, видеоадаптер и т. д. Это .

позволит вам существенно увеличить ПРОИЗ80ДИТельность системы при сохранении

ее стабильности . А-любители экспериментов найдут рекомендации, как эффектив­

но, а главное безопасно , разогнать компьютер.

Книга будет полезной ДЛЯ пользователей с различным уровнем подготовки. Для на­

чинающих она может стать учебником по настройке компьютера, ДЛЯ более опыт­

ных - удобным справочником, в котором содержится полное описание параметров.

сообщений об ошибках и диагностических кодов BIOS.

в этой книге приведена подробная информация о назначении параметров ВIOS.

Особое внимание уделено решению проблом в работе компьютера. в описаниях

многих параметров вы найдете советы и рекомендации по устранению неполадок;

отдельные главыбудутпосвящены проблемам диагностики, поиска неисправностей,

обновлению и восстановлению ВIOS.

Отличительная особенность этой книги - ориентация на современное оборудова­

ние и технологии , что выгодно отличает се от аналогичных изданий. В книге будут

рассмотрены новейшие технологии обновления и восстановления BIOS ведущих

производителей системных плат, настройка и разгон многоядерных процессоров

семейства Int el Саге 2 и аналогичных моделей от AMD, конфигурирование нако­

пителей Serial АТА и создание RАID-массивов, использование шины реI Express
и многое другое.



Введение

Структура книги
' . ,1

Весь материал книги разделен на три части .

Часть 1. Основы BIOS. Здесь вы узнаетс о функционировании основных устройств

персональноro компьютера, о том, что такое BIOS и для чего она нужна, а также

о том , как работать с програимой настройки BIOS. НаЧИНЭЮЩИ:"1 пользователям

эту часть следует изучить досконально, но и более опытные смогут найти здесь

немало интересного.

Часть П. Парамстры ВIOS. Эта часть построенав виде справочника по параметрам

BIOS. Здесьподробно описаноназначение параметров, приведсны примеры. даны

советы , с помощью которых вы сможете добиться оптимальной работы вашей

системы.

Часть ПI. BIOS на практике, Используя материал этой части , вы научитесь Д11аг­
ностировать и устранять неисправности в работе компьютера, обновлять версию

ВIOS и выполнятьбеэопасный разгон компьютера,

Кроме того, в книге есть очень полезные дополнения.

Глоссарий. Описание параметров BI05 изобилует различными англоязычными

терминами и сокращениями, и с помощью глоссария вы сможете быстро узнать

значение нужного термина или освежить его в памяти .

Приложение , Здесь приведена расшифровка РОSТ-кодов для наиболее популяр­

ных версий ВIOS.

Алфавитный указатель параметров BIOS . В зависимости от производигеля платы

и используемой версии BIOS один и тот же параметр может называться по-разно­

му или же находиться в разных разделах. С помощьюалфавитного указателя вы

сможетебыстро отыскать описание нужного вам параметра.

Соглашения,принятыев книге

Чтобы ваша работас книгой была болееэффективной, в ней используютсяспеци­

альные приемы ДЛЯ выделения важныхфрагментов в тексте.

Шрифты

Для выделения важных фрагментов текста используется следующая система:

(] полужирным шрифтом оформляются ключевые начальные слова или фразы

в списках и абзацах;

(] курсив используется для определений и терминов;
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а шрифтом для элементов интерфейса выделятся текст, который можно увидеть Н3

экране компьютера: названия команд меню, КНОПОК, переключагелей. имеиа
.,

папок и т. П.;

О шрифт ом для команд оформляются имена и содерж имое файлов , текст , ко­

торый нужно ввоДИТЬ с клавиатуры, а также названия разделов и параметров

ВIOS . перечень доступных значений параметров ВIOS.

Последовательности команд

Часто для выполн ения определенного действия пользоват ель должен 110 очереди

раскрывать несколько пунктов меню. Например, чтобы запустить в Windo\vs Vista
программу Бл окнот, нужно выполнить следующие действия .

1. Нажать кнопку Пуск.

2. Выбрать пункт Все программы.

З. Перейти в подменю Стандартные .

4. Щелкнуть на пункте меню Блокнот.

Сокращенно эта последовательность может быть записана так: Пуск ~ Все програм­

мы ~ Стандартные ~ Блокнот. Выполнение может начинаться с КНОПКИ Пуск ИЛ~ с од­

НОГО из пунктов меню того окна, о котором ведется речь.

Маркированные и нумерованные списки

Чтобы описать несколько однотипных объектов, дать несколько советов для реше­

ния какой-нибудь проблемы или предложить варианты определенного действия,

применяются маркированные CnUC1CU. Пример такого списка - рассмотренный выше

перечень шрифтов. Из рекомендаций, оформленных маркированным списком, вы

можете выбрать одну ИЛИ несколько в произвольном порядке.

Нумерованным сnиска.М оформляются пошаговые инструкции для каких-либо

действий. Чтобы достигнуть результата, нужно последовательно выполшпь опи­

сан ные операции, не пропуская их и не переставляя местами . Выше был приведен

нумерованный список - инструкция по запуску программы Блокнот.

Врезки

Для особого выделения одного или несколько абзацев в тексте используются врез ­

ки, которые имеют следующее назначен ие.

ПРИМЕЧАНИЕ

Подобные врезки содержат уточнения , дополнения или комментарии , которые

относятся к излагаемому материалу.



От издательства

,
•

ВНИМАНИЕ

Здесь п риводится особо важная информация . н а которую следует обратить вни­

ман ие . Наиболее часто эта врезка п риме н я ется для предупреждения возможн ых

ошибочн ых дейавий пол ьзовател я .

СОВЕТ

& ~ Здесь описаны эффективные приемы выполнения пра ктических действий ,

От издател ьства

Ваши замечания , предложения , вопросы отправляйте 11 0 адресу электронной поч­

ты dgurski@minsk.piter.com (издатсл ьстно • Питср- , компьютерная редакция) .

На неб-сайге издательства http :/ /www.piter.com вы найдете подробную информацию

о наших кни гах,
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Данная часть предназначена , прежде все го, для пользователей с миним альным

опытом : это своеобраз ный кратки й курс по ап паратному обеспечению компьютера

и работе системной BIOS. Здесь вы найдете сведен ия о функционировании КОМ­

понентов персонал ьного компьютера, о назначении и функциях базовой системы

ввода/вывода, а также о приомах работы с BIOS.

Если У вас есть определенный опыт работы с BIOS , пропускать эту часть все же не

следует: она содержит много полезной информации . которая вам может быть не­

известна. Обратите особое внимание на рассмотренные вэтой части термины

и понятия, поскольку для успешной и эффективной работы с BIOS нужно понимать

суть происходящих в компьютере процессов.
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Прежде чем присгуиить к изучению параметров BIOS,следует ближе познакомить­

ся с устройствами, находящимися в системном блоке, 11 с их взаимодсйствием ме-

жду собой. '

Что находится внутри системного блока

Персональный компьютер состоит IIЗ отдельных устройств 11 модулей : одни нахо­

дятся внутри системного блока, другие к нему подключаются. Последние служат для

ввода или вывода информации: монитор, принтер, сканер , клавиатура , мышь и др .

Внутри системного блока находятся устройства для обработки и хранения информации

(рис. 1.1). В зависимости от конфигурации компьютера они могут быть различными,

но большинство типичных системных блоков включает следующие устройства.

Блок питания Системная плата DVD-RW

В,:"деоадаптер Жесткий диск Дисковод

Рис. 1.1. Системный блок типичного персонального компьютера
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о Блок шп~ния. ВырабатываетстабНЛ51З 51роваНllые напряжения дЛЯ питания всех

устройств, находяшихся в системном блоке. От блока питан ия выходят много­

числеппые кабели. которые подключаются к системной плате, дисковым нако­

пителям и другим устройствам ,

О Системная , или материнская , плата . Базовое устройство компьютера для ус­

танонки пропессора. оперативной памяти 11 плат расширения. К ней подключа­

ются устрой ства ввода/вывода , дисковые нако пители 11 др. Системная плата

обссиечина ет 51 Х взвимодсйстви е, используя специальный набор ~1И КРОСХС~1

систем ной логи ки, IIЛII чипсет 1. Il a системной плате также располагаются лру­

ги е устройства, например микросхема BI O S, батарейка Д.1Я питания часов

11 Cl\'10 S (памятъ с автономным питанием), тактовый генератор.

О Процессор . Является «сердцем» компьютера и служит дЛЯ обработки инфор­

мании по задан ной программе.

О Оперативная память. Используется для работы операцион ной систем ы. про­

грамм 11 для времспиого хранен ия текущих дан ных , Она выполнена в ВИДС мо­

дулей, установлен ны х на систем ную нлату , 11 может хранить информ ацию

только при включ енном п итании .

О Видеоадаптер . Обычно вы полняется в виде платы расширения 11 служит Д..ля

формирова ния изображснпя, которое потом выводится на монитор, Современные

видеоадаптеры содержат мощный видсопроцессор и большие объемы видео па­

мяти , что позволяет формироват ь трехмерное изображение с высоким разреше­

нием, ДЛЯ недорог их компьютеров выпускаются системные платы с интсгри ро­

ванным вилеоадаптером, 11 его НС нужно устанавл ивать дополнительно .

О Жесткий диск . Основное устройство ДЛЯ хранен ия информации в компыоте рс,

О Дисковод . Хотя дисксты уже морально устарели , но дисководы дЛЯ их чтения

еще ПрllСУТСТВУЮТ в большинстве компьюте ров .

О ОРО180Д дЛЯ СО/ОУО. СО/О"О широко используются дЛЯ распространения

информации , поэтом у приводы ссть ПОЧТИ в каЖДО~1 компьютере.

О Платы расширения. ' П ри необходимости в с истем ный блок можно установить

допол нительные устройства, выполн енные 8 виде плат или карт расши рения .

Примерами таких устройств могут быть модемы , сетевые платы , Т'В-тюисры

11многие другие.

П роцессор

в подавляющем большинстве персоиальных компьютеров используются процес­

соры , совместимыс с процесссрами семейства х86 компании Intcl. Модели 8086,
286 ,386 11 486 БЫЛII популярны в 1980-х годах, 11 0 сеголив п редставляют лишь

Современные чипсеты выполняют множество различных функций 11 подробно будут

рассмотрены далее.
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исторический интерес. Дальнейшим развитием семейства х86 стал 110ЯВИВШИЙСЯ

в 1993 году процессор Intel Регшшп, затем модели Рсппшп II/III/IV. С 2006 года

компания Intel выпускает процессоры , основан ные на архитектуре Iп tеl Соге 2,
которые являются наиболее популярными на момент выхода книги . ДЛЯ установ­

ки в недорогие компьютеры выпускается пропессор Celeron, который являет собой

упрощенный вариант соответствующей модели Репtiшп 1I/IIIjIV пли Соге 2.

В 1980-х годах компания Intel была безоговорочным монополистом на рынке про­

цессоров, но постепенно она утрачив~а этот статус в конкурентной борьбе с КОМ­

панией АМО, а к 2005 году процессоры от АМО даже превосходили по произво­

дительности процессоры Intel. С ВЫХОДОМ процессоров семейства Саге 2 компания

Iпtеl вернула себе статус лидера, по процессоры АМО сохрапили свою долю в бюд­

жепюм сегменте рынка.

Компания AMD начинала с выпуска процессоров, полностью совместимых

с Iпtеl 386, 486 и Репtiпm и устанавливаемых в те же разъемы. Позже АМО раз­

работала собственные процессоры Аthlоп и Dпгоп, а на момент выхода книги

основными моделями процессоров АМО являлись Аthlоп 64/Х2 и новый мно­

гоядерный процессор Рhепоm. Для дешевых компьютеров компания АМО вы­

иускает процессор Sempron.

Современный процессор - это микросхема с несколькими сотнями выводов, ко­

торая устанавливается в специальный разъем на системной плате; сверху на нем

закрепляется радиатор с вентилятором для охлаждения (его также называют ку­

лером). На рис. 1.2 показан фрагмент системной платы с пропессором и кулером.

а на рис. 1.3 те же устройства, но в разобранном состоянии. Установка процессора

в разъем требует особой осторожности н аккуратности и обычно подробпо описана

в инструкции к системной плате, -,

Работа процессора заключается в последовательном выполнении команд из опе­

ративной памяти , и чем больше команд успевает выполнить процессор за секунду,

тем выше производительность компьютера в целом . Скорость работы процессора

зависит от нескольких параметров: тактовой частоты , количества ядер, объема

кэш-памяти и некоторых других. Рассмотрим все параметры процессоров более

подробно.

о Частота FSB.Для обмена данными с другими устройствами процессор использу­

ет шину FSB (Froпt Side Bus). Во всех современных системах используются тех­

нологии, умножающие скорость обмена данными по системной шине, и частота

FS B может указываться уже с учетом умножения. Например, для процессора Intel
Саге 2 Dпо Е6600 реальная частота FSB составляет 266,6 МГц, а поскольку в боль­

шинстве процессорав семейства Intel Саге 2 используется четырехкратное умно­

жение частоты FSB , то зффективное значение будет равно 266,6 х 4 - 1066 МГц.

Именно такое значение вы можете встретить в технических характеристиках

процессоров и прайс-листах компьютерных магазинов.
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Рис. 1.2. Процессорс закрепленнымна нем кулером

Рис. 1.3. Системная плата , процессор и кулер
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Для большин ства процессоров АМО Atl1lon 64/X2I1Al\IO Ph enorn частота FSB
составляет 200 NlfIl, а для обмена данными с чи псетом используется Ш1Ш3 НТ

( Нурег Transport) , которая работает "а частотах , в несколько раз нревышаюших

частоту FSB.

О Множитель, или коэффициент умножения . Ядро центрального пропессора

работает 113 тактовой частоте, являющейся проиэвсдеиием частоты FSB Н3 ко­

эффициент умножения . Например, для уже упомя нутого процессара lntel Саге 2
Ou o Е6600 частота FS B - 266 ,6 МГц, м иожител ь - 9, в результате тактовая

частота будет равна 240 0 МГц.

О Тактовая частота. П араметр. иоказываюший реальную частоту работы ядра

процессора, которая ДЛЯ современных процессоров может находиться н диапа ­

зоне 1,5- 4 ГГц. Тактовая частота определяется умножением частоты внешней

Ш IIIIЫ пропессора ( FS B) па коэффициент умножения .

Поскольку тактовая частота процессера зависит ОТ шины FSB, есть возможность

заставить его работать с большей скоростью, измснив частоту FSB.Этаоперация
. называется разгоном и будет подробно рассмотрсна в гл. 17.

О Ко ..личесгво ядер . Поскол ьку тактовы е частоты современны х процсссоров

приблиэи лись к физическому пределу, для повыш ения ИХ про изводительнос ти

примеиястся объеди нен ие нескольких процессорных ядер в одном корпусе .

На момент написа н ия книги процессоры с одним ядром (одноядерныс) уста­

навливал ись только в самые лешевые компьютеры , в большинстве НОВЫХ ком ­

пьютеров использоваяись днуядерные процсссоры , а наибол ее проиэводитель­

ные системы собирал ись 113 основе четырехъялериых процсссоров .

О Тип ядра" степпинг. Современ ные процессоры умеют выполнять за оди н такт

сразу нескол ько команд, и этот ноказатель постоянно увел ичивастся . П ри оди-,
наковых эиачен иях тактовой частоты и количестве ядер процессеры с более

современ но й архитектурой будут работать быстрее. Н апример , пропессор

Celeron 420 с тактовой частотой 1600 МГц работает приблизитсльно в два раза

быстрее старых моделей Сетегоп с частотами 1700- 2000 МГн .

Конструкция процессоров И технология их производства постоянно совершен­

ствуются, и одна модел ь может иметь несколько версий исполнения . Для обо­

значения внутрснней архитектуры процессора разработчики придумывают их

ядрам кодовые названия , Например, процессор ЛМD Sсшргоп 2500+ раньше

выпускался на ядре с кодовым названием Thoroughbred-B It. имел следующие

параметры: частота FS B - 166 МГц, м ножитсль - 10,5, реальная частота ­

1750 МГц. Позже эта же модель пропессора выпускалась на ядре Palermo, 11 его

характер истики нескол ько изменились: частота FSB - 200 rvlГц, множитель - 7,
реальная частота - 1400 МГц. П ропессоры на более новых ядрах, как правило,

обладаютлучшими характеристиками, но они 11 более дорогие .

.Одна 11 та же версия ядра может претерпеть нескол ько модификаций , связанных

с небольшим и усовершенствова ниями и исправлением ошибок , Модификации
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одного и того же ядра назы вают стеnnUll2tL:I,Ш; пропессор с более высоким стсп ­

пии том оБЫЧ 110 работаст стабильнее своих предшествсни и ков 11мспыпе грестся .

О Объем кэш-памяти. Процессор работаст знач ител ьно быстрее, чем операти вная

память, н при обращении к ней ему приходится некоторое нрсмя ожидать ре­

зультата. Чтобы уменьшить время ожидания , непосредствен но на кр исталле

пропессора устанавливается небол ьшой объем очень быстрой памяти , пазы ­

васмой кэш -памятью . Она содержит дан ные, наибол ее часто испол ьзуемые

пропессором . и обыч но работает на его тактовой частоте. Специальные ал го ­

ритмы для кэш-памяти позволяют своевременно подгружать нужные п ропес ­

сору данные 113 оперативной памяти , что увел и ч и вает про изводитедьность

системы ,

Современ ные процессоры имеют двухуровневую организацию интегрированной

кэш-памяти. у кэш-памяти первого уровня (Ll) наивысшая скорость и небольшой

объем (обычно 16-64 Кбайт) , Кэш-память второго УРОВНЯ (L2) обладает нескол ь­

ко меныпим быстродействием, а ее объем можетсоставлять от 128 Кбайт до не­

скольких мегабайт в зависимости от модели процессора. В некоторых п роцессо­

рах также встречается кзш- память третьего уровня (L3) объемом от. т Мбаiiт.

О Название и номер модели (рейтинг). П ри маркировке современ ны х н роцес­

соров обычно указы вают название модел и . 110 КОТОРОМУ можно определить

принадлсжтюсгь п ропессора к определенному семейству , кол ич естно ядер

и ч исловой рейти нг проиэводител ьности , которы й позволнет сравн ить ско­

рость работы процессоров . Например , маркировка АМD Athlon 64 Х2 4800 обо­

значает пропессор фирмы AM D семейства AthloI1 64, который является дву­

ядерным (Х2) и имеет рейтин г проиэводител ьности 4800. При маркироnке

процессоров могут указы ваться и лопол н ител ьные парамстры, например пш

разъема для установки, частота FSB , объем кэш-памяти 1..2 11 др.,
•

ВНИМАНИЕ

Компани и I пtе l и АМD используют различные подходы при п рисвоени и номеров

моделям , и по этому показател ю их сравнивать нел ьзя . Обоз н ачен ия процессорав

Intel вообще весьма условны , и они не всегда точно отража ют реальную проивао­

дительность.

о Тип разъема, ИЛII форм-фактор , Каждая модель процессора устанаВЛ lIвается

в разъем соответствующего типа и с соответствующим количеством контактов .

При веду перочень наиболее популярных пропессорных разъемов последнего

десятилстия :

• Socket 370 - ДЛЯ Репшип II/I1I , Се'е гоп :

• Socket 478 - ДЛЯ Рспшпп 4, Се.егоп ;

• LGA 775 - ДЛЯ всех процессоров семейства [ п тс] Соге 2, а также Репцшп 4/
О/Е, Сетегоп О ;

• Socket А (462) - ДЛЯ AtiJloll ХР, Ошоп и некоторых моделей Зешргоп;
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• Socket 754 - для 'Зешргоп , Athlon 64;

• Sock et 939 - ДЛЯ At hlon 64/FX/X2;

• Socket 940 - ДЛЯ Athlon FX;

• Socket АМ2 - ДЛЯ новых моделей Athlon 64/ FX/X2, Sempron и процессоров

Phenom.

Цифра в названии разъема обозначает количество контактов. Установить про­

цессор в непредназначенный ДЛЯ него разъем нельзя , даже есл и различие всего

в один контакт.

О Напряжение питания ядра. Ядро современного пропессора питается довольно

низким напряжением, порядка 1,2-1 ,7 В. ДЛЯ каждой модели сеть свое паспорт­

ное значение этого напряжения , которое обычно задается автоматически .' Руч ­

ная регулировка иногда используется при разгоне, но это может привести к не­

регреву процессора и выходу его из строя .

О Тепловыделение. Поскольку процессеры работают на очень высоких частотах, они

могут обладать большим гепяовыделеиием , достигающим до 100 Вт 11 более.

для обозначения потребля емой пропессором мощности используется параметр

ТОР (ThermaI Oesign Power) .Произволители процсссоров используют различные

технолопш снижения энерroпотребления . В наиболее экономичных моделях уда­

ется снизить тепловыделение до 20-30 Вт, что особенно важно ДЛЯ ноyrбуков.

Эксплуатация пропессора невозможна без системы охлаждения , в качестве

которой используются массивные радиаторы с установленными на них венги­

ляторами.

Для современных процессоров характерсн набор дополнител ьных функций 11 тех -

IЮЛОГИЙ, расширяющих их возможности. ' .

Процессоры АМО в заВЩ;ИМQСТИ ОТ модели могут поддерживать различные тех­

нологии .

1:1 3DNowJ, SSE, SSE2, SSE3. Наборы допол нительных инструкций ДЛЯ пропес­

сора, ускоряющих работу с мультимедиа и большими объемами данных.

1:1 Cool'n'Quiet . Технология эиергосбережения, требующая поддержки со стороны

операционной системы (не ниже Wi ndows ХР SP2), которая <заставляет> про­

цессор снизить тактовую частоту. если его нагрузка невелика.

1:1 NX-bit (No Execute). Технология защиты компьютера от вирусов.эапрещаюшая

запуск кода из области данных. Поддерживается операционной системой не ниже

Windows ХР SP2.

I:J AMD64. Технология , позволяющая выполнять 64 -БИТIIЫС И IIСТРУКЦИ~I , ТО сеть

устанавливать 64-разрядныс операционные системы .

1:1 AM D virtua lization (АМО-V). Аппаратная поддержка одновременной работы

нескольких виртуальных машин на одном компьютере. Для реализации этой
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технояогиипонадобится специал ьная программа - менеджер виртуальных

машин , которая будет распределять ресурсы компьютера между несколькими

операционными системами . Наличие этой технологии совсем необязательно

для установки и запуска виртуальных машин, однако она повышает эффектив ­

ность работы с ними .

у процессоров Int el дополнительные функции и технологии похожи .

о ММХ, SSE, SSE2, SSE3. Наборы инструкций для процессора , ускоряющих

работу с мультимедиа и большимиобъемами данных.

о Технология НТ ( Hyper-Threadi ng Teehnology ) . Технология , позволяющая

.выполнять несколько потоков команд одновременно, использовалась только

в некоторых процессорах семейства Pentium IV.

О ТМ1 (Thermal Mo nitor 1) и ТМ2 (Therm al Monitor 2). Технология защиты

процессора от перегрена. В режиме ТМ1 нроцессор пропускает несколько ра­

бочих тактов при достижени и критической температуры, а в режиме ТМ2

снижается его тактовая частота.

О Enhan eed Halt State, или С1Е. Режим пониженного энергопотреблеиия, акти­

вирующийся пр и поступлении на пропессор команды Halt , то ссть ссли нет

полезных задач .

о EIST (Enhanced InteI SpeedStep Teehnology) . Технология энергосбережения ,

аналогичная Cool'n'Quiet, динамически изменяющая с помощью операционной

системы тактовую частоту процсссора.

О ХО (Exeeute DisabIe Bit) . Технология, запрещающая запуск кода из области

данных, аналогич ная NX-bit.

О ЕМТ64. Технология , аналогичпая AMD64, позволяющая выполнять 64-битные

инструкции.

О Intel Trusted Exee ut ion. Новая технология защиты от вредоносных нрограмм на

аппаратном уровне, которую поддерживают новые модели процессеров семейства

Соге 2. Для ее реализации требуется поддержка со стороны процессора, чипсета

(наличие доверенного платформенного модуля ТРМ) и операционной системы.

О vт (Virtualizat ion Technology ).Аппаратная поддержка одновременной работы

нескольких ви ртуальных маши н на одном компьютере, аналогичная AMD-У.

Системнаяплата и чипсет

Наиболее 'важные компоненты компьютера располагаются на систем ной плате,

ти пичный пример которой показан на рис. 1.4. Основа любой системной платы ­
чипсет. то есть набор микросхем , обеспечивающих взаимодействие между пропес­

сором , памятью, накопителями и другими устройствами . В его состав входят два

основных чипа, которые обычно называются северным (Northbridge) и южным
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Слоты шины

PCI
Батарейка питания

CMOS и часов

Разъем питания

системной платы

Порт ЮЕ Порты
SerialATA

Южный Разъем '
мост PCI Express16x

Северный

мост

Разъемы для установки

оперативной памяти

Рис. 1.4. Системная плата

(SоиthЬ1idgе) мостами (рис . 1.5). Иногда северный мост называют системным

контроллером , а южный - функциональным контроллером. В чипсетах для про­

цессоров In tel северный мост обозначается МСН (Метогу Controller НиЬ), а юж­

ный - ICH (Input jOutput Con troller НиЬ) .

Основная задача северного моста -.: обеспечить связь процессора с оперативной

памятью и видеосистемой . Данными процессор и северный, мост обмениваются с по­

мощью шины FSB, северный мост и оперативная память - с помощью специальной

шины памяти, северный мост и видеосистема - с помощью РС! Express (в устарев­

ших чипсетах - с помощью шины AGP). В некоторых чипсетах в состав северного

моста также входит интегрированный видеоадаптер .

Северный мост сильно нагревается во время работы, поэтому для его охлаждения

используют радиатор , а в некоторых случаях и вентилятор.
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Процессор

Inte!
Соге 2 Duo
Саге 2 Quard

Память DDR2
или DDRЗ

PCI Express 1 бх Северный

мост

Intel РЗ5
Память DDR2

или DDRЗ

I г- -----1 IU5B 2.0 12 ШТ. Intel Quiet System

IPCI Express х1 б ШТ. Г Южный -l Intel High IмоеТ
Definition Audio

IntellCH9/1CH9R

I
Intellntegrated

г- 5eri.1АТА2 6 шт. I10/100/1000 МАС

I
Intel Gi9.bit LAN I I InterMatrix Storage I

IBIOS

Рис. 1.5. Структур ная схема чипсета Intel РЗ 5

в чипсетах для процессоров Аthlоп 64/Х2 11 Рhепоm контроллер оперативной памя­

ТИ иитегрирован неиосредственно в пропессор. а северный мост выполпяст функции

контроллера РСI Express. Чипсеты ДЛЯ современных процессоров Аthlоп/Рhепоm

выпускают компан ии ЛМО, nVidi a и VIЛ, причем чипсеты nVidia могут состоять

всего 113 одного чи па, который совмешает функции северного 11 южного мостов .

Южный мост обменивается данными с северным мостом 11 различными перифе­

рийпыми устройствами . Большинство контроллеров перифсрийпых устройств

и нтегри ровано непосредственно в южный мост. Вот функпиональный состав ти ­

ШIЧIIOГО ЮЖIIОГО моста:

о контроллер 1DЕ;

О контроллер Serial ATA/RAID;

Q контроллер дисковода;

О контроллер 111 1111 РС ! " ISA;

О USВ-контроллер ;
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D звуковой контроллер;

О сс,,:еной интерфейс ;

D контроллеры портов ввода/вывода.

Кроме того, южный мост взаимодействует с микросхемами BIOS и CMOS'. Во мно­

гих современных чипсетах микросхема CMOS интегрирована в состав южного

моста.

в табл. 1.1 при ведсны основные характеристики некоторых чипсетов для пропес­

соров семейства [шс] Соге 2.

Таблица 1.1. Основные характеристики популярных чипсето в для процеССОРО8 семе йства Intel Core 2

Проиа- Поддерживаемые Тип и частота Северный/ Ингег- Порты ДЛЯ

водитель частоты шины, поддерживае- ЮЖIIЫЙМОСТ рнро- внешнего

"марка мш мой памяти , ванный видеоадаптера

чнпсета мге видео-

адаптер

Inccl 533/800 DDR2 533/ 667 82945GC/ GMA PCIEx16
945GC l СН7 950
Incel975X 533/667/800/1066 DDR2 82975Х/ - lxPC IEx16

400/533/ 667/ 800 [СН7 2xPCIEx8
[пте] Р965 533/800/ 1066 DDR2 82Р965/ - PCIEx16

533/667/800 I СН8

Incel G965 533/800/1066 DDR2 82G965/ GMA РСIЕх16

533/667/800 IСН8 хзооо

[гпе] Q965 533/800/ 1066 DDR2 82Q965/ GMA PCIEx16
533/667/800 ICII8 3000

[ пге] Р31 800/1066 DDR2800 82P31/ ICH7 - PCIExl6
I псе l G31 800/1066 DDR2800 82G31/ GMA PCIEx16

I СН7 3100
Inccl G33 800/1066 /1333 DDR3 1066/ 82G33/IC1I9 GMA PCIEx16

DDR2800 3100
Inccl Q33/ 800/1066/ 1333 DDR2 800 82Q33(Q35)/ GMA PCIEx16
Q35 ICH9 3100
Inccl Р35 800/ 1066/1 333 DD R31066 82Р35/ - PCIEx16

DDR2800 [СН9

Incel G35 800/1066/1333 DDR2800 82G35/ GMA PCIEx16
I СН8 Х3500

Incel Х38 800/ 1066/ 1333 ООRЗ 1333 82Х38/ - 2xPCIEx162.0
DDR2800 ICH9

[пге] Х48 1066/1 333/1 600 DDR3 82Х48/ - 2xPCIEx162 .0
1600/1 333/1066 г снв

nVidia 533/800/ 1066/ 1333 DDR2 C72+NF200/ - 2xPCIEx162.0
780i 800/667/ 533 МСР55 l х PCIExl 1.0

Работа с ними будет детально рассмотрена в следующих главах книги.
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Пронз- Поддерживаемые Тип и частота СевериыА/ Ингег- Порты для

водитель частоты шины, поддерживае- ЮЖНЫ"Й МОСТ риро- внешнего ви-

и марка IIIГц мой памяти, ванный деоадаптера

чнпсета IIIГц видео-

адаптер

nVidia 533/800/1066/1333 DDR2 C72+NF200/ - IxPCIEx16
750; 800/ 667/533 МСР55 Или 2хРСIЕх8

nVidia 533/ 800/1066/1333 DDR2 С55/МСР55 - 2хРСIЕх 1 6

680i 800/ 667i 533
nVidia 533/800/ 1066/1333 DD R2 С55/МСР55 - I хРСIЕх1 6

650; 800/667/533 или 2xPC IEx8

nVidia 533/ 800/ 1066 DDR2 С 1 9/ - 2xPCIEx 16
590; 667/ 533/ 400 МСР51

nVidia 533/ 800/1066 DD R2 с т э/мсвв: - l xPCIEx16
570; 667/ 533/400 или 2xPC IEx8

VIA 533/ 800/ 1066 ООЮ 533/400 РТ890/ - PCIEx 16
РТ890 DDR 400/33/266 VТ8237

VIA 533/ 800/1066 ООЮ 533/400 РТ880/ - PC IExI6 /
РТ880 DDR 400/33/266 VТ8237 AGP8x

VIA 533/ 800/ 1088 DD R2 533/ 400 Р4М890/ СЬromе9 PCIEx16
Р4М900 DDR VТ8251

- 400/333/ 266
VIA 533/ 800/ 1066 DDR2 533/ 400 Р4М890/ Uni- PCIEx16
Р4М890 DDR VТ8237 Chro me

400/333/266 Pro

5i5671 533/800 DD R2 515671/968 Mirage 3 PCI Ex16
667/533/400

5i5672 533/800/ 1066 DDR2 515672/968 Mirage PCI Ex16
667/533/400 3+

Оперативная память

Оперативная nа.м.ять - один из важнейших компонентов системы, она необходи­

ма ДЛЯ работы операционной системы и приложений, ДЛЯ обработки и временного

храиения данных. Оперативная память не позволяет хранить информацию после

выключения питания, но она работает намного быстрее жестких днсков и других

устройств. Любая программа сначала загружается с жесткого диска в оперативную

память и лишь затем начинает работу. Объем оперативной памяти существенно

влияет на общую производительность системы, и его увеличение - наиболее про­

стой и популярный метод модернизации компьютера.

Для оперативной памяти может использоваться обозначение ОЗУ (оперативное

запоминающее устройство) или RAM (Raпdоm Access Memory - память с произ­

вольным доступом).
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Оперативная память выполняется в виде отдельных модулей, которые состоят из

нескольких чипов памяти в устанавли ваются в соответствующие разъемы на СИС­

темной плате, Каждый чип памяти - ЭТО особая матрица 113 миллионов миниатюр­

IIЫХ конденсаторов, которые я вляются элементарными ячейками памяти и могут

находиться в заряжен но" (1) или разряженном (О) состоя н ии . Кроме конденсато­

ров, чин содержит схемы управлен ия чтением. зап исью и регенерацией данных .

Последняя служит для восстановления заряда конденсаторов, поскольку со вре­

менем 01111 самопроизвол ьно разряжаются .

Для доступа к оиределе н ной ячейке памяти на чи п памяти подаются си гнал ы вы­

бора строки RAS# (Ro\v Ассе" StгоЬе) и сигнал выбора столбца CAS# (Со\нтп

Access Strobe) . затем уже данные читаются ИЛИ зап исы ваютс• . Эти процессы вы­

ПОЛlIЯ ЮТСЯ с некоторыми задержками, значения которых устанавливаются с помо­

. щью BIOS 11 должны соответствовать физич еским возможностям чипа.

Память , работающая 110 описанному принципу, назы вается динамической; или

DRAM (Dynamic RAM ); подобное обозначение можно встретить в названиях не­

которых параметров BIOS.Динамическая память бывает различных типов.

о FP~III ЕОО. Устарсвшие ти пы динамической памяти . широко примснявшиеся

в компьютерах класса 486 и Pentium.

D SDRAM (Syn chronous DRAM). Этот тип памяти использовался в уже уста­

ревших системах класса Pentium 1/11/111, в первых выпусках Pentium 4, а также

в аналогичных моделях с процесссрами АМD. Память SDRAM выпускалась

в нескольких вариантах, различавшихся рабочей частотой: РС66 (66 МГц),

PC IOO( 100 МГц) , PCI33 ( 133 МГц) . Более быстрые модули PC I OO/ PCI33 не

работают в платах , поддерживающихтолько РС66.

D DDR SDRAM (ОонЫе Data Ra te S D RAM ) , или просто DDR. В отличие от

обычной SDRAI\I, в DDR за один такт передается два пакета данных. поэтому

эта память работает в два раза быстрес. Она применялась в системах на базе

процессоров Реппшп 'У(Се\егоп) AMD ·Athlon (Sempron) , но с 2008 года сис­

тем ные платы с памятью DDRужс не выпускаются . В зависимости от тактовой

частоты модули DDR могут иметь обозначения DDR266 ( РС2 1 00). DDR333
(РС2700) и DDR400 ( РС3200) .

О DDR2. Эта память являет собой дальнейшее развитие технологи и DDR: в ней за

счет усовершенствован ия внутренней архитектуры модуля достигается уже четы­

рехкратпое увеличен ие объема передаваемых дан ных за оди н такт в сравнении

с SDRAM.Модули памяти DDR2 широко используются в соврсменных компью­

торах и выпускаютсяв нескольких вариантах, различающихся тактовой частотой.

Модули DDR2 могутимегьобозначсния DDR2-400 (РС2-3200) , DDR2-533 (РС2­

4200), DDR2-677 (РС2-5300), DDR2-800 (РС2-6400) 11 DDR2-1066 (РС2-8500) .

о DDRЗ. Память этогостандарта позволяет передавать уже 8 пакетов данных за

такт. На момент написан ия книги она поддерживалась только сам.ы ми новыми

чипсетами. например Inte\ 1'35 , Х38 и Х48.
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Как уже отмечалось , память выполняется в виде модулей . Их существует несколь­

ко типов.

о SIMM. Модуль памятис одностороннимрасположениемвыводов . Это неболь­

шая плата с несколькими чипами памяти , которая устанавливается в соответ­

ствующий разъем на системной плате. Такая конструкция использовалась для

устаревших типов памяти FPM и ЕОО.

О DIMM. Модуль, аналогичный SIMM,но имеющий двухстороннее расположение

выводов. Он применяется во всех современных типах памяти SD RAM, DDR
и DDR2 (рис. 1.6).

Рис. 1.6. Модуль памяти DIMM: сверху - DDR2, снизу - DDR

о SODIMM. Компактный вариантмодуля DI MM, который используется в ноут­

буках .

Установить модуль памяти не так сложно, как процессор. Для этого нужно выпол­

нить несколько действий .

1. Отключите компьютер от сети и снимите крышку системного блока.

2. Найдите на системной плате свободный разъем и отведите фиксаторы , распо­

ложеиные 110 краям разъема, в ст?роны.

3. Установите модуль памяти в разъем вертикально так , чтобы вырез на модуле

совпал с перемычкой на разъеме.

4. Прижмите модуль сверху так, чтобы фиксаторы сами зашелкнулись 11 зафик­

сировал и модуль .

,
•

ВНИМАНИЕ

Модули DDR, DDR2 и DDR3 несовместимы между собой, а их конструкц ия различа­

ется местом рас положен ия ключевог о выреза .
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При установк е большого колич ества оперативной памяти может оказаться , что

операционная система не видит всю уста новленную память . ОСНОВНЫХ причин

может быть две.

о Каждая систем ная плата имеет свой макси мально возможный объем оператив­

ной памяти , который составл яет 2, 4 или 8 Гбайт, Узнать максимальный объем

памяти можно ИЗ инструкции к плате.

Q Максимальный объем оперативной памяти , поддерживаемый 32-разрЯДИЫМII

версиями Windows ХР и W indows Vista, составляет 4 Гбайт, Однако на прак­

тике 0 11 может составлять 3-3,5 Гбайт в связи с тем, что часть адресов испол ь­

зуется видеоадаптером и другими устройствами .

Для повышения скорости обмена данными может применяться двухканальный

режим работы памяти . Все платы , предназначенные для создания высокопроизво­

дительных си стем, полдержи вают его, а в платах для недорогих компьютеров

поддержка двухканального режим~ может отсутствовать.

Для работы в двухканальном режиме модули памяти следует устанавливать на

системную плату только нарами . 1 1а платах с поддержкой двухканал ьного режима

обычно имеется четыре слота для установки модулей памяти, два из которых от­

носятся К первому каналу (Л), а два других - ко второму (8). Первый модуль па­

МЯПI следует установить в первый слот канала А , а второй точно такой же мо­

дуль - в первый слот канала В. При наличии еще одной пары одинаковых модулей

их можно установить В оставшиеся слоты .

Шины

Несомненное иреимущество ПК - открытая архитектура, позволяющая в широких

пределах изменять конфигурацию компьютера, адаптируя его для решен ия опре­

деленных задач . Для этого (13 системной плате есть периферийная шина с несколь­

кими разъемами , куда можно вставлять необходимые платы расширения .

в первых персоналъных компьютерах использовалась шина ISA, которая затем

была заменена шиной PCI , а она в свою очередь постененно вытесняется шиной

peI Exp ress (этот процесс начался в 2005 году). Однако замена стандарта шины

обычно растягивается на несколько лет, поэтому системные платы поддерживают

сразу нескольких типов шин .

ISA
Шина ISЛ была единственной периферий ной шиной для компьютеров 1 980-х годов,

но в начале 1 990-х ее возможностей уже явно не хватал о для подключения скорост­

ных устро йств. Поскольку для этой ШIIIIЫ было выпущено большое количество плат

расширения , она довольно долго существовала параллельио с шиной PC I. Лишь
в платах последних лет выпуска разъемов дЛЯ ISA нет.
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PCI
Шина РС! - наиболее популярный способ для подключения различных плат рас­

ширения. Она была разработаиа в 1992 году компанией !ntelдля замены медленной

шины !SA.Следует отметить, что для тех же целей были созданы шины E!SA, VLB
и МСА;но они оказались менее удачными и уже давио не используются, а РС!

успешно применяется и сегодня.

Шина РС! версии 2.0 (199 3 год) работает.на частоте 33 МГц с максимальной про­

пускной способностью 133 Мбайт/с. В поздних модификациях эти показатели

были увеличены до 66 МГц и 533 МбаЙт/с. Пожалуй, наиболее важное преимуще­

ство этой шины - поддержка технолопш Plug and Play, позволяющей автомати­

чески настраивать все подключаемые устройства.

В 2004 году появились первые платы с шиной РС! Ехргезв, призванной заменить

РС! , но в ближайшие годы эти шины будут существовать совместно, поскольку для

РС! разработано очень много устройств. Несколько разъемов этой шины ВЫ смо-

жете найти практически на всех современных платах. .

AGP
в компьютерах 1980-х годов видеоада птер подключался к шине !SA, в 1990-х го­

дах - к более быстрой шине РС!. Однако бурное развитие видеоадаптеров с возмож­

НОСТЯМИ обработки трехмерной графики привело к тому, что скоростные ресурсы

шины РС! быстро исчерпались, В связи с этим в 1996 году компания !ntel предста­
вила шину AGP, предназначенную специально для подключения видеоадаптера.

Шина AGP - зто скоростной вариант РС! , специал ьно оптимизированный для

трехмерных графических ускорителей . Первая версия шины работала на частоте

66 МГц с пропускной способностью 266 Мбайт/с (режим AGP lх) или 533 Мбайтус

(режим AGP 2х). Позже появился режим AGP 4х , а затем и AGP 8х, в котором

скорость обмена данными составляла уже 2 Гбайтус, •

В новых компьютерах разъем AGP отсутствует, а видеоадаптер устанавлнвается

в слот РС! Express.

PCI Express
Шина РС! обладала неплохими для своего времени характеристиками и довольно

долго была основной для подключ ения различны х плат расширения : сетевых,

звуковых плат, модемов и др. Однако появил нсь быстродействующи е RA!D-KOH­
троллеры , сетевые платы Gigabyte Ethecnet и другие устройства, и оказалось, что

возможностей шины РС! уже явно не хватает. Это особенно заметно при одновре­

менной работе двух и более подобных плат.

Системные платы с шиной РС! Express, созданные на чипсете !nte1915, впервые
появились в 2004 году. Несколько позже вышли чипсеты с поддержкой РС! Express
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от nV idia. VIA 11 других разработчиков . Благодаря высоким скорост ным характе­

РИСТlI ка~~ эта шина позволяет заменить не только ре! , но 11 AGP; имен но видео­

адаптеры стали первыми устройствами , для которых производигели перешли Н3

массовое испол ьзование ШИ!1Ы ре! Express.

Шина PC~ Express СОСТОИТ из контроллера и так называемых ЛШШЙ, С помощью

которых передастся информация. Линия (Lane) - это две нары проводников , у ка­

ждой IIЗ которых скорость передачи дан ных 250 Мбайт/с, Таким образом. пропу­

скная способность одной линии составляет 500 Мбайтус, ЧТО эначительно превы ­

шает аналогичный показатель ШИНЫ pe I, кроме того, лини и нсзаВИСШ.1Ы друг от

друга , и ЭТО позволяет использовать каждую из них 113 пол ную МОЩНОСТЬ.

Чтобы получить еще большую скорость, объединяют нескольких ЛШШЙ В ОДНОМ

разъеме, например видеоадаптер подключают к разъему РС ! Express 16х , со­

стоящему нз 16 линий , что теоретически обес печ и вает п ропускную способность

до 8 Гбайту'с .

в 2007 году была утверждена новая версия IIII IIIЫ РС I Express 2.0. В ней скорость

передачи дан ных увеличена в два раза 11 составляет 1 Гбайтус для каждой .1.~ IIIИ И,

что позволяет получить иропускную способность до 16 Гбайт/с для разъема РСI

Ехргевз 16х. На момент вы хода книги были доступ ны ч ипсеты с поддержкой РС!

Express 2.0. например I п tеl Х38/Х48 .

Современная системная плата обычно имеет следующие разъемы :

о ОДIIН IIJl Н два разъема РСI Express 1 6х для подключения видеоадаптера 11 других
скоростных устройств;

О несколько разъемов РС! Express 1 х для подключения плат расширения нового

образца;

О несколько разъемов РС ! дЛЯ подключен ия обычных РС(-УСТРОЙСТВ .

USB
Интерфейс USB сегодня стал общепринятым стандартом ДЛЯ подключения к сис­

темному блоку разл ичных внешних устройств. В старых компьютерах было всего

два разъема USB, расположенных на задней навели системного блока. У современ­

ных компьютеров их может быть шесть, восемь 11 более, причем располагаются они

как на задней . так 11 на передней нанели систем ного блока.

Преимущества интерфейса USB в том, что подключать или отключать устройства

можно в пролессе работы комп ьютера, причем настраиваются он и операционной

системой автоматически , С поя влен ием стандарта USB 2.0 значительно возросла

и скорость обмена данными , которая может достигать 480Мбиг/с, Многие современ­

ные системные платы поддерживают загрузку компьютера на уровне BIOS с USB­
устройств, в качестве которых удобно использовать flash -днски.
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Платы расширения

С помощью плат расширения вы можете с копфигур иро вать ваш ком п ьютер,

дополн ив систему новыми возможностями . П одавляющее больш инство плат

расширения устанавл и вается в разъемы шины PCl ; платы дЛЯ IIIII11 Ы I SЛ УЖС

давно устарели, а шина PC l Express обычно используется только для н идеоадаи­

тера .

в слоты расширения могут быть установлены самые раэнообразныс устройства,

но наиболее часто встречаются следующие.

о Видеоадаптер . Служит для формирования изображения на мониторе и я вляет­

ся обязательным устройством для работы компьютера . Обыч но он устапавлива­

ется в слот Ре! Express 1 6х. а в более старых компьютерах - и разъем АСР.

О Звуковые платы, Почти все современ ные системные платы содержат встроен­

ный аудиоконтроллер, но при особых требованиях к обработке звука может

устанавл иваться дополнительная звуковая плата.

О Сетевые платы. Бол ьшое кол ичество современ ны х системны х пл ат имеют

встроенные сетевые адаптеры , но если это не так , то можно добавить полдерж­

ку сети с п омощью отдел ьной платы расширения . Норедки также случаи ,

когда нужно 1 1ОДКЛЮЧИТЬ компьютер к двум и более сетям одновременно , в та­

ком СЛУ 1ШС н евозможно обойтись' без уста но вки допо. т н и тел ьи ых сетевых

адаптеров .

D Контроллеры SAS/SCSI, IDE, SATA, RAID . К ним подключаются жесткие

. диски, когда системная плата не поддерживает нужный интерфейс.

О Платы видеозахвата. Используются для видеозаписи и видеомонтажа .

О ТВ-тюнеры и FМ-приемникri . П озволяют смотреть телепередач и и слушать

радио на компьютере.

D Контроллер FireWire . К нсмуподключаются пифровыс видеокамеры и лругие

устройства,

О Контроллер US B. Дополнительный контроллер US B может по палобитъся ,

когда вседосгуп ные USВ-разъемы уже заняты.

Порты

к портам. подключаются псриферийные устройства ввода/вывода. Разъемы портов

обычно устанавливаются прямо на системную плату и выносятся на заднюю стенку

компьютера. Порты взаимодействуют с южным мостом чи псета. также возможен ва­

риант, когда некоторые порты обслуживаются специализированным чипом SupcrIO,
который, в свою очередь, взаимодействует с южным мостом. Порты также назы вают

интерфейсами.
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На задней нанели компьютера МОЖНО встретить разъемы следующих портов

(интерфейсов). '

О Последовательный порт (СОМ). Присутствует в компьютерах вот уже более двух

десЯТКОВ лет, однако в последнее время применяется не очень часто. Изначально

в компьютерах присутствовали два последовательных порта СОМ l и СОМ2,

однако во многих современных платах есть разъем то.лько для СОМ1,а в некото­

рых НОВЫХ платах последовательный порт отсутствует, как устаревший.

О Параллельный порт (LPТ). К нему подключаются некоторые модели принтеров,

сканеров и другие устройства. Стандартный параллельный порт имеет не очень '

высокое быстродействие, поэтому используются его ускоренные режимы работы

. ЕСР или ЕРР. Этот порт также является устаревшим и может отсутствовать на

некоторых НОВЫХ платах.

О Игровой порт. К нему подключаются джойстики, рули и другие игровые мани­

пуляторы. На новых компьютерах этого порта нет, а современные игровые

устройства подключаются с помощью USB.

О Порт PS/2. В большинстве компьютеров есть два таких специализированных

порта: первый для подключения клавиатуры , второй - дЛЯ мыши. Если же их

нет, тогда клавиатуру и мышь следует подключать к разъему USB.

О USB.Наиболеепопулярный интерфейсдля самых разнообразных периферийных

устройств. На задней панели обычно присутствует от 2до 8 разъемов USB,кроме
того, несколько разъемов может присутствовать на передней паиели компьютера,

О ШЕЕ 1394 (FireWire). Высокоскоростной последовательный порт для цифро­

вых видеоустройств . Не каждая системная плата поддерживает IEEE 1394,
поэтому для работы с цифровым видео обычно приходится приобретать допол­

нительный контроллер.

О Разъемы звукового адаптера, Каждая системная плата оснащается встроенным

звуковым адаптером, и на задней паиели обычно имеется несколько разъемов для

подключения колонок, м икрофона и других аудиоустройств..В последнее время

ВСС чаще можно встретить высококачественые многоканальные звуковые адап­

теры (НО Audio), а также новые B~ДЫ разъемов: оптический и коаксиальный.

О VGA. Служитдля подключения монитора. При наличии интегрированного видео­

адаптера данный разъем будет присутствовать на задней стенке системной платы.

О HOMI (Нigh-Оеfiпitiоп Multimedia Interface). Мультимедийный интерфейс

для передачи высококачественного цифрового видео и звука.. -
о eSATA. Порт для подключения внешних жестких дисков и других устройств

с интерфейсом Serial АТА.

О Ethemet. В большинстве плат на задней стенке компьютера имеется один или

два разъема для подключения к локальным сетям стандарта Еthегпеt. В более

новых системных платахимеются Еthеrnеt-порты со скоростью 1000/100 Мбитус,

а в остальных - только 100Мбитус.
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о Wi-Fi. Широкое распространениеполучили в последнее время беспроводные

сети по стандарту IEEE 802.11. Некоторые модели системных плат имеют встро­

енные адаптеры для работы в таких сетях, в этом случае на задней стенке будет

присутствовать разъем для подключения антенны.

О Инфракрасный порт (lrDA) . Позволяет подключать периферийные устрой ­

ства (мобильные телефоны и др.) без использования проводов, при этом ин­

формация передается с помощью инфракрасного излучения . В современных

системах используется редко, поскольку имеет низкую скорость передачи

информации.

О В1uetooth. Еще один вариант беспроводного интерфейса, который чаще всего

используется для подключения к компьютеру мобильных телефонов и других

устройств , имеющих Bluetooth-интерфеЙс. Далеко не у каждой системной пла­

ты есть встроенная поддержка Вшеюош, но эта проблема легко решается уста­

новкой относительно недорогого адаптера USB - Bluetooth.

На рис. 1~7 показана задняя панель типичной системной платы с разъемами портов.

Для настройки встроенных портов используется раздел BIOS Setup с названием

Integrated Peripherals (см. гл. 10), где можно отключить ненужные порты

или изменить их параметры.

PS/2-порт для

подключения мыши Параллельный

порт LPT

Разъемы звукового

Разъем сетевого адаптера .
адаптера

PS/2-порт для

подключения

клавиатуры

Последовательный

порт СОМ1

Разъем

интегрированного

видеоадаптера

Порты USB

Рис. 1.7. Разъемы на задне й панел и систем но й платы

Устройства хранения информации

Жесткие диски и их интерфейсы

Жесткий диск, или винчестер , - основное средство хранения информации в компь­

ютере. Современные жесткие диски отличаются высокими показателями емкости
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(согни 11 даже тысячи гигабайт) , скорости и налсж ности , а также не очен ь ВЫСОКОЙ

стоимостью . I la них обычно хранится операцион ная система, при кладные программы

11 обрабатываемые дан ные. Кроме ТОГО, здесь можно хранить болыпое количество

рисунков, музыки , видео 11 другой объемной информации,

в соврсмеин ых компьютерах можно всгретить жссткие диски с тремя различными

иитерфсйсами подключения .

о IОЕ , или АТА . Согласно этому интерфей су жестк ие диски подключаются

К контроллеру с помощью 40- ил и 80-ЖIIЛЫIO~О шлейфа . К одному шл ейфу

можно подключитъ сразу дна устройства, 110 дЛЯ ЭТОГО нужно верно выставить

персмы ч ки 113 накопителе и проверить параметры этого накопителя в BIOS.
Полробнее о конфигурировани и IO E-УСтроiiств читайте в ГЛ . 5.

О Serial АТА. или SATA. ЭТОТ интерфейс имеет более высокую СКОросТЬ. чем АТА,

и полдсрживается всеми современными системными платами . В отл ичие от IOE,
данн ые перелаются посяедовател ьно 110 семижильному кабелю, а накопители

конфигурируются автоматически.

О SCSI. Пропэволитсл ьный параллсльный интерфейс, обычно применяюшийся

в ссрверных системах, Системные платы со встроен ной поддержкой SCSI встре­

чаются очень редко, поэтому для подключения SСSI-дископ обычно приходит­

ся устанавливать допол нительный SCS I -КОlIтроллер. В некоторых новых сис­

темах встречается послодовател ьиый вариант интерфейса SCSI - SAS (Serial
Лttас llеd SCS I).

Дискеты

Хотя дискеты считаются устаревшим средством хранения информации , II Х ис ­

пол ьзован ие иногда оказывается оправданным , а в некоторых случаях - даже

н еобходимым. Например , Дискеты могут испол ьзовагься для обновления или

воссгаиовления BI OS, а на некоторых системных платах обновление или восста­

новлени е с лиснет является сдинственно возможным способом . Дисковод для

дискет устанавл и вается в соответствующую нишу системного блока и подключа­

ется к контроллеру на системной плате с помощью шлейфа, а к блоку питания с 110 ­

МОЩЫО чсгырехжильного кабеля .

CD и DVD

СО 11 DV D - наиболее популярное средство распространен ия прикладных про­

грамм , игр, фильмов , музыки и другой цифровой информации , поэтому практиче­

СК II каждый компыотср оснашается при водам для их чтения и записи .

СО 11меют емкост ь около 700 Мбаiiт; если же нужно записать больше информации,

лучше использовать DVD, емкость которых 4,7 Гбайт и более.
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СО " OVO бывают трех разновидностей :

О CD-ROM, пуп-вом - Д"СК" только для чтения , зап исан ные на заволе: так

же обозначаются приводы , предназначенные только для чтения дисков;

О CD-R, DVD-R - чистые диски, или «болванкиь, позволяющие однократную

запись;

О CD- RW; DVD-RW - диски, позволяющие многократную запись и сти ран ие

информации ; так же обозначаются ПрИВОДЫ для чтения и зап иси дисков.

Все приводы OVO позволяют работать с СО.

Кроме обычных DVD, которые являются односторонн ими и однослойными , встре­

чаются двухсторонние или двухслойные диски с удвоенным объемом , а если DVD
одновременно двухсторонний и двухслойны й, то его объем увеличивается I~ четы­

ре раза и составляет более 17 Гбайт, Двухсторонние или двухслойные диски долж­

ны поддерживаться накопителем.

В современ ных СО/ОVО- п р"водах используется IОЕ- или SATA- ИllТерфеЙс .

поэтому их подключение и конфигурирование аналогично жестким дискам. Если

накопитель подключается с помощью интерфейса SATA или отделыюго IDE­
шлейфа , то в большинстве случаев он будет определен системной BIOS автомати ­

чески. Если же на ОДНОМ IDЕ-шлейфе имеется два устройства, нужно правильно

выставить перемычки Master/Slave (см . гл . 5).

Устройства на основе flаsh-памяти

Flаsh-nамять - относительно новое средство хранен ия дан ных , которое, однако,

уже успело завоевать широкую популярность благодаря надежности , комиакт­

ности и удобству использования. Накопители с и нтерфейсом US B на ос нове

flаsh -памяти являются хорошей альтернативой как гибким , так и о птическим

дискам : На момент написания книги популярные модели flаsh -дис ков с USB­
интерфейсом имели ем кость, сравн имую с DVD. Испол ьзовать подобные уст­

ройства удобнее, чем оптические дис ки : у fl аsh-накопителей гораздо меньший

размер , О Il И не шумят при работе, а зап исать информацию на них так же просто,

как и в папку на жестком диске.

Кроме flаsh -дисков с интерфейсом USB.Пазп-памягь используется во многих совре­

менных устройствах: цифровых фотоаппаратах, МРЗ-проигрывателях, мобильных

.телефонах и смартфонах, карманных компьютерах и др. Как и прочие устройства

с интерфейсом USB,устройства с flash-памятыо не требуют отдельной настройки со

стороны BIOS и автоматически определяются в Wind ows 2003/ XPjVista.

Такие накопители имеют отличные перспективы развития , поскольку в ИХ конст­

РУКЦИИ нет механических умов. Производители постоянно наращивают объемы
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и скорость работы чинов flash-памяти, а массовое производсгво всегда в конечном

итоге приводит к значительному снижению цен.

Другие типы накопителей

Иногда можно встретить другие типы накопителей , которые разрабатывались

11 испольаовал ись в прошлые ГОДЫ , однако по различным причинам не получили

широкого распростран ения.

О Накопители на магнитной ленте (стриме ры) . ПОЗВОдЯЮТ хранить большие объ­

емы информации , однако время доступа к нужному фрагменту данных может быть

очень велико . В связи с этим такие устройства не нашли широкого применения.

О Дисководы Iomega ZIP и IomegajAZ. Эти типы накопителей рассматривались

как замена для дискет, однако не получили широкого распространения из-за

высокой стоимости, НИЗКОЙ скорости и надежности. .

О Дисководы LS-120 (S uperDisk). Они ПОЗВОдЯют работать с обычными дискета­

ми объемом 1,44 Мбайт, а также со специальными дискетами объемом 120 Мбайт,

Однако и данный вариант не СТаД популярным: при высокой цене эти устройства

не всегда отвечали современным требованиям по скорости и надежности.

Рассмотренные устройства обычно используют интерфейс ID E, поэтому они под­

ключаются и настраиваются аналогично приводам дЛЯ СО и DVD.для дисководов
LS-120 и ZIP в большинстве версий ВIOS есть специальные параметры, позволяю­

щие выбирать их в качестве загрузочных.

Системныересурсы и их распределение

Основныесведенияо ресурсах

Современный компьютерсостоит из большого количества разнообразных уст­

ройств, и ДЛЯ нормальной работы они ДОЛЖНЫ поддерживаться процессором, ИМ

нужен доступ к оперативной памяти и возможностьобмена данными с перифери­

ей. Необходимо также, чтобы устройства не мешали друг другу, что достигается

распределением междуними системных ресурсов.

Системными являются следующие ресурсы .

о Прерывания . С их помощьюустройства могут использовать процессордля

обработки возникших в них событий. Далее мы рассмотримраспределение

прерываний более подробно.

о Канадыпрямогодоступа к памяти(ОМА). Используютсядля обменаданными

между устройством и оперативнойпамятьюбез участия процессора. Для реали­

зации ЭТОй технологии в каждой системной мате есть контроллер ОМА, под­

держивающий до восьми каналов обмена данными. 3а контроллеромдискет,
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например, закреплен канал ОМА 2;для параллельного порта, работающего в ре­

жиме ES P, обычно выдсляется ОМА 3; ОМА 4 используется самим контролле­

ром DMA.Остальные каналы часто свободные. поскольку эта технология редко

применяется в новых устройствах. Расиределение каналов DMA почти всегда

выполняется успешно, и во мнjогих современных версиях BIOS вообще нет на­

строек, с ним связанных .

О Порты ввода/вывода. Служат для обмена данными между устройством и про­

цессором . Это лиаиазоны адресов в шестнадцатеричном виде, по KOTOPЫ~ про­

цессор может зап исы вать ил и читать данные с помощью специальных команд

IN или ОUT. ДЛЯ этих портов выделен диапазон в 64 Кбайт, большая часть

которого свободна, поэтому конфликты с их использованием очень редки .

О Области оперативной памяти, специально выделенные для определенного

устройства. Как и в случае с портами ввода/вывода, конфликты С областями

памяти встречаются редко.

Прерывания

в работе компьютера часто возникают ситуаци и , когда процессору необходимо

отложить на время выполнение основной программы и обработать нажатие клави ­

ши на клавиатуре, щелчок кнопкой мыши или другое событие. возникшее в одном

ИЗ усгройств, Для реализации этой задачи по всех ком пьютерах испол ьзуют меха­

низм прерываний. Прерывание (IN7) - это приостановка процессором выполнения

основной программы для обработки события , поступившего от внешнего устрой­

ства. В общем случае обработка прерывания происходит следующим образом:

о когда воэникает ситуация, требующая вмешател ьства процсссора (например,

была нажата клавиша), устройство посылает специальный сигнал - запрос на

прерывание (lRQ);

О запрос на прерывание обрабаты вается контроллером прерываний ' , I1 0С~С чего

передается процессору ;

О процессор, получив запрос на прерывание, приостанавливает выполнение ос­

новной программы . сохраняет в оперативной памяти текущее состояние своих

регистров и запускает подпрограмму обработки данного прерывания:

О завершив обработку прерывания , пропессор восстанавл~вает из памяти свое

исходное состояние и продолжает выполнять основную программу.

Прерывания могут накладываться друг на друга, и если во время обработки одно­

го прерывания возникнет другое с более высоким приоритетом , то выполне!lие

.текущего будет приостановлено, и пропессор перейдет к болееважному. Процессор

Его ФУ.НКЦИИ - распределять прерывания между устройствами и разрешать ситуации,

когда одновременно возникает несколько прерываний . В подобных случаях сначала

будет выполнено прерывание, имеющее наивысший приоритет.
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может обрабатывать тысячи прерывапий 8 секунду. 110 пользователи не замсчают

этого, ПОСКОЛ ЬКУ скорость его работы Достаточно высока.

Все П РСРЫ П3 111 1 Я можно условно раздел ить 113 нескол ько групп .

о Немаскируемые прерывания (Nоп-МаskаЫе Iпtеrruрt , NMI) . 011 11 имеют

наивысший приоритст. Эти прсрыван ия обрабатываются при аварийных си­

туа и ия х , связа н ны х с ошиб кам и в работе о перативной . памяти или дру гих

устройств .

Все совремсп пые Щ)ОЦСССОРЫ также померживают другой тип немаскируемого

прерываи ия SMI (System Мапаgеmепt [ птеггцрг ), которое используется в схемах

уп равления электропитан ием.

О I\fаскируемыс прерывания. В отличие от немаскируемых, их выполнение может

быть врсменно и риостановлено программным способом . К ним относят все

преры нап ия от устройств, обрабаты ваемые контроллером прерываний . Обычно .
0 11позволяет обращаться к 16 прерываниям от различных устройств; их назна­

чение ири ведено в табл . 1.2.

В большинстве соврсменных компьютеров испол ьзуется так называемый рас ­

ширснпый коптроллер и рерываний (A P IC) , который изначалыю разрабатывал­

ся для многопроцессорных систем. AP IC ускоряет обработку прерываний и уве­

личи вает IIХ кол ичестно до 24.

О Программные прерывания, 01111 полностью реал изуются программным спосо ­

БО~ 1 бсз участия контроллера прсрывани й , Эти прерывания, по сути , - подпро­

граммы, решающие определен ные задач и . Например , все версии BIOS содержат

набор п рограммных прерываний , которые выпол няют основные операци и вво-,
да/вы вода, 11 любая программа может их использоватъ, или , другими словам и,

. вызывать нрерывания BIOS. Свои программвые прерывания есть у операнион­

ной системы . а также у некоторых прикладных программ.

Таблица 1.2. Назна ч ен и е а п паратных прерываний

Номер Устройство Примечаине .
преры-

вания

О Систем ны й таймер Имеет наивысший приоритет и не может быть изменено

1 Клавиатура Имеет самый высокий приоритет после системного

таймера 11 не может быть изменено

2 Контроллер Применяется для расширения количества прерываний

ирсры вавий с 8 до 16. Не может быть изменено

3 Послеловательный При нсобходимости может быть назначено другому

IIОРТ СОМ 2 ycтpoiiCTBY

4 Последовательный При необходимости может быть назначено другому

IIОРТ СОМ 1 устройству

.1 Н ст Может назначаться любому устройству
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Номер Устройство Примечание

преры-

вания

6 Контроллер Изначально не может быть иамсисио. В нскоторых

дисковода для версиях BIO S ССТ!) возможность освоболить IRQ 6 для

дискет операционной системы. если дисковод отсутствует

7 Параллельный порт При необходимости может быть назначено другому

устройству

8 Часы реального Системное прерынаиие, которое не может быть иэмсисно

времени (RTC)

9 Нет Может назначаться любому устройству

10 Нет

11 Нет

12 РS/2~мышь При неоБХОДИ~ЮСТ~1 может быть назначено другому

устройству

13 Математический Системнос прсрываll ие, которое НС может бьп-ь измсисио.

сопроцессор Все соврсмсиныс НРОIlСССОРЫ имеют встроен н ый

математический сопроцессор, поэтому лапнос нрерьша llllС

используется для совместимости со старыми I1 рогра~I~IiНIII

14 Первичный канал При отключеиии канала может быть назначено ДРУГО:\.I)'

ID Е~контроллера устройству

15 Вторичный канал

IDЕ-контроллера

Технология Plug and Play
в старых компьютерах ресурсы для некоторых плат расширения настраи ваяись

вручную, при этом нерелко возникали конфликты , особсиво после установки новой

платы расширения . Решить проблому распрсдслсния ресурсов позвол ила техно­

логия Plug and Play , которая выполняет автоматичсское конфи гурирован ие под­

ключаемых устройств . ,
Чтобы воспользоваться всеми преимушествами Pltlg alld Play, необходима иодлсржка

этой технологии со стороны BIOS, операционной системы 11 полключаемого устрой ­

ства. На сегодняшний день она полностью примсняется как в ан наратном. так и Щ)()~

граммнем обеспечении, а устройства без се поддержки уже являются редкостью.

В системе, отвечающей стандарту P]ug and r lay, ресурсы частич но расирелсля юг­

ся операционной системой, а системная BIOS во время заГРУЗКII вынолняст слс­

. дующие операци и:

о инициализирует устройства, которые используются в процсссе :Щ1l)У:JКl I системы:

D распределяет ресурсы между устройствам и. не поллерживающими PllIg ашl Play;

о опрашивает устройства, поддсрживающие Pltlg апd Play, и расирсдсляст между

11111\1[1оставшиеся ресурсы ;
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о формирует таблицы распределения ресурсов ESCD (Extended System Сопfigшаtiоп

Data - данные расширенной системной конфигурации);

О записывает данные ESCD, которые будут использованы для распределения ре­

сурсов при следующей загрузке, в NVRAM - память с автономным п итан ием .

Работа с ресурсами в Windows. .

Операционные системы семейства Windows полностьюсовместимысо стандартом

Plug and Play и предоставляют пользователям удобные средства , управляющие

ресурсами. Рассмотрим особенности работы с ними на примере наиболее популяр-

ной системы - Wi ndo\vs ХР, .

Чтобы определить устройство, вызывающее конфликт ресурсов, достаточно от­

крыть Диспетчер УСТРОЙСТВ. ДЛЯ этого щелкните правой кнопкой мыши на значке

Компьютер, выберите в контекстном меню команду Свой ства , в появившемся окне

перейдите по ссылке Диспетчер устройств. Все устройства, работающие с ошибками,

будут отмечены восклицательным знаком на желтом фоне. Дважды щелкнув на

значке любого устройства, вы откроете окно его свойств , где можно будет узнать

о причине некорректной работы устройства.

Для просмотра списка всех ресурсов выполните в окне Диспетчер устройств коман ­

ду Вид ~ Ресурсь! по типу, затем дважды щелкните на названии нужного типа ресур­

сов (рис. 1.8) . Из приведенного примера видно, что в данной системе используется

e lilj ' .
ю.. SIOA!8bf80A

е.. Запрос "а npepbI"HMt ОАф
! i- (lS'.Д) о С истем ный тай",ер

: 1- OSA> 1 сТ . ...А.ртн а . (101/102 tАаомwи> MIIM tЛ" Иlтура РИ MICro soft N, tural
! . (lSA) 4 ПО(lItАоеIТV1~ЫЙ ПОР' (СОМ!)
: ~..JiOSA) 6 Стан,о,артный сонтрОIlJlер гм6смх АМСЖ ОI
! ' OSA) 8 смов - часы
: r~ (1sд) 100 MlcrosoftACPl-СО IМfСТИМ,' СиСТtма! 1- а (1sд) 101 МiсrоsоftАСРl·со.Мtстимаg смстема

: :- ащ 102 MicrosoftACPI-со, ,,, tC1i4МI4 смстем,

I ~ ~ (lSA)1.03 Mlcrosott AC PI-СО8местима. с ис тем.

: ~ . OSд) 10( Mlc ro soft ACPI-сО8Мt С'М"" . смстем,
:. (lSд)lOS M rcro soft ACPI· cO.MfCТMM. 1II с метем.

}- OSд) 106 Micro,oft ACPI-соем е СТИМ/l t (мстеМ/I
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. Рис. 1.8. Просмотр распределения ресурсов с помощью Диспетчера устройств
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расширенный контроллер прерываний (APIC), поскольку количество ирерываний

больше 16. .

Чтобы устранить конфликт ресурсов в Windows, перезагрузите компьютер и снова

проверьте состояние устройства. Если ошибка не исчезает, попробуйте псреустаио­

вить проблемное устройство. Для этого щелкните на его знач ке правой кнопкой

мыши и выберите в контекстном меню команду Удалить. После этого установите

устройство заново, выполннв команду Действие ~ Обновить конфиryрацию оборудова ­

ния. Если это не помогает, попробуйте переустановить драйвер устройства с помо­

щью команды Действие ~ Обновить драй веры и следуйте указаниям мастера, при этом

желательно найти драйвер с цифровой подписью, в противном случае устройство

может быть несовместимым с Windows Vista. Нужно также проверить параметры

распределения ресурсов в BIOS (см. гл. 11), при этом следует отдавать предпочтение

автоматическому распределению ресурсов.
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Назначение и функции BIOS
BIOS (Вазк: Input/ Output System - базовая сuсmе.иа шюда/вывода) - это програм ­

ма, предназначенная ДЛЯ первоначального запуска компьютера , настройки обору­

дования (1 обеспечения функций ввода/вывода. BIOS эап исыиастся в м икросхему

tl ash -па"I ЯТIt . которая расположена на системной плате.

Изначально назначением BIOS было обслуживание устройств ввода/вывода (кла­

виатуры , экрана и дисковых накопителей). поэтому се 11 назвали ..базовая система

ввода/вывода• . В современных компьютерах BIOSВЫ Iюлняет несколько функций.

о Запуск компьютера и процедура самогестирования (Роwеr-Оп SelfTest ­
POST) . Программа. расположенная в микросхеме BIO S, загружается первой

после включения питания компьютера. Она детектирует (1 провернет установ­

ленное оборудование. настраивает устройства н готовит IIХ к работе. Если во

время самотестирован ия будет обнаружена неис правность оборудован ия, то

процедура POST будет остановлена с ВЫподом соответствуюшего сообщения

11)]11 звукового сигнала. Если же все проверхи прошли успсшно, самотестирова­

ние завершается вызовом встроенной подпрограммы ДЛЯ загрузки операнионной

системы. Процелура POST далее будет рассмотрена более подробно.

О Настройка параметров системы с помощью программы ВIOS Setup. Во вре­

мя процедуры POST оборудование настраивается в соответстви и с параметра ­

ми BI OS, хранящимися в специальной eMOS- lIаМЯТII . Изменяя эти параметры.

пользовагел и могут настраивать работу отдельных УСТРОЙСТВ Н системы В целом

110 своему усмотрени ю. Редактируются OIШ в с псциал ьной программе настрой­

КИ, которую также называют ВIOS Setup или CM OS Setup.

Настройке СИСТемЫ с помощью программы BIOS Sctop будет посвящена боль­

шая часть этой книги . Изменяя параметры BIOS, вы сможетс добиться опти­

мальной работы всех компонентов системы , однако к ЭТО~IУ следует основа­

телыю подготовиться . поскол ьку ошибочные значеи ия при водят к тому. что

снетема будет работать нестабильно или не будет работать вообще. Обо все"

этом вы узнаете из последующих глав книги .

О Поддержка функций ввода/вывода с помощью программных прерываний

BIOS. В составе системной ВIOS есть встроенные функциидля работы с кла­

виатурой, видеоадаптером, дисководами, жесткими дискам и, портами ввода/

вывода и др. Эти функции ИСПОЛЬЗ0Вались в операционных системах. подобных

MS -OOS, н почти не применяются в современных версиях \Vindo\\·s.

Типы микросхем BIOS и их расположение

на системной плате

в первых персональных компьютерах код BIOS записывался в микросхему посто­

янной памяти ПЗУ, или ROM (Read -Only Метогу), которая создавалась на заводе.
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Разнови дностью ROM является PROM (Ргоягапнпао ! « RC;I<I -Ollly l\1t' 11101"~') - про­

граммируемая память только для чтения. Такие микросхемы BI.lllycKa lOTol '11к'тым: 1.

а для их записи используютсяспециальные устройства - ирограмматоры .

Позже для хранения кода BIOS стали примепятъся микросхемы с' нозможпостыо

перезаписи.

о EPROM (Erasable Programmable Read-Only Меmогу) - сти раемая програм­

мируемая память. Информация удалялась ул ьтрафиолстоным излучением ,

которое проходило через специально прсдусмотрсипое сгскля н нос окошко.

О EEPROM (Electrically Erasable Programmable Read-OnlyМеmогу) - влектри­

чески стираемая программируемая память, информация с которой удаляется

электрическим разрядом.

Эти типы микросхем BIOS представляютчисто исторический интерес, поскольку

во всех современныхкомпьютерахдля храненияBIOS используются микросхемы

на основе Паэп-памяти ( Flash Метпогу) , которая является одной из разновидностей

EEP ROM . Такая микросхема может быть перезаписана с помощью специальных

программ прямо на компьютере. Запись новой версии BIOS обычно называется

«перепрошивкой». Эта операция может понадобиться, чтобы добавить в код BIOS
новые функции, исправитьошибки или заменить поврежденный код BIOS.

В большинстве случаев flаsh-память устанавливается на панель системной платы

(рис. 2.1) , что позволяет при необходимости заменить микросхему, но в ~eKOTOpыx

случаях она распаяна прямо на системной плате.

Рис. 2.1. Примерыустановкимикросхемы BIOS в панель на системной плате

Микросхемы flаsh-памяти для хранения BIOS имеютразличную емкость,в более

старых компьютерах используются чипы объемом 1- 2 Мбит( 128-256 Кбайг),

а в современных системах - 4-8 Мбити более (512 Кбайт- 1 Мбайт и более). В старых

компьютерах встречались микросхемы BIOS различных типов и форм, но чаще они

помещались в прямоугольный корпус DIP32 (см. рис. 2.1. слева); в современных сис­

темных платах чаще всего встречаются микросхемы BIOS в квадратном корпусе

(см. рис. 2.1,посредине) , а в некоторых новых платах можно встретить маленькие чипы

с последовательным интерфейсом (см. рис. 2.1,справа) . Обычно на них есть наклейка

с обозначением версии BIOS, а если ее нет - маркировка чипа flash-памяти.
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BIOS использует параметры конфигурации , которые хранятся в специальной

СМОS-памяти. Свое название она получила по технологии изготовления чипов, где

применялся комплементарный металлооксидный полупроводник (Complementary
Metal Oxide Semiconducto r) . СМОS-память питается от специальной батарейки

на системной плате, которая также используется для питания часов реального

времени .

Последовательность загрузки компьютера

Процессы после включения питания

Первое устройство, которое запускается после нажатия кнопки включения компь­

ютера, - блок питания . Если все питающие напряжения окажутся в норме, на

системную плату будет подан специальный сигнал Power Good, свидетельствующий
06 успешном тестировании блока питания и разрешающий запуск компонентов

системной платы.

После этого чипсет формирует сигнал сброса центрального процессора, по кото­

рому очищаются регистры процессора, и он запускается. Упрощенно процессор

работает следующим образом:

Q считывает из системной памяти команду. которая записана в ячейке памяти по

первоначальному адресу;

О выполняет эту команду, после чего читает и выполняет следующую команду

ит.д.

Таким образом, его работа - последовательно читать и выполнять команды из

памяти. Системная память сконфигурирована так, что первая команда, которую

считает пропессор после сброса, будет находиться в микросхеме BIOS. Последо­
вательно выбирая команды из BIOS, процессор начнет выполнять процедуру са­

мотестирования , или POST.

.Процедура POSТ
Процедура самотестирования POST состоит из нескольких этапов.

1. Первоначальная инициализация основных системных компонентов.

2. Детектирование оперативной памяти , копирование кода BIOS в оперативную

память и проверка контрольных сумм BIOS.

3. Первоначальная настройка чипсета.

4. Поиск и инициализация видеоадаптера. Современные видеоадаптеры имеют

собственную BIOS, которую системная BIOS пытаетсяобнаружить в специально

отведенном сегменте адресов. В ходе инициализации видеоадаптера на экране
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появляется первое изображен ие, сформированное с ПО~ЮЩЬЮ BIOS видео­

адаптера.

5. Проверка контрольной суммы CMOS н состояния батарейки , Есл и контрол ьная

сумма CMOS ошибочна, будут загружсны значения 11 0 умолчанию .

6. Тестирование процсссора и оперативной памяти. Результаты обычно ВЫВОДЯТ-

ся на экран (рис, 2.2) . .

Рис. 2.2. Сообщения процедуры POSТ (фотография экрана с ПОЯСНЯЮЩИМИ надписями)

7. Подключение клавиатуры , тестироваиие портов ввода/вывода 11 других уст­

ройств.

8. Инициализация дисковых накопителей. Сведения об обнаруженных УСТРОЙСТ­

вах обыч но выводятся на экран (см. р"с. 2.2).

9. Распределение ресурсов между устройствами 11 вывод таблицы с обнаружеи- :

ными устройствами 11 назначенными для них ресурсаМII (рис, 2.3).

10. Поиск и инициалиэация устройств, имеющих собственную BIOS.

11. Вызов програимного прерывания BIOS INT 19h, который ищет загрузочный

сектор Н3 устройствах, указанных 8 списке загрузки . . .

в эависимости от конкретной версии BIOS порядок процедуры POST может не­

много раз отличаться, 110 приведенные выше основные этапы выполняются при

загрузке любого компьютер~. 1
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Рис. 2.3. Итого вая табл и ца процедуры POSТ (фотография э кра на)

СОВЕТ

в приложении приведены таблицы с расшифровками РОSТ- ИОДОВ для наиболее

популярных версий BIOS. С их ПОМОЩЬЮ вы сможете разобраться с процедурой

самотести рования более детально .

Загрузка операционной системы

После того как успешно завершилась процелура POST, вызывается программнос

прерывание ВIOS INТ 19h 11 запускается процелура поиска загруэоч пого секто ра,

котор ый может находиться на жестком диске или сменном нос ителе . ПОРЯДОК

опроса устройств устанавл ивается с помощью параметров BIO S Fi rs t Boot
Devi c e, Se cond Boot Device и Third Boo t Device. которые подробно опи­

саны в гл . 6.

Рассмотрим прнмср, когда в системе установлен следующий порядок загрузки:

первое аагрузочное устройство - дискета (Парру), второе - CD/ DVD и третье ­

жесткий диск ( I1 ОО- О) .

О Программа BIOS сначала обратится к дисководу и , обнаружив дискету, считает

ее первый сектор. проверит. есть ли в нем загрузчик операционной системы, и пе­
редаст управление ему. Если дискета была отформатирована как несистемная ,
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то загрузк а останов ится С ВЫВОДОМ соответствующего сообщения. например:

Non - System dis k o r d isk error . Rep lace a nd press ~ny key when
ready (Для продолжения загрузки нужноизвлечьдискету из дисководаи нажать

любую клавншу) .

D Еслн дискеты в дисководе нет, система обратится к приводу дЛЯ СО. Обнаружив

эагрузочный компакт-диск, система будет загружаться с него. Причем загрузоч ­

ные СО могут выводпть В ходе загрузкп разлпчные сообщенпя. Например, диск

с дистрибути вом Wiпdо\vs ХР выводит Pre s s апу key to boot from CD

(Нажмите любую клавишу для загрузки с СО), и если не нажимать никаких

клавиш, то через несколько секунд система начнет загружаться с устройства.

указанного следующим в списке загрузки .

О Загрузка с НОО начнется , есл и нет дискеты в дисководе It загрузочного ком­

пакт-диска в приводе дЛЯ СО. В этом случае BIOS обращается к первому

физическому сектору диска, откуда сч итывает таблицу разделов жесткого

диска и код главной загрузочной записи (MBR). После зтого ВIOS заканчи­

вает свою работу и передает управление коду MBR. Жесткий диск может

состоять из ОДНОГО или нескольких разделов , 11 один ИЗ них должен быть

помечен как активный . Программа. содержащаяся в MB R, считывает загруз ­

ч ик операционной системы, который находится в первом секторе активного

раздела. и запускает его. После этого начинают загружаться основные сис­

темные файлы.

в таком порядке можнозагружаться с любого устройства, не изменяя параметры BIO S.
Однакодля обычного иснользования компьютера желательно установить в ВIOS Setup
первоочередную загрузку с жесткого диска, поскольку в этом случае процесс пойдет

быстрее и не нужно будет постоянно проверять, есть ли дпски в дисководах.

Если операцион ная система не загружается, это может быть связано с неправиль­

IIbIM порядком загрузки , а также с повреждением системных файлов или загрузоч­

ПЬ'Х областей диска . Например, для успешного начала загрузки Wiпdоw.s 2000/
ХР/ 2003 с жесткого диска условия будут-такими . .

D В перечне устройств для загрузки обязательно должен быть жесткий диск. Если

он не указан первым , то нужно извлечь носители из всех дисководов. Если же

в системе присутствует несколько жестких дисков, необходимо ~роверитъ,

чтобы в списке загрузки знач ился именно тот накопитель, на котором установ­

лена операционная система.

О В первом секторе жесткого диска должны быть правильная главная загрузоч­

ная запись и таблица разделов. Один IIЗ разделов должен быть помечен как

активный , а в его первом секторе необходимо наличие загрузчика операцион­

ной системы .

Нужные данные записываются 8 загрузочные области диска во время инстал­

ляции операционной системы, а если загрузочные области повреждены, их

можно восстановить, загрузившись с помощью консоли восстановления.
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о в корненой нанке загрузочного раздела ДОЛЖНЫ находиться следующие файлы:

n t 1d r - загрузчик операционной системы;

.boot. i ni - текстовый файл со сведениями об установленных операционных

системах :

n t de tec t. сот - модуль для сбора информации об имеющемся оборудо­

ван и и:

bootsec t . dos - файл с копией загрузочного секторадля загруаки Windows 9х,

ссли такая возможностьпредусмотрена конфигурацией системы;

ntbootdd . sys - необязательный файл, но он необходим для использования

жестких дисков SCSI, не поддерживаемых BIOS;

bootfont .bin - файл шрифта для меню загрузки ; без него сообщения

программы загрузки нельзя читать на русском языке.

О По пути , указанному в файле boot . i ni, должна находиться папка с установ­

ленной копией Windows и со всеми необходимыми системными файлами.

Условия для начала загрузки Windows Vist a сходные, но имена загрузочных фай­

лов будут другими .

D В перечне загрузочных устройств должен присутствовать нужный жесткий диск.

D В первом секторе жесткого диска должна находиться правильная главная загру­

ЗОЧНая запись, а в первом секторе активного раздела - загрузчик Windows Vista.

D В корнсвой папке загрузочного разделадолжен быть менеджер загрузки W indows
Vista (файл bootmgr ), а в папке ВООТ - данные конфигурации системы, кото­

рые хранятся в файле ВСО.

D По пути, указанному в файле ВСО; должна находиться папка с установленной

копией Windows.

Версии BIOS
Как правило, для каждой модел и системной платы нужна своя версия BIOS, по­
скольку в ней должны быть учтены особенности используемого чипсета и перифе­

рийного оборудования . Однако производителям плат невыгодно тратить время

и средства на полный цикл разработки собственных ВIOS , поэтому создапие BIOS
обычноразделено на два этапа.

1. Производитель BIOS (наиболее известные - компании AM I, Award и Рпоетпх)

разрабатывает ее базовую версию, в которой реализованы все. функции, не за­

висящие от особенностей того или иного чипсета.

2. Производитель системной платы самостоятельно или совместно с компанией­

разработчиком BIOS совершенствуютбазовуюверсию, учитываяособенности

конкретной платы. При этом для одной и той же модели код ВIOS может
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неоднократно иэменяться уже после вы пуска платы , например чтобы исп ра ­

в ить найденные 0I1Iи 6К11 или лобавить поддержку новых устро йств .

Таким образом . поп ятие « версия BIOS.. ~ЮЖСТ применятъся , чтобы обознач ить:

Q версию базового кода BIOS, выиушенного спсииализироваиной компанией :

например. A,vardВIOS 6.0 - шестая верс ия 810S фирмы A\\'ard.модификации
которой используются во м ногих соврсмснных систем н ых платах: для каждой

модели платы исходный код дорабатывастся с учетом особен ностей чиисета

и иерифсрийны х устройств ; .

О версию BIOS д..1Я конкретной модели системной "латы н различные молифи­

каци и ItJIII обновления BIOS. и рслнаэиаченные для одной 11 той же модел и:

название такой версии BIOS обыч но состоит из сокращенного обозначения

модели платы , к которому лобавлен номер модификации ил и обновления .

Основные компании-разработчики BIOS
в большин стве современ ных компьютеров используется одна из базовых версий

BIOS.

о AwardВIOS компании Лwагd Soft,vare (http://www.phoenix.com),наиболее извест­

ного проиаводителя 810S.Очень популярной в свое время была A\\'ardВlOS 4.51.
позже появилась A\\'ardBIOS 6.0, модификации которой широко используются

В совремеиных компьютерах, В 1998 году фирма Л\vагd была куплена компанией

Phoenix, однако все последующие разработки выходят над маркой Л,vагd8l0S

или Phoenix-Award BIO S,

О AМIВIOS компан ии American Megat rends (http:/ /www.ami.com). Модификации

AMIBIOS версии 8.0используется некоторыми ведущими производителями плат,

например ASUS, ASRock. MSI и др.

О PhoenixBIOS компанииPhoenix Тесhпоlоgiеs (htt p:/ /www.phoenix.com). Ее чаще

всего можно всгретить на ноутбуках и систем ных платах некоторых произво­

лителей . Компания Phoenix также владсет компанией Л\\'агd и выпускает BIOS
I ЮД этой маркой.

Иногда можно встретить версии BIOS, целиком разработанные производителям и

системных плат ил и ноутбуков: [гпе], IВM , Co mpaq. Тозпйэа, Ое" н некоторыми

другими известными компаниями . По функционированию и интерфейсу такие

версии BIOS не очен ь отличаются от BIOS компани й A,vard. АМI или Рhоепiх.

поэтому разобраться с ними не очень сложно, к тому же количество пол ьзователь­

ских настроек в них обычно певел ико.
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в этой главе мы ближе познакомимся с программой настройки BIOS, которая
может называться BIOS Setup Utility. CMOS Setup Uti lity IIЛII иначе. Часто ис­

пользуются сокрашен пые названия этой программы. например BIOS Setup или

просто Setup . Нередко программу настройки называют просто BIOS, но это не

совсем корректно.поскольку BIOS Settlp - это всего Л III II~ один 113 компонентов

BIOS .Далее в этой кн иге будет применягься термин BIOS Setup.

с 110~ЮЩЬЮ этой програ"I~IЫ можно уп равлять ра60ТОН процессора, ч ипсета. опе­

ративной памяти и других компонентов. Все параметры BIOS хранятся в CMOS­
памяти, которая иечувствительна К выключснию компьютера, поскольку питается,

от батарейки П3 с истемной плате.

Работа с программойBIOS Setup

Вход в BIOS Setup
Чтобы войти в BIO S Setup . нужно во время процедуры первоначал ьного тести­

рования компьютера нажать определенную клавишу 11..111 IIХ комбинацию : Наи­

более часто используется Delete . реже F1 11Л II F2 ; есть 11 другие варианты . Узнать,

какая же клавиша используется для входа в BIOS Sctup. можно из ИНСТРУКЦИИ

К системной плате ил и с помощью подсказки . которая появляется во время п ро­

хождения процедуры POST и имеет такой. например, вид: Pr e s s DEL t o en t e r
SETUP.

Если инструкции к плате нет, а экран ная подсказка отсутствует, вы можете после­

довательно перепробовать наиболее известные варианты :

о Delete:

О одна из функциональных клавиш : н , га . гэ , F10. F11, F12;

О Esc;

О Ct,l+Shift+S иди Ct,l+Alt+S;

о Ct,l+Alt+Esc;

о Ct,l+Alt+Delete.

Если подобрать клавишу для входа в Зешр не удалось. можно попробовать один

трюк. Перед включением компьютера нажмите и удерживайте какую-нибудь кла­

вишу. а затем включите компьютер. Загружаясь. система обнаружит ошибку кла­

виатуры и выведет сообщен ие, из которого можно узнать клавишу входа в Setup,
например, Keyboa r d Erro r . Pre s s Fl t o c ontinue , DEL t o enter Setup
(Ошибкаклавиатуры. Пажмите F1 дЛЯ продолж ения или Delete для входа в Setup).
Одиако и этот вариант может не сработать. если в ВIOS Setup отключен контроль

ошибок клавиатуры.
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. .
Более радикальный метод предполагает загрузку с отключенным дисководом для

гибких или жестких дисков , что приведет к выводу сообщения об ошибке и, воз­

можно, подсказки для вхоД.а в Setup. Однако в большинстве современных компь­

ютеров дисковые накопители определяются автоматически и данный трюк может

не сработать. Если же вы решит~сь воспользоваться этим вариантом, аккуратно

отсоедините шлейфы от дисковых накопителей при выключенном компьютере,

затем попробуйте его включить. Не применяйте этот способ, если у вас нет опыта

сборки/разборки компьютера или же ваш компьютер на гарантии .

Кроме того, что необходимо знать клавишу для входа в ВIOS Setup, нужно еще и пра­

вильно выбрать момент для ее нажатия. Это нужно сделать сразу же после появле­

ния соответствующей экранной подсказки , а если вместо сообщений POST отобра­

жается логотип фирмы-изготовителя, попробуйте нажимать клавишу входа в Setup
несколькораз с интервалом в 0,5-1 с. '

При первойпопыт~е входа в Setup вас может ожидать сюрприз в виде окна с тре­
бованием ввести пароль . Это значит, что пользователь, работавший с программой

BIOS Setup до вас, защитил ее паролем, Подробнее о паролях и их снятии читай­

те в гл. 7.

Интерфейс BI05 5etup и приемы работы с параметрами

Как правило , программа BIOS Setup имеет текстовый интерфейс и управляется

с помощью клавиатуры. В главном окне BIOS Setup присутствует меню со списком

основных разделов программы Setup. Главное меню BIOS Setup обычно располо­

жено в два столбца (рис. 3.1),этот вариант используется в различных версиях Award
BIOS (Phoeni x-Awar d BIOS ) и AMIВ IOS . Подобный интерфейс применяется

в системных платах большинства производитедей: Gigabyte, MSI, Foxconn, ECS,
Abit и многих других. .

~ Advanced Chipset Peaturea

~ Integrated Peripherala

~ Po_r l1anage_nt Setup

~ PnP;,PeI Configurationa

~ ре Health Statua

Еве Quit р9 ' : ltenu in BIOS
Р18 Save. Exit Setup

Load Optilltized Defaulta '

Set SuPerviaor Pa88~rd

Set User Pas8word

Save • Exit Setup

Exit Without Saving

t J •• : Select Ite~

Ti_. Date . Hard Di sk Тура•••

Рис. 3.1. Главное окно программы настройки Рhоепiх-АwагdВIOS 6.0
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Другой распространенный вариант интерфейса BIOS Setup - со строкой меню

в верхней части экрана. Такой интерфейс используется в PhoenixBIOS, Inte! ВIOS,

а также в некоторых версиях Award ВIOS и AMIВIOS. Этот вариант интерфейса

используется в системных платах производства ASUS (рис . 3.2), AsRock, Intel
и некоторых других.

syзte. Date
~acy Diskette А

Language

~ SATA 1
~ 'SATA 2
~ SATA 3
•. SATA 4
~ SATA 5

. ~ SATA 6
~ РАТА P("iMaгy naste("
~ РАТА P("iмaгy Slaue

~ SATA Configu("ation
~ Systeм ~nfo("lIIc1tion

~ :48:421
[f(" i O2I1512888]
[1.44". 3.5 in.J
[F.nglishJ

[SТЗ0081100sJ

[Нot DetectedJ
[not DetectedJ
[Нot DetectedJ
[not DetectedJ
[Нot DetectedJ
[not DetectedJ
[Нot DetectedJ

use [}}fТERJ. [TAВJ

0(" [SНIFТ-TAB] io
se lect а Не ld .

Use [+] 0(" [-] ~o

configu("e systeм.Tine.

+ .. Select Зсгееп

tJ Select Нем
+- Change fleld
ТаЬ Select field
f1 Бепега] llelp
Ш) Saue аnd Exit
ESC Exit

u02.58 (с) Сору(" iyht 1985-2007. Аl:1е("lcап tlеуаtгепds. Iпс

Рис. 3.2. Вид программы настрой ки BIOS в системных платах ASUS

Несмотря на некоторые отличия интерфейсов BIOS Setup, показанных на рис. 3.1
и 3.2, приемы работы с разделами и параметрами во многом сходны . Например,

выбор нужного раздела , подраздела или параметра выполняется стрелочными

клавишами, а для их открытия используется клавиша Enter.

Все разделы BIOS Setup имеют одинаковую структуру (рис. 3.3) .

о В верхней части окна выводится название текущего раздела или подраздела.

О В левой части находится список до~тупных параметров выбранного раздела.

Кроме отдельных параметров, могут присутствовать названия подразделов,

обозначенные треугольными стрелками.

О Справа от названий параметров выводятся их текущие значения . Если параметр

и его значения отображаются бледным цветом, значит, либо он предназначен

только для чтения , либо для его редактирования нужно изменить другой свя ­

занный параметр .



Название

подраздела BIOS

Da te . (1111 : dd : уу )

Tiнe (hh:нн : ss)

Phoenix

Название

раздела BIOS

- AwaraBIOS cl10slsetup
Standard CНOS Features

Но 11, Hov 14 2885
18 : 32 : 35
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Подсказка

по выбранному параметру

Uti lity

Ite" Не Ip

~ IDЕ Channel 1 Нaster

~ IDЕ Channel 1 Slave
~ I DE Channel 2 Нaster

~ IDE Channel 2 Slave

Drive А

Drive В ..
FIoppy 3 Нode Support
~alt Оп

Base Неногу

Extended Неногу

. Tota 1 Неногу

Нопе

1 .44Н , 3 .5 In .
Hone
DlsabIed
All • But ИеуЬоагd

64ВН

1 5З6ВН

16З84Н

Henu Level ~

Press [Enterl to enter
next рауе for detail
hard drive s e t t i ngs

Название

параметра

+/-/РU/РD:Uаluе F18 :S ve
У6 : Fail -Safe Default

t+++ :H ve Enter:Select
У5 : Prevlous Ualues

Параметры только

для чтения

ESC:Exlt F1 :General He lp
У7 : Optl" ized Default l ---

Значение Подсказка по использованию

параметра функциональных клавиш

Рис. 3.3. Структура окна программы BIOS Setup

О В правой части окна обычно выводится краткая справка по выбранному парамет­

ру. а в нижней части - подсказка по использованию функциональных клавиш.

в программе ВIOS Setup можно использовать следующие управляющие клавиши:

о ~. t ,..1.,~ (клавиши управления курсором) - перемещение курсора по разделам

. и параметрам;

О Ente r - вход в выбранный раздел , выполнение выбранной команды , открытие

всплывающсго окна со списком значений выбранного параметра;

О Page Up/Page Down или +/- надополнительном цифровом блоке клавиатуры ­
изменение значения выбранного параметра; нажимая указанные клавиши не­

сколько раз, можно последовательно перебрать все доступные значения изме­

няемого параметра ;

О Esc - выход \lЗ раздела в главнос меню, а при нажатии в главном меню - выход

из ВIOS Setup с отменой всех изменений;

О Fl - вызов справки по работе с BIOS Setup;

О F2 - смсна цвстной палитры программы ВIOS Setup (эта настройка доступна

не во всех версиях ВIOS); ,
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о F5 - восстановление предыдущих значений для выбранного раздела: будут

возвращены те значения, которые имелись на момент входа в программу BIOS
Setup (в некоторых версиях BIOS эта клавиша используется для установки

.значений по умолчанию);

О Fб - установка для выбранного раздела значений по умолчанию (команда Lo a d
Fail-Safe Defaul ts); в некоторыхверсияхBIOS дЛЯ этих целей могут ис­

пользоваться клавиши F5 или F9;

О F7 - установка для выбранного раздела оптимизированных значений (команда

Lo ad Op t imi z e d De f a u l ts);

О Fl0 - выход из BIOS Setup с сохранениемвсех внесенныхизменений,при этом

нужно подтвердитьдействия с помощьюклавиш У и Enter.

,
•

ВНИМАНИЕ

. в отдельных версиях BIOS значения функцион альных клав иш П-Fl 0 могут быть

другими, поэтому перед их испол ьзовани ем лучше свер иться с руководством к сис -

темной плате или с подсказкой в н ижней части экрана . .

Выход из BIOS 5etup
Для выхода из BIOS Setup есть два способа:

о выход с отменой всех внесенных изменений;

О выход с сохранением всех внесенных изменений.

Для выхода с отменой всех внесенных изменений выполните в главном окне ко­

манду Exi t Without Saving, послечего обычнопоявляетсяокно с сообщением

Quit Without Saving (Y/N)? (рис. 3.4), и нажмите клавиши У и Enter. Вы
выйдете из BIOS Setup, а компьютер продолжит загрузку.

Рис. 3.4~ Окно подтверждения выхода из BIOS Setup с отменой всех внесенных изменений

Выход с отменой изменений нужно использовать в следующих случаях:

О когда вы не планировали вносить какие-либо изменения, а только просматри­

вали текущие значения параметров;

О .если вы не уверены в правильности действий либо случайно изменили один или

несколько параметров .



Глава З . Программа BIOS Setup

Для выходас сохранением всех внесенных изменений выберите в главном окне

команду Save & Exit Setup - появится окно с сообщением SAVE to CMOS
a n d EXIT (У /N) ? (рис . 3.5) . Нажмите клавиши У и Ente r, все настройки будут

сохранены, а компьютер продолжит загрузку. Если вы передумали вносить изме­

нения в CMOS, нажмите Nи Enter или же воспользуйтесь клавишей Esc.
I

d" c elt Clllp Sf·t F e dftl rf ' S Se t Pd s swnrd

:::Г:.: ~: (' : ~:. ,: :' 1. [ ".;'-:~" ~~~:" ~~::" ;': ;'~-';'~~~';~-:-] s:.::':н у
/ РС ! COIII iUl lr d --------------------------------------

Рис. 3.5. Окно подтверждения выхода из BIOS Setup с сохранением внесен ных изменений

Выход с сохранением изменений используйте только в том случае, когда вы уве­

рены в правильности своих действий и в том, что не допустили ошибок или оплош-

.носгей во время реда~тирования параметров.

Если в вашем компьютере используется программа настройки BIOS со строкой

меню в верхней части, выберите в главномменю пунктExi t, где вы сможете най­

ти описанные выше команды Exi t Without Saving и Save & Exi t Setup .

Примеры редактирования параметров BI05 5etup
Для читателей, не имеющих опыта работы с BIO S, подробно рассмотрим один

характерный пример использования BIOS Зешр.Итак, представьте,что вам нуж­

но загрузитькомпьютер с загрузочногокомпакт-диска, например, с дистрибутивом

W indows. Для этого нужно изменить порядок загрузки в BIOS так, чтобы привод

для компакт-дисков стал первым в списке загрузочных устройств .

Если на вашем компьютере используется интерфейс BIOS с главным меню в два

столбца, последовательность действий может быть следующей.

1. Перезагрузите компьютер.

2. На начальных этапах самотестирования (POST) /нажмите клавишу входа

в BIOS, которой обычно является DeLete или F2. Дождитесь появления главно­

го окна BIOS Setup. Если вы не вовремя нажали клавишу и вместо входа в Setup
загрузилась операционная система, снова перезагрузите компьютер и повто- .

риге попытку.

3. С помощью клавиш управления курсором выберите в главном окне программы

нужный раздел , в нашем примере это Advanced BIOS Features, и нажмите
Enter.

4. Запомните, а лучше запишите текущие значения параметров выбранного раз­

дела, чтобы в случае неосторожныхдействий вы смогли вернуть исходные

значения измененных параметров .
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5. Параметр, определяющий псрвос загрузочное устройство, обычно называется

First Boot Oevice ( 1 s t Bo o t Oevice); выберитс его из списка с помо­

щью стрелочных клавиш. Для него нужно будет установить значение COROM
или CO/OVO.

Изменитъ значение выбранного параметра можно одним из двух способов:

• последовательно нажимайте клавиши Page Up/Page Dоwп (или +/- на допол­

нительном цифровом блоке клавиатуры), пока не установится нужное зна­

чение параметра;

• нажмите Епtе г, выберите в появившемся окне нужное значение (рис. 3.6)
и снова нажмите Епtег; этот способ удобнее, но не поддерживается некото­

рыми старыми версиями BIOS.

Рис. з.6 . Редактирование значения параметра с использованием всплывающего окна

6. Выйдите в главное окно программы с помощью клавиши Esc.

7. Для выхода из BIOS Setup с сохранениемвнесенных изменений выполните

команду Save & Exit Setup, в появившемся окне подтвердите ваши наме­

рения нажатиемклавишУ и Епtег.,
•

ВНИМАНИЕ

Никогда не выходите из BIOS Setup с сохранением изменений, если вы по нессто­

рожности или из-за любопытства затронули какой-либо параметр . В таком случае

нужно выйти из BIOS Setup с отменой всех внесен ных изменений , затем опять вой ­

ти и заново отредактировать нужный параметр.

8. Проверьте действие внесенных изменений, выполнив загрузку с компакт­

диска .
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9. Снова переза грузите компьютер и верн ите п режнее значение параметра

First Boot Device, после чего попробуйте за грузить компьютер в обыч ­

ном режиме .

Для версий BIOS с горизонтальной строкой меню последовательность действий

по смене загрузочного устройства будет несколько иной .

1. Псреэагрузитс комп ьютер 11 войдите в BIOS Setup.

2. С помощью клавиш ~ и -э выберите в главном меню программы раздел Boot.
Запомните или запишите текущие значения параметров .

3. С помощью клавиш Ь и t выберите параметр 1s t Boo t Device и установите

для него значение CDROM ( СО/ DVD) одним из описанных выше способов (рис. 3.7).
Данный параметр может находиться в подразделе Boot Devi'ce Prio r i ty.

Рис. 3.7. Редакти рование списка загрузочных устройств

4. С помощью клавиш ~ и ~ перейдите в раздел Ex i t и выполните команду Ex i t
& Save Change s. Подтвердите ваши действия нажатием Enter в появившемся

диалОГОВО~1 окн е.

5. Попробуйте загрузиться с компакт-диска, после чего верните прежнее значение

параметра 1 s t Boot Dev ice.

Советы по безопаснойработе с BI05 5etup
Работа с BIOS Setup связана с определенным риском, поскольку при неудачном или

неосторожномиаменении параметров система можетфункционироватьнестабильно
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или не функционировать вовсе. Есть нескол ько простых совето в, которые позволят

свести возможный риск к минимуму.

о Старайтесь вообще не проводить экспериментов с BIOS на компьютерах, обра­

батывающих или хранящих важную информацию. Перед настройкой или раз ­

гоном системы с ПОМОЩЬЮ BIOS позаботьтесь о резервном копировании важных

данных.

О Прежде чем изменить параметры , всегда запоминайте, а лучше записывайте их

старые и новые значения . ЭТО ПОЗВОЛИТ вам всриyrь прежнее состояние системы ,

если с новыми настройками она будет работать нестабильно. Некоторые версии

BIOS могут сохранять текущие настройки в виде файла, но в большинстве

случаев значения параметров вам придется записывать. Можно, конечно, сфо­

тографировать экраны BIOS Setup цифровой камерой .

Q Не изменяйте параметры. значен ия которых вам неизвестны. Если вы не нашли

описание интересующего параметра в книге, обратитесь к РУКОВОДСТВУ по сис­

темной плате. Если же 11 руководства нет, попробуйте поискать его электронную

версию на сайте производителя системной платы (см. приложение) .

. О Не редактируйте за один сеанс н.есколько не связанных между собой параметров.

При сбое системы будет очень сложно определить, какой из измененных пара­

метров вызвал проблему, и вам придется начинать все сначала.

О Не эанимайтесь разгоном компьютера без соответствующей подготовки; при

неудачеваш компьютер может просто не включиться, а в некоторых случаях

даже могут выйти из строя процессор или другие компоненты . Подробнее о раз­

гоне читайте в гл. 17.

о в программе BIOS Setup старых компьютеров можно встретить раздел Hard
Di s k Ut i l i t y, который предназначен для низкоуровневого формашрован"я

жестких дисков. Помните, что низкоуровневое форматирование уничтожает все

данные на диске, а иногда может вывести жесткий диск из строя .

к сожалению, в реальной жизни не всегда можно все предусмотреть, и возможны

случаи, когда после изменения настроек BIOS компьютер перестает нормально рабо­

тать ШIII не работает вообще. Если причина только в неправильной установке пара­

метров ВIOS, то систему можно вернуть к жизни с помощью нескольких советов.

о Если после перезагрузки компьютера вы можете войти в BIOS Setup, нужио
сразу же установить прежние зиачения отредактированных параметров. Напом­

ню, что все изменения должны быть записаны заранее.

О Если вы не записали внесенные изменения , не следует менять все параметры

подряд, этим вы только усугубите ситуацию. В таком случае можно попробовать

восстановить работу системы , загрузив параметры по умолчанию с помощью

команды Lo a d Fail -Sa fe Def aul t s . После этого иужно будет заиава на- .
строить систему на оптимальную работу.
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Q Иногда компьютер может вообще не включаться только из-за нслравильных

установок ВIOS. В таком случае придется открывать системный блок и обнулить

содержимое CM OS с помощью перемычки па с истемной плате (см . гл. 14).
После этого понадобится повторная настройка системы.

Основные разделы BIOS Setup
в большин стве версий используется интерфейс главного окна программы BIOS
Setup, в котором названия разделов размещены в два столбца (см . рис. 3.1). Хотя
у каждой модели системной платы свой уникальный набор параметров. названия

основных разделов BIOS Setup, как правило , не меняются. Кратко рассмотрим

назначение основных разделов A\vardBIOS и AM IВ IOS .

Standard CMOS Features (Standard CMOS Setup)
По названию видно, что в разделе собраны стандартные настройки компьютера,

к которым принято относить параметры ДИСКОВЫХ накопителей , настройки даты

и времени и др. Здесь также можно найти информацию о количестве установленной

оперативной памяти и другие сведения о системе.

Advanced BIOS Features (BIOS Features Setup)

Название раздела можно перевести как 'расширенные настройки BIOS. , к которым

обычно относят:

Q параметры , связан ные с особенностями загрузки системы и порядком опроса

загрузочных устройств (см. гл. 6) ;

Q общие параметры работы процессора, чипсета, клавиатуры и других устройств;

О настройку кэш-памяти 11 эатенепие памяти.

В зависимости от версии BIOS 11 модели системной платы в этом разделе могут

быть и другие парамстры , относяшисся к работе системы в целом.

Advanced Chipset Features (Chipset Features Setup)
Данный раздел описывает настройки чипсета . а значит, его содержимое зависит

от типа чи псета , на котором построена системная плата. Если быть более точным ,

то здесь при сутствуют параметры , огнося щиеся к северному мосту чип сета 11 оп­

ределяющи е работу оперативной памяти , пропессора. видеосистемы , шин ЛGР

и РС I Express и некоторых других устройств.

Настройки этого раздела могут существенно влиять на скорость и стабильность

работы системы , позтому изменять их следует крайне осторожно. Подробнее об

этом читайте в гл. 9.
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. Integrated Peripherals

в этом разделе собраны параметры для различных ННТСгрИрОИ311 1 1ЫХ перифсрийных

устройств, которые поддерживаются южным мостом чипсета. контроллеров гибких

И жестких ДИСКОВ. :шуковых 11сетевых адаптеров, послеловательны х, параллельных

и US8-портов 11др. И состав настроек этого раздела зависит ОТ состава периферий­

II ЫХ устройств В кои крогной системе.

с помощью параметров раздела можно включать 11.'1 11 откл ючать периферийные

устройства. настраивать их работу . Подробнее об этом читайте в гл . 10.

Power Management Setup

в раздс:" с угтаиавл иваются параметры электропитан ия 11 режимы энергосбереже­

н ия . Можно настроить автоматический переход компьютера в условия понижен ­

II ОГО энергоиогребл ен ия. 3 также эасгавить его возвращаться в рабочес состояние

при наступлен и и оп релелеи ных событий . Большинство современ ных П К позволя­

ют упраВ.1ЯТЬ параметрами электропита н ия IIЗ операционной с исгемы , но Д.1Я

это~о нужно . чтобы подлерживалос ь расширенное управлен 11<.' п итан ием 110 стан ­

дарту ACPI со стороны как BIOS. так JI операционной г игтсмы. Параметры элек­

гроп итан ии If энергосбсрежсния иолробно рассмотрены в 1'.1 . 13.

РпР/PCI Configurations

Параметры этого разлсла управляют способом распределения ресурсов между

периферийными устройствам и . Обычно эту функцию 1I0ручают системе, оставляя

настроенное по умолчанию автоматическое распределение ресурсов. Подробнее

о ресурсах н их распрелелении читайте в Г.1 . 11.

РС Health Status (H/W Monitor)

Все совремеи н ые системные платы оснащены датч и ками контроля рабочих

температур , н апряжений н с коросте й вращен ия вентиляторов . Их текущие

показания отображаются в отдельном разделе BIOS Setup с названием Ре Hea l th

St atus или H/W Monitor. Показани я датч и ков используются в автоматиче­

ских с истемах защиты от псрегрена , И чтобы определить порог срабатывания

защиты , выставляются соответствуюшие параметры. Бол ьшинство новых плат

оснащено также настраи ваемой с истемой, которая регулирует скорость венти­

лятора" .

Frequency/Voltage Control

в этом разделе устанавливаются рабочие частоты и напряжения ДЛЯ процессора,

чипсета, оперативной памяти , видеоадаптера и др. Пр" параметрах 11 0 умолчанию
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все частоты и напряжения в современных компьютерах настраиваются автомаги ­

чески , что обеспечивает надежную работу системы.

Если параметры этого раздела изменять вручную (см . гл. 12), можно выполнить

разгон , то есть заставить процессор , память и другие компоненты работать на

более высоких частотах. Однако при этом понижается стабильность работы сис­

темы и возрастает риск выхода из строя разогнанных компонентов . По этой при­

чине , прежде чем начинать , обратитесь к материалу гл . 17, где данный вопрос ос­

вещен более подробно.

Раздел для настройки частот и напряжений может называться и по-другому , на­

пример в некоторых платах от Gigabyte он называется МВ 1 n tell igent Twea ke r,
платах от MSI - Cell Me n u .

Load Fai[-Safe Defau[ts (Load BIOS Setup Defau[ts)

Команда сбрасывает все настройки BIOS до значений по умолчанию. При этом

устанавливаются наиболее безопасныезначения всех параметров,обеспечиваю­

щие высокую стабильностьработы системы. При выборе этого пункта обычно

появляется окно, в котором нужно подтвердитьвыбранноедействие нажатием

клавиши У (рис . 3.8).

Рис. з.8 . Окно , подтверждающее за грузку параметров по умолчанию

Load Optimized Defau[ts (Load High Performance)
Команда устанавливает такие настройки BIOS ,которые обеспечивают оптимальную
производительность системы, сохраняя ее стабильность. В зависимости от конкрет­

ной модели системной платы эти значения могут быть различными, но, как правило,

оптимизированные настройки отличаются от настроек по умолчанию ускоренным

прохождением процедуры POST, более быстрыми режимами работы оперативной

памяти, ускоренной работой шин и некоторыми другими параметрами.

Иногда оптимизированные параметры оказываются несовместимыми с имеющимся

оборудованием, и после этой команды система может работать нестабильно. В таком
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случае следует вернуться к настройкам по умолчанию с помощью Load Fail -Safe
Defaul ts, после чего настроить системуна оптимальнуюработу вручную.

SetSupervisor Password, Set User Password
Команды устанавливают соответственно административный и пользовательский

пароли на вход в BIOS или на загрузку компьютера (см . гл . 7) .

Программа настройки BIOS
с горизонтальной строкой меню

Некоторые производители плат, например ASUS, ASRosk или Intel, используют вид

главного окна программы BIOS Setup со строкойменю, котораярасположенав верхней

части экрана (рис. 3.9). Такой интерфейс изначально использовался в PhoenixВIOS,

но существуют версии AMIВIOS и AwardВIOS,выполненные в этом же стиле. Подоб­

ная организация более приемлема для начинающих пользователей, а о назначении

основных разделов вы узнаете далее.

Рис. 3.9. Гл авное окно п рограммы настройки РhоепiхВIOS

Main
Здесь собраны основные , по мнению разработчиков, настройки BIOS:дата и время,

параметры дисковых накопителей и системная информация. Main - почти полный

аналог раздела Standard CMOS Features.
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Advanced
Этот раздел обычно наиболее объемный по количеству парам етров и состоит из

нескольких подразделов (рис . 3.10) . Здесь собраны настройки для работы процес­

сора, чипсета, памяти, видеосистемы и периферийных устройств . Если сравнивать

с классическим интерфейсом, то раздел Act.vanced включает в себя содержимое

разделов Ad van ced Chip s et Fe atu r e s , Integra ted Pe ripherals ,
Frequency / Vo l t a g e Cont ro l, РпР / PCI Co nfigurations и некоторыепара­

метры из Advanced BI OS Fea tu re s . Иногда разработчики BIOS выделяют

часть параметров из Advan ced в отдельный раздел , увеличивая таким образом

количествопунктов в главном меню.

Рис. 3.10. Раздел Advancedобычно состоит из нескольких подразделов

Power
в этом разделе, аналогичном разделу Powe r Managerne n t Setup, устанавлива­
JОТСЯ параметры электропитания . Сюда также обычно включают параметры

контроля рабочих напряжений , температур и скоростей вращения вентиляторов

(как в H/W Moni tor) .

Boot
Здесь находятся парам етры. определяющи е порядок опроса загрузочных уст­

ройств , и други е нас!ройки загрузки . Кроме того , здес ь могут быть параметры

для управления паролями , но в некоторых версиях они вынесены в отдельный

раздел Se c u r i t y (см. рис. 3.9).
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Exit
в этом разделе (рис. 3.11) обычно присутствуют следующие команды :

о Ex i t @ Savin g Change s - выход с сохранением всех изменений;

О Exi t @ Discard Change s - выход с отменой всех внесенных изменений;

О Lo a d Setup Defaul ts - установка значений по умолчанию;

О Discard Changes - отмена внесенных изменений.

После выбора любой из этих команд обычно появляется окно, в котором нужно

подтвердить или отменить ее выполнение.

Рис. 3.11. Раздел Exit

Работа с профилями BIOS
Как отмечалось выше , перед изменением настроек BIOS нужно записывать их

текущие значения , чтобы иметь возможность вернуть систему в прежнее со ­

стояние при неудачном изменении параметров. Эта задача значительноупро­

щается , если ваша системная плата поддерживаетработу с профилями BIOS,
с помощью которых можно сохранить текущие настройки BIOS и восстановить

их при необходимости .

Поддержка профилей BIOS сначала появилась только в наиболее функциональных

моделях плат, но в последнее время ведущие производители встраивают поддерж­

ку профилей BIOS в большинство своих моделей. Рассмотрим для примера после-
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довательность работы с профилями для плат производства Gigabyte. Для сохране­

ния текущих настроек BI OS нужно выполнить следующие действия .

1. Перезагрузите компьютер и выполните вход в BIOS Зешр, Если ваша модель

платы поддерживаетработу с профилями,в нижнейчасти экранабудут присут­

ствовать подсказки по использованиюфункциональныхклавиш для -работы

с профилями:Fll: Save CMOS to BIOS и F12: Load CMOS from . BIOS.

2. Для сохранения текущих настроек BIOS нажмитеклавишуH l, после чего поя­

вится окно сохранения профилей (рис. 3.12).

3. Выберите стрелочными клавишами один из доступных профилей, измените при

необходимости его имя и нажмите клавишу Enterдля создания нового профиля.

Рис. 3.12. Сохранение профиля BIOS в платах Gigabyte

. \

После создания профиля вы в любой момент сможете вернуть сохраненные на-

стройки, для чего нужно нажать в главном окне BIOS Setup клавишуF12, выбрать
в появившемся окне нужный профиль и нажать Епtегдля восстановления настро­

ек. Кроме профилей, сохраненных пользователями, в платах от Gigabyte могут

присутствоватьавтоматическисохраненныепрофили,ими можно воспользовать­

ся для восстановлениянестабильноработающейсистемы.

Работу с профилямиподдерживаютсовременныемодели системныхплат других

производителей,но названиякоманди назначениефункциональныхклавишбудут

иными. Краткорассмотримособенностиработыс профилямиBIOS ведущихпро­

изводителей.

о ASUS. В некоторых новых системных платах от ASUS пользователям доступны

два профиля для сохранения настроек ВIOS, команды для работы с которыми на­

ходятся в разделе Tools или подразделеTools ~ Asus О . С . Profile программы
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BIOS Setup (рис 3.13).Для сохранения текущих настроек в виде профиля служит

команда Save to Profile 1/2, а восстановление настроек и.з сохраненного про­

филя выполняется с помощью команды Load from Profile 1/2.. \

Рис. 3.13.Команды ДЛЯ работы с профилями BIOS В платах ASUS

в некоторых платах от ЛSUS также есть возможност ь сохранять настройки

вюз в виде файлов на дискете или flаsh -диске, а также восстанавливат ь сохра­

ненные настройки из них. Для этого используется утилита ASUSTek О.С. ~roЮе

Utility, которая запускается с помощью команды Start· О . с. Profile в под­

разделе Tools ~ Asus О . с. Profile.

о MSI. ДЛЯ работы с профилями в главномменю BIOS Setup некоторыхплат от

MSI.имеется раздел USER SETTINGS. ДЛЯ сохранения настроек в один из дос­

тупных профилей служит командазаое Settings 1/2, а для восстановления
настроек из профиля - команда Load Set t i ng s 1/2.

О ЛВП. Как и в платах oT'Gigabyte, для работы с профилями в платах от ЛБIТ

используются функциональные клавиши, узнать назначение которых можно из

подсказки в нижней части главного экрана BIOS Setup. Для сохранения 'про­
филей служит клавишаFб (Save PROFILE То BIOS), адля восстановления

настроек - клавиша F7 (Load PROF ILE From BIOS).

Профили очен? удобны при разгоне компьютера. Для получения максимальной

производительности приходится экспериментально подбирать значения несколь­

.ких параметров и при достижении желаемого результата сохранять все настройки

в виде профиля. Подробнее о разгоне читайте в гл. 17.
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Эта часть книги построена в виде справоч ника 110 параметрам BIOS. где вы сможс­

те найти всснеобходимые сведения для настройки ком п ьюгора с помощью BIOS.
Приведенныс параметры сгруп и и рованы 110 фуикциональному иризнаку. что 110­

зволяст ОТЫСК3П. IIХ описание независимо от верси и BIOS.

Следует отмстить, что каждая модел ь системной платы имеет свой уникальный

набор параметров. 11 на вашем компьютере, скорее всего , м ногих 113 них нет. Не ис­

ключено 11 ТО, что ваша BIOS содержит параметры. здесь не оп исан ные. Очень

часто также встречаются разночтен ия в названиях. Поэтому в кн иге приводятся

их различные варианты.

Иногда BIOS использует несгандартные названия для широко известных пара ­

метров, а некоторые системные платы могут иметь специфические возможности ,

которые отражаются в одном или нескольких допол нительны х параметрах . В по­

добных случаях необходимую информацию следует искать в руководстве к сис­

темной плате.

Сравнивая настройки BIOSконкретных компьютеров, можно отметить, что перед­

ко отл ичия состоят лишь В способе организации меню и названии некоторых па­

раметров, а принпипиальная разница обусловлена, как правило, типом чипсета и ко­

л ичеством интегрированных устройств на системной плате.

СОВЕТ

Есл и вы не сможете найти в этой части книги нужную настройку BIOS, попробуй · ·

те во с пользовать ся алфавитн ым списком параметр ов , кото рый п риведен в кон ­

це кн и ги .

- При написании этой части УЧИТЫВaJl lIСЬ особенности BIOSкомпан ий A\vard, AMI,
Phocnix 11 Г п ге] , предназначенные для популярных системных плат производства

ЛSUS. l\IS I, Gigabyt e. ЛВlТ. ЛSRосk, Biostar, ECS, Рохсопп, (пtеl и др. Все рассмог­

ренные платы предназначены для процессоров Pentiu m II/ III / IV , Celero n. Соге 2/
Quad. Лthlоп ХР/64/Х2, Оигоп, Se mpro n, Phenom и построены на современных

чи псетах от [гпе] , nV idia, VIЛ, SiS, ЛТI или ЛМD.
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Первым пунктом в главном меню программы CMOS Setup Utility обычно знач ит­

ся раздел Standard CMOS Features (рис. 4.1) или Standard CMOS Setup , а в

версиях BIOS с горизонтальной строкой меню - Main . Большинство параметров

этого раздела заложено еще в компьютерах выпуска 1980-х годов . С тех пор сме­

нилось не одно поколение ПК, а параметры раздела Standard CMOS Feature s
сохранились почти в первозданном виде, правда, некоторые из них не имеют суще­

ственного значения и присутствуют лишь как дань традиции.

Рис. 4.1. Параметры раздела Standard CMOS Features

Дата и время

Date (mm:dd:yy), System Date, Time (hh:mm:ss), System Time
Чтобы компьют ер все гда знал текущую дату и время , на системной плате есть

собственные часы реальною времени , или RTC (R eal Time Clock), которые питают­

ся от того самого аккумулятора , который обеспечивает сохранность данных

в СМОS-памяти. Значения даты и времени устанавливаются путем непосредст­

венного ввода числовых значений в соответствующие поля или с помощью клавиш

изменения параметров .

Необходимость редактировать системное время с помощью ВIOS возникает край­

не редко, поскольку все современные операционные системы имеют собственные

средства для его изменения. Например, в системах семейства Windows достаточно.

дважды щелкнуть на изображении часов в правом углу Панели задач ив появив­

шемся окне задать нужные значения. В Windows ХРj Vista есть также автоматиче­

ская коррекция системного времени , которая использует для этого специальные

высокоточные серверы времени в Интернете. Для настройки в окне свойств даты

и времени предназначена вкладка Время Интернета . Чтобы воспользоваться этой

функцией, следует правильно указать часовой пояс на одноименной вкладке, ина­

че синхронизация будет выполняться с ошибкой.
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Если ВЫ постоянно замечаете существенное отставание часов реального време­

ни, особенно после длител ьных простоев компьютера, знач ит, ресурс батарейки
на системной плате исчерпывается и пора ее эзмснить. 'Если аккумулятор раз­

рядился полностью , с истема при включен и и выдаст сообщение об ошибке

контрольной суммы CMOS и о загрузке параметров 110 умолчанию, В этом

случае в качестве с истемной даты обычно устанавливается дата разработки

данной версии BIOS.

Daylight Saving
Параметр позволяет управлять аВТО~Ia!ическим перепадом системных часов на

летн ее и зимнее время .

Возможные значения:

о Enable d (Оп) - автоматический перевод на летнее 11 зимнее время включен ;

О Disabled (Of f) - автоматический перевод времени запрещен .

Этот параметр уже устарел, но если он есть в вашей верснн ВIOS, установнте его

в положение Disabled, поскольку современные операционные системы имеют

собственные средствадля автоматического перехода на летнее и зимнее время .

Например, в большинстве версий Windows для этого нужно только установить

соответствующий флажок на вкладке Часовой пояс окна свойств даты и времени .

Монитор, язык, клавиатура
и сообщения об ошибках

HaltОп
Параметр определяет поведение системы, когда во время загрузки компьютера

возникает некритическая ошибка.

Возможные значен ия:

о Al l Err ors - компьютер перестанет загружаться при возникновении ошибки

любого ти па с выводом на экран соответствующего сообщения ; пользователь,

как правило, может продолжить загрузку-системы , нажимая функциональную

клавишу, которая указывается на экране;

О No Еггогв - система будет пытаться продолжить загрузку в случае возник­

новения любой некритической ошибки;

О Al l , But Keyboa rd - процесс остановится при возннкновении любой

ошибки, кроме ошибокклавиатуры: в этом случае система может загружаться,

если нет клавиатуры, например когда компьютер используется в ро.ЛII сетевого

сервера;
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о Al l , But Dis k - загрузка остановится при возникновении любой ошибки ,

кроме ошибок дисков ; этот вариант применим , когда компьютер работает без

жесткого диска и операционная система загружается по сети ;

О All , Ви t Di s k/ Key - загрузка остановится при возникновении любой ошиб­

КИ , KpO~fe ошибок ДИСКОВ или клавиатуры.

,
•

ВНИМАНИЕ

При возникновении критической ошибки , например связанной с видеоадаптером

или оперативной памятью. компьютер перестанет загружаться в любом случае и вы­

даст соответствующее сообщен ие на экран ил и звуковой си гнал (см . гл . 14).

POSТ Errors, POSТ Error HaLt
Этот параметр используется в некоторых версиях BIOS вместо Ha l t Оп, а значе­

ний может быть всего два:

о Hal t Оп All Errors - загрузка останопится при возникновении любой

ошибки ;

О No Hal t Оп All Errors - загрузка продолжится при возн икновении любой

некритичсской ошибки .

Wait For If Апу Errors
Еще один вариант парам етра . управляющего поведением системы , когда возника­

ют некрит ические ошибки.

Возможные значсния:

о Enabled ( Уе з) - загрузка остановится при возникновении любой ошибки;

О Disabled (No) - загрузка продолжится при возникновении некритических

ошибок.

Keyboard
Параметр II ОХОЖ по смыслу на I1рС~ЫДУЩИС и имеет слсдующие значения :

О Ins t alle d ( Pr e s e n t) - система перестанет загружаться при отсутствии или

неправилыюii работе клавиатуры;

О Not In s t a lle d (Ab s e n t) - система продолжит загрузку в случае возникно­

вения ошибок клавиатуры.

Video, Primary DispLay
Параметр устанавли вает тип системного видеоадаптера . Для всех современных

компьютеров следует выбирать значение EGA / VGA, другие предлагаемые типы
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(CGA 4 О. CGA 80 , мопс , MDA) устарели . как минимум . 15 лет назад и нредставляюг

только исторический интерес, Для тонкой настройки современных видеоадаптеров

есть параметры в других разделах (см . гл. 9) .

Language, Current Language
Традиционно все сообщения BI0 5 ВЫВОДЯТСЯ на английском языке, 110 если н вашей

~истеме есть подобный параметр. язык можно сменить, Поскол ьку микросхемы

BIOS имеют ограниченный объем , они поддерживают только нескол ько основных

языков, например Engli s h, German и Fr e nch. Однако технически й прогрссс не

стоит на месте, и возможно, уже в ближайшее время получат расп ростраиепие

версии BIOS на русском языке.

ПРИМЕЧДНИЕ

Некоторые версии BIOS поддерживают операти вную см ену языка с ПОМОЩЬЮ од-

НОЙ и з фун кцион альны х клавиш , например FЗ . '

ДИСКОВОДЫ '

Drive д, Drive В, Legacy Diskette д/в

Эти параметры устанавливают типы дисководо в для дискет, которы е могут быть

подключены к одному из канало в (А или В) контроллера гибких дисков . Внеко '

торых версиях BIOS этипараметры находятся в подменю Floppy Driv e s .

. Возможные значения типов дисководов в зависимости от их емкости и размера

дискеты:

о Disabl ed (None) - дисковод отсутствует;

О 3 б О К , 5. 2 5 i п , - подключен дисковод емкостью 36 0 Кбайт и размером

5,25 дюйма;

,О 72 0 К , . З . 5 . in. - подключен дисковод емкостью 720 Кбайт иразмером

3,5 дюйма;

О 1. 2М, 5 .25 in. - подключен дисковод емкостью 1.2 Мбайт и размером

5.25 дюйма;

О 1 .4 4 М , З . 5 in . - подключен дисковод емкостью 1,44 Мбайт и размером

3,5 дюйма;

О 2 . 88М , З . 5 i n . - подключен дисковод емкостыо 2.88 Мбайт и размеро"
3,5 дюйма.

Большинство указанных типов дисководов п редставляют чисто исторический

интерес, в современных компьютерах используются только дисководы емкостыо

1,44 Мбайт и размером дискеты 3.5 дюйма. Правда, и они уже устарели, поэтому

в некоторых версиях BI.OS количество подключаемых дисководов огран ичено
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всего ОДНИМ , а в некоторых новых систем ных платах поддержка диеКО80.ДОП вооб­
ще отсутствует.

,
•

ВНИМАНИЕ

Если вы укажете в BIOS на дисководы, котор ых на самом деле нет, система может

работать нестабильно или за ви сать, пытаясь обратить ся к не~уществующему ди с­

ко воду.

Floppy 3 Mode Support
Этот параметр включает специальный Р~ЖИМ работы дисковода, который позволя ­

ет увел ичить скорость обмена данными с дискетой . Чтобы установ ить этот режим ,

IIY~IIЫ специал ьные ДИСКОВ~ДЫ, которые использовались только в Японии и неко­

торых других странах.

Стандартные ДИСКОВОДЫ не будут нормально работать при включенном «режиме 3~ ,

поэтому для него всегда нужно устанавл ивать значен ие Disabled (Of f).

Информационныепараметры

в разделе St a ndard CMOS Features (или Main) обычно пр.исутствуют несколь­

ко неизмепяемых параметров , содержащих сведения о количестве установденной

памяти, версии BIOS. модели процессора и т. д. Обычно они собраны в отдельном

подразделе с названием Sys t em In f orma t i on. Наиболее часто встречаются не­

сколько информационных параметров.

о Base Memory, Ex t ended Memory - количество основной и расширенной

памяти соответственно. Такое деление памяти используется в операционной

системе MS-DOS, а для современных компьютеров под управлением Windows
или Linux эти параметры не имеют никакого значения .

О Total Memory - общее количество установленной оперативной памяти. Этот

параметр может называться Insta lled Memory или System Memory Si ze .
В некоторых версиях ВIOS отображаются также объемы модулей памятн , рас­

положенных в каждом из разъемов DIMM .

О BIOS Ve rs ion - информация о разработчике BIOS, дате выпуска и номере

текущей версии.

О Proces s or Туре, Pr ocessor Speed - информация о производителе про­

цессора, его модели и текущей тактовой частоте. В некоторых случаях могут

быть и допол нительные сведения , например о размере кэш-памяти Ll \L2.
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в разделе Standa r d CMOS Fe atu r e s (Ma i n) обычно присутствуютнескол ько
подразделов с параметрами жестких дисков и СD/DVD-приводов (см. рис. 4.1).
Эш устройства могут подключаться с помощью интерфейсов 'DЕ или 5АТА. а на­

звание и количество подразделов оБЫЧ 110 соответствует физическому наличию

портов на системной плате.

Подключение дисков IDE (АТА)

На протяжении последних двух десятков лет для подключен ия жестких ДИСКОВ

и СD/DVD-иако питсле ii использовался интерфейс 'DЕ (АТА) , и лишь в последние
( 'ОДЫ 0 11 llOСТСIIСШIO заменяется НОВЫМ интерфейсом SATA. Однако разъемы для

подключения IDЕ-устро iicтп ' есть на всех системных платах наряду с разъемами

SЛТА. На новых платах обычно оди н IDЕ-разъем , а на платах прежних лет таких

разъемов два. и они имеют обозначен ия Primary IDЕ и 5есопdагу 'DЕ. К каждому из

разъемов можно подключить с ПОМОЩЬЮ шлейфа до двух IDЕ-дrtсков; первый диск

называется Master (главный), второй - 51ауе (подчиненный) . Таким образом, при

наличии двух разъемов можно подключить до четырех устройств. которые будут

обозначаться Pгiтaгy Маыег, Pгiтaгy 5lауе. 5ссопdагу Master и 5ссопdагу 5lауе.

Каждое 1DЕ-устройствооснащается специа,эьными перемычками, с помощью которых

выбирается конфигурация: Mastec или 5lауе. На корпусе IDЕ-устройетв обычно есть

наклейка с указаниями, как это правильно сделать, также могут быть условные обо­

значения непосредственно в месте установки перемычек, При подключении двух

устройств к одному шлейфу одно нз них нужно сконфигурировать как Маыег, вто­

рое - как 5lауе. В противном случае оба устройства, скорее всего, не будут работать.

ПРИМЕЧАНИЕ

П ри нал ичи и интегрированного RAID-контроллера, поддерживающего IDЕ-ди с ки .

на с и стемной плате могут быть дополнительные разъемы для их подключения . Под­

робнее о технологии RAID читайте далее в этой главе.

Интерфейс IDЕ имеет несколько вариантов . которые различаются быстродейст­

вием . В первых реализациях стандарта подключение шло через 40-ЖIIЛЬНЫЙ кабель.

с помощью которого дости галась максимал ьная скорость передачи данных ­
33 Мбайг/с (в режиме Ult ra АТА/33) . ДЛЯ современных устройств применяется

один из стандартов Ult ra АТА/66. Ult ra АТА/ 1 00 или Ult ra АТА/133 . а при под- .
ключени и используется специальный ВО-жильный кабель. На таком кабеле разъ­

емы могут иметь обозначение M aster или Slave, но это не избавляет от необходи­

мости устанавливать персмычки на подключаемом устройстве.

,
•

ВНИМАНИЕ

Есл и же вы подключите современн ый жестки й диск с помощью 40-жильного ка­

беля . то он будет работать в медлен ном режиме АТА/ЗЗ . Не рекомендуется также

подсоединять к одному каналу современн ый жесткий диск и устаревшее устрой ­

ство, поскольку в этом случае может значительно снизиться скорость работы бо­

лее быстрого жесткого диска.
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Подключение дисков SeriaL АТА

Жесткие диски с интерфейсом IDE постепенно уступили свои позиции более бы­

стрым накопителям, использующим интерфейс Seria!АТА, или сокращенно SATA
(после появления Seria l АТА обычные IDЕ-диски иногда называют РагаIlеl АТА

или РАТА).

Диски Seria l АТА имеют следующие особенности:

О данные обмениваются последовательно, а для подключения используется семи­
жильный кабель (для IDЕ-устройств - параллельный 40- или 80-жильный) ;

О скорость обмена данными составляет 150 Мбайг/с (SATA 1) , 300 Мбайт/с

(SATA 11), а в перспективе - ДО 600 Мбайт/с:

О устройства Serial АТА программно совместимы с обычными IDЕ-дисками, исполь­

зующими 48-битную адресацию LBA: кроме того, с помощью специального пере­

ходника к контроллеру SATA можно подключать обычные IDЕ-устройства;

О к каждому каналу Seria l АТА подключается только один диск, при зтом нет

необходимости. в копфигурации перемычек Mast er/Slave, а для совместимости

с IDE поддерживается эмуляция режима Ma s ter / Sl a ve .

На накопителях Serial АТА переключагели Maste r / Slave обычно отсутствуют,

но на ~ leKoTopbIX моделях могут присутстnовать несколько перемычек, устанавли­

вающих особые режимыработыдиска . Например,на дисках Serial АТА производ­

ства Wеstегп Digital можно встретить такие перемычки:

О Spread Spectrum Сlосkiпg (SSC) - включение или отключение режима, сни­

жающего электромагнитные помехи Spread Spectrum;

О РМ2 Mode - включение или отключение режима, который управляет питани­

ем РМ2 и используется в многодисковых системах;

О 150 МВ - включение или отключение режима передачи данных со скоростью

150 Мбайт/с. Эта перемычка присутствует на дисках стандарта SATA 11 и по­

зволяет принудительно включить режим SATA 1, что может поиадобиться для

корректной работы накопителей на некоторых системных платах, не поддержи­

вающих SATA 11.

Перемычкадля принудительного включения режима SATА 1обычно присутствует на
дисках других производителей, однако се название может быть иным. Узнать о назна­

чении перемычек можно с помощью наклейки на диске или ознакомившись с доку­

ментацией на устройство. На накопителях также мorуг присутстnовать технологиче­

ские перемычки, которые нельзя переставяять по избежание выхода диска из строя.

ПРИМЕЧАНИЕ

Для нормальной работы дисков SATA иногда нужно уста новить параметры контрол­

лера SerialАТА (см . гл . 10). а при использовании нес кольких жестких дисков сле- .
дует уделить внимание п равильному выбору загрузочного устройства (см . гл . 6).
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Операционная система Windo\\'s устанавли вается на диск Serial АТА обычно так

же, как Н3 I DЕ-днск, однако в некоторых случаях накопитель может оказаться

нераспознаняым, что не позволит выполнить процесс. Чтобы рсшитъ эту проблему,

нужно на начальном этапе устаНОВ,КII Windo\\'s активиэировать с дискеты драйве­

ры Seri al АТА. Эта процелура обязател ьна, когда система помещается на RAID­
массив, 11 подробно оп исана далее.

Параметры накопителей с интерфейсами

IDE и SATA
После подключени я lIaKOIIII~c.1cii к системной плате нужно правильно выставить

их параметры в BIOS. По традици и 0 111 ' сосредоточены в разделе Sta nda r d · CMOS
Fea t u res (Ma i n для версий ВlOS с горизонтальной строкой мен ю). Для настрой­

КlI каждого '13 IDE-устро iicтв обычно предназначено отдел ьное подменю со сле­

дующими названиями (см . рис. 4.1):

о IDE Pr i ma r y Ma ster;

О I DE Pr irnary Slave;

О IDE Seco ndary Ma ster;

О IDE Seco ndary Slav e .

в некоторых версиях вlOS эти параметры могут иметь другиеназвания.например:

IDE Channe l О ' Ma s t er, I DE: 'Cha nne l О Slave, IDE Channe l 1 'Ma s t e r
и ID E Channel 1 Slav e . Иногда эти параметры сосредоточены в отдельном

подменю, которое может назы ваться IDE De v ice s , Ha rd Dis ks или как-нибудь

иначе.

Для накопителей SATA" разделе Standard CMOS Fe a t u r e s (Main) могут при­

сутствовать несколько подменю с именами SATA 1/ 2 / 3/4 ,SATA Channe 1 1/2 / 3/4
или аналогичными. Иногда также можно встретить версии BIOS, где SАТА-устрой­

ства именуются но традиции Пэй-устройствами. Перечень параметров для устройств

SATA практически не отлнчается от параметров IDE-устроЙст~. однако почти все

он и недоступны для редактирования , поскольку эти накопители настраиваются

автоматически .

Все устройства имеют идентичный набор параметров. поэтому далее рассмотрим

настройку тол ько одного IIЗ НИХ, например подключенного к каналу I DE Pr i ma ry
Mas te r (рис. 5.1) .,

•

ВНИМАНИЕ

Параметры I D Е-устройств могут отсутствовать или быть недоступными. если в раз­

деле Integrated Peripherals отключены один или оба IDЕ-канала (см. rл . 10).
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Рис. 5.1. Параметры жесткого диска , подключенного к каналу IDEPrimary Mast er

IDE·HDD Auto-Detection

После выбора этого параметра и нажатия Enter запустится процедура автомати ­

ческого определения устройства, подключенного к данному каналу . После ее
успешного выполнения будут автоматически установлены значения параметров

Cy linder, He ad, Secto r, Capaci ty и некоторыхдругих в соответствиис обна­

руженнымустройством.

Большинство .HDD поддерживают функцию автоопределения; исключение состав­

ляют лишь некоторые модели очень старых жестких дисков , для них значения

параметров Cylinde r, Head и Se c t o r нужно вводить вручную.

HDD определяется некорректно или не определяется вообще из-за нескольких

причин.

о Неправильно установлены перемычки или неверно подключены шлейфы. Если

два устройства расположены на одном шлейфе, попробуйте подсоединять их

и настраивать по, очереди.

О Более новый жесткий диск не поддерживается устаревшей системной платой.

Довольно распространенная проблема, которая возникает при попытке подклю­

чить диск с объемом, превышающим максимально возможное значение для

данной версии BIO S. Впервые такая проблема возникла еще в 1990-х с появле­

нием жестких дисков размером более 504 Мбайт, которые не поддерживались

имеющимися на тот момент версиями BIOS. Задачу решили, выпустив новые

версии, но у них были свои пределы емкости : 2, 8, 32, 137 Гбайт - а производи­

тели жестких дисков очень быстро достигали, казалось бы, невероятных разме­

ров накопителей . Так , для подключения IDЕ-дисков размером более 137 Гбайт

к старым системным платам нужна поддержка режима 48-битной адресации

LBA (см. описание параметра Mode ниже) .
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Чтобы выйти ИЗ этой ситуации, МОЖНО попытаться обновить имеющуюся вер­

сию ВIOS , если обиовление есть на сайте производителя системной платы

(подроб но зта процедура описана в гл. 15). Другой способ - использовать же­

сткий диск не на полную емкость с теми параметрами, которые были определе­

ны вашей версией ВIOS, однако такой способ не всегда гарантирует полную

совместимость. Для корректной работы НОО в режиме неполной емкости в не­

которых моделях предусмотрены перемычки, ограничивающие объем.

О Жесткий диск или контроллер на системной плате неисправен . Чтобы диагно­

стировать подобную ситуацию, обычно подключают к проблемному IDE-кана­

лу заведомо исправный жесткий диск или же проблемное устройство - к другой,

заведомо исправной , системной плате.

Туре, IDE Primary Master
Параметр определяет тип устройства, подключенного к данному каналу. Возмож­

но несколько основных значений.

о Auto. Тип подключенного устройства будет автоматически определяться при

каждой загрузке компьютера. Практически все современные устройства опо­

знаются безошибочно, и ЭТО значение всегда ре~<омендуется производигелями

системных плат. Единственный его недостаток - несколько увеличенное время

загрузки компьютера.

Б некоторых версиях ВIOS процедуру автоматического определения можно

запустить принудительно с помощью описанного выше параметра 1ОЕ НОО

Auto- De tec t ion, там же были подробно описаны проблемы, возникающие

при определениижестких ДИСКОВ.

О Manua l (User). Выбрав этот тип, параметры подключенного устройства нужно

задать вручную. Обычно достаточно ввести количество головок диска (He a d),
количество дорожек, или цилиндров, (Су1 inder ) для каждой головки и коли­

чество секторов на дорожке (Sector). Этот тип обычно применяется при под­

ключении очень старых жесТКИХ дисков, не поддерживающих автоматическое

определение.

Установив значение Manual для жесткогодиска, поддерживающегоавтоопре­
деление, иногда можно сэкономить несколько долей секунды при загрузке

компьютера. Б этом случаеобычно удается избежатьручного вводапараметров.

сначалавыполняется автоматическое определение, а затем выбираетсяMan ua l.
Если такой трюк не прошел, прндется вводить все параметры диска вручную

или же оставить значение Аи to.

О CDROM/DVD. Значение устанавливается, когда к каналу подключено устройство

для чтения и/или записи СО или ОУО. Если зто значение отсутствует в списке

доступных параметров. выбирайте для подобных накопителей значен ие Auto,
хотя вполне допустимо и None.

О LS - 120, ZIP- I00 , МО, JAZ (JAZ2 ) - служат для подключення устаревших

устройств со сменными носителями , которые должны были прийти на место
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дискет, но уступили в конкурентной борьбе записывающим СD/DVD-приводам

и устройствам flash-памяти.

О None. Значение устанавливается , если на данном канале нет подключенных

устройств. При этом компьютер будет загружаться быстрее, поскольку не

тратится лишнее время на поиск отсутствующих накопителей . З начение None
также рекомендуется , есл и подключаются нестандартные устройства, не под­

держиваемые данной версией BIOS. В этом случае они будут доступны толь­

ко после установки соответствующих драйверов. Следует отметить, что боль­

шинсгво современных версий BIOS при выборе значения None успешно

справляются с определением приводов для CD,.DVD и некоторых других

устройств .

ПРИМЕЧАНИЕ

Если значение Nопе выбирается для второго или третьего жесткого ди с ка. в боль­

шинств е случаев они все равно будут рас познаны операционной системой Windows,
однако распределение букв для логических дисков такого накопителя может отл и­

чаться от общепринятого .

Mode, Access Mode, LBA Mode
Параметр определя ет реЖИ~1 доступа к данным на диске 11 актуале н лишь для ста­

рых жестких дисков . Практически все HDD от 1 Гбайт и более будут нормально

работать при эиачении Аu t o,а при необходимости подключить и настроить старый

. Диск, возможно, понадобится разобраться с секторами, головками 11др. Есть не­

скол ько основных значени й этого параметра.

О Аu t o. Режим доступа определяется автоматически . Это значение устанавлива­

ется по умолчанию и рекомендуется для всех современных жестких дисков.

О Normal (снв). Этот вариаит используется только для старых дисков размером

менее 504 Мбайт, в которых применяется режим непосредственной адресации

секторов . В этом режиме количество доступных головок (He ad) , цилиндров
(Cy l i nde r) и секторов ( Se c t o r) ограничено значениями 1024/ 16/ 63, что со­

ответствует объему в 504 Мбайт.

О LBA (Logical Вlock Аddгеssiпg) . Режим логической адресации секторов, который

используется во всех жестких дисках объемом более 1 Гбайт, Именно этот режим

устанавли вается для большинства накопителей при выборе аначсн ия Auto.

Для дисков размером более 137 Гбайт используется вариант этого режима

с 48-битной адресацией секторов ( Big LBA) . Для полиого и спол ьзования

дисков размером более 137 Гбайт 48-битная адресация LBA должна поддер­

живаться как BIOS, так, операционной системой. 48-битная адресация доступ­

на в Wiпdо\vs 2000 SP4,Wiпdо\vs ХР SPI/S P2,Wiпdо\vs 2003;Vista .

Если BigLBA поддерживается BIOS,можио добиться этого и в системах семей­

ства Windows 98/Ме, но с использованием дополнительных утилит, например

I пtеl Аррliсаtiоп Accelerat or для плат с чипсетами Iпtеl . Об обиовлеииях ВIOS
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11других утилитах ,ДЛЯ вашей системной платы можно узнать на сайге ее про­

изводигеля (01. гл . (5).

О Large. Еще один способ логической адресаци и блоков . который не получил
распространения и п рименялся л ишь в некоторых моделях жестких ДИСКОВ

размером до 1 Гбайт, не поддерживающих LBA.

О МРТ. Редко использусмоеэначеи ис, применяюшесся для дисков с неизвестным

методом т рансля ци и ,

в некоторых версиях BIOS вариант доступа определяется в параметре LBA Mode
со следующими значениями.

о Auto. Режим LВЛ включен ; воэможен также автоматически й переход в режим

La rge . есл и есть соответствующий диск.

D Disabled. Режим LBA отключен. а для доступа к диску испол ьзуется No rmal /
снз .

,
•

ВНИМАНИЕ

При неправильнам выборе режима данные на диске, с корее все го, будут недос­

тупны , кроме того, есть вероятность повредить имеющиеся данные. По этой при ­

ч и не необходимо использовать только тот режим. в котором жеакий диск был

и з н а чально отформатирова н.

Параметры геометри и жестких дисков

Геометрия жесткого диска характеризуется следующими параметрами .

О Hea d - общее кол ичество магнитных поверхностей диска JI соответствующих

им магнитных головок.

О Cylinde r - общее количество дорожек. или пилшшров, на каждой поверхно­

СТII диска.

О Sector - количество секторов. на которые дел ится каждая дорожка.

О Capacity - это информационный параметр. указывающий расчетную емкость

данного диска. Все жесткиедиски имеют стандартный размер сектора в 5 t2 байт.

и объем диска будет определяться 110 следуюшей формуле:

Capacity ~ He ad х Cy l i n d e r х Sec t or х 512.

D Pr e c omp . WPCOMP - устаревши й параметр. определяющий номер цилиндра,

с которого будет ВЫ ПОЛНЯТЬСЯ более плотная зап ись данных на диск, Не ИСПОЛЬ­

зуется дЛЯ НОО с режимом ьвх , да 11 для многи х старых дисков с режимом

Normal его не нужно устанавливать,

D Landing Zone. LZONE - еще ОДИ II устаревший параметр. указы вающий номер

дорожки, на которую Должны переместитъся головки перед остановкой жестко­

го диска (дорожки для парковки ) , Практически все НDD стандарта IDE парку­

ются автоматически независимо от значения рассматриваемого параметра.
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Геометрические параметры жесткого диска обычно определяются автоматически

It недоступны для редактирования. Как уже отмечалось. руч ной ввод этих парамет­

ров может поиалобиться только для очень старых дисков с режимом доступа

Normal и толькодля такихдисковзначения будут соответствовать их физическо­

му устройству. дЛЯ НDD, использующих LBA, эти параметры условны, но он и

необходимы , чтобы правильно орган изовать доступ К данным .

ПРИМЕЧАНИЕ

Очень часто пользователи недоумевают, почему, например, в установленном жестком

диске емкостью 120 Гбайт на самом деле доступно тол ько 112 ГбаЙт. Это связано

с различными методи ками подсчета объема производителями плат и операцион­

ной системой. Например, в рассматриваемом диске 57 474 цилиндра, 16 головок

и 255 секторов , что соответствует емкости в 120,061 миллиардов байт. Для такого

диска производитель указывает объем в 120 Гбайт, принимая 1 Гбайт = 1 млрд байт.

Но в информатике между основными единицами информации приняты следующие

соотношения: 1 Кбайт = 210 байт = 1024 байт, 1 Мбайт = 220 байт - 1 048 576 байт,

а 1 Гбайт = 230 байт ~ 1,074 млрд байт. Таким образом, фактический объем рас­

сматриваемого диска : 120.06 /1 ,074 = 111,8 Гб~йт, именно такое значение будет

указано при форматировании диска, а также в окне Компьютер.

Extended IDЕ Drive
Параметр позволяет вкл ючать или отключать автоматическое определение уст­

ройств на выбранном SАТА-кан але .

Рассмотрим возможные значен ия .

о Auto - параметры устройства определяются автоматически, это значение сле­

дует установить при иолключении к лан иому каналу жесткого диска.

О None - автоопреде..пени е устройств не ВЫПОЛН':I стся , Установка этого знач ения

при отсутстви и накопителя на данном канал е может ускорить загрузку на не­

скол ько долей секу нды. Значен ие None также может помоч ь избавиться от

проблом о работе некоторых моделей DVD~IIРIlIЮДОR , подключенных к данно­

му каналу.

Настройка работы IDЕ-контроллера

в некоторых современ ных версиях BIOS можно встретить и другие параметры

настройки накопителей:

О 32B i t Da ta T ransfe r - включение или отключен ие режима 324битноii

передачи данных ;

О PIO мосе - выбор режима PIO (подробнее см . в гл . 10) ;

О UDМA Mode - выбор режима иDМА (подробнее см. в гл. 10);

О Tra ns f er Mode - информаЦIIОННЫЙ параметр. отображающий текущий режим

РIO/иDМА (подробиее см . в гл. 10) ;
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о Block Mode - включение или отключение режима блочной передачи данных;

О Smart Moni to r ing - включение или отключение контроля жесткого диска.

Эти и некоторые другие параметры работы традиционно находятся в ' разделе

Integrated Peripherals и будут рассмотрены болееподробно в гл. 10.

Конфигурация массивов RAID
Технология RAID уже давно применяется для создания профессиональных компь­

ютерных систем. Не так давно она была практически недоступна для обычных

пользователей из-аа дороговизны и сложной настройки. Ситуация изменилась в по­

следние годы, когда появился интерфейс Serial АТА и контроллеры RAID, встро­

енные в системную плату. Теперь любой пользователь может значительно повысить

скорость и надежность дисковой подсистемы, создав RАID-массив. При этом все

затраты обычно равны стоимости дополнительных жестких дисков.

Аббревиатура RAID расшифровывается как Redundant Аутау о[ [паервпаеп: Disk,
или избыточный массив незавucuмых дисков. Это устройство объединяет жесткие

диски в ОДНО логическое целое и в зависимости от способа распределения данных

110 дискам имеет несколько вариантов реализации, или уровней , обозначаемых от

RAID О дО RAID 10. В настольных ПК наиболее популярны массивы RAID опре­

деленных уровней.

о RAID О, или массив с чередованием (Striping) . Поток данных разби вается

Н3 части , которые записываются на отдельные жесткие диски, при этом дос­

тигается максимальная производительность системы . Если в системе одина- .

ковые диски, их емкость используется полностью, если различные - емкость

массива равна емкости самого маленького диска, умноженной на количество

накопителей.

Недостаток массивов этого типа - низкая отказоуcrойчивость: при выходе из строя

любого из дисков массива будут потеряны все данные. Массивы RAID О эффек­

тивны для обработки файлов большихобъемов, например видео, или для ускорения

загрузки и работы объемных приложений, например современных игр.

О RAID 1, или зеркальныii масснв (Mirroring). Массив состоит из двух дисков,

и все данные, которые пишутся на первый диск, записываются и на второй.

Таким образом , второй диск используется как резервная (зеркальная) копия

первого, и при выходе из строя одного из дисков система ПРОДО{IЖИТ нормально

работать, используя другой. Если контроллер поддерживает горячее подклю­

чение устройств, то можно заменить неисправный диск, не выключая компью­

тер и не перезагружая операционную систему.

Массив RAID 1 применяется, если необходимо обеспечить максимальную от­

казоустойчивость системы. Недостатки - невысокая производительность и не­

эффективное использование дискового пространства.
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о RAID 10, или RAID 1 + О (Mirroring + Striping) . Этот вариаит позволяет по­

строить быструю и надежную систему, объединив в себе преимущества RAID 1
и RAID О . Чтобы ее реализовать, необходимо, как минимум , четыре жестких

диска, два IIЗ которых' работают в режиме чередования ( RAID О), а другие два

зеркал ьно дублируют первые ( RAID 1). Если используются одинаковые диски,

общая емкость массива равна половине их общей емкости.

О RAID 5. Усовершенствованный вариант RAID О, в котором обеспечивается отка­

зоусгойчивостъ. Контроллер по специальному алгоритму записывает на каждый

из дисков информациюдля восстановления вперемешку с основной, что позволя­

ет вернуть данные при отказе любого из накопителей. Чтобы реализовать этот .
массив, необходимо, как минимум, три диска, в этом случае под информацию для

восстановления будет отведено 1/3 объема каждого диска. Этот вариант более

сложный и поддерживается не всеми встроенными RAID-контроллерами.

О JBOD. Простое объединение отдельных жестких дисков. Этот вариант не по­

вышает производигельность, обладает низкой надежностью и на самом деле не

является RАID-массивом, хотя и присутствует в меню программ конфигурации

многих RАID-контроллеров.

О Intel Matrix Storage. Технология , позволяющая создать несколько массивов

RAID 1 и RAID О всего на двух жестких дисках. Этот способ поддерживается

современными системными платами с чипсетами Iпtel . Каждый из дисков разде­

ляется надве части: на первых .половинках. создается массив RAID 1,в котором
будет храниться операционная система и критически важные данные, а вторые

«половиикиэ образуют массив RAID О с данными, требующими высоких скоро­

стей доступа.

Создание RАID-массивов обычно состоит из нескольких этапов.

о Подключение жестких дисков и настройка их параметров в BIOS. Этот этап

практически не отличается от обычной установки ноо и был рассмотрен выше.

Одни контроллеры позволяют создавать RАID-массивы , используя одновре-

менно SATA- и IDЕ-диски, другие работают только с одним типом. .

,
•

ВНИМАНИЕ

На некоторых системных платах может быть установлено сразу несколько коктрол­

леров RAID. и в се диски нужно подключить К портам именно того контроллера.

который вы используете для создания массива.

о Конфигурация массива с помощью специальной утилиты RAID ВIOS .

О Установка операционной системы. Далее будут приведены примеры установки

Windows ХР н Windows Vista на RAID-массив.

О Установка при необходимости дополнительных утилит и драйверов. Многие

производители предлагаютдля W indows программы настройки и обслуживания

массивов.
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Если вы не собираетесь устанавливать операционную систему на RА[О-м ассив,

создать его можно с ПОМОЩЬЮ утилиты конфигурирования RAID дЛЯ Windows,
которую можно установить с комиакт-диска, прилатаемого к системной плате.

Создание массивов с помощью RAID BIOS
Чтобы RАIО-м ассивы функционировал и, в С истеме должен быть специальн ый

RА[ О-контролдер с собственной B[OS и соответствующей ей утилитой настройки.

В новых материнскихплатах RА[О-контролдер обычно интегрирован в южный

мост чипсета. Для входа в утилиту настройки предназначена определенная комби­

нация клавиш во время загрузки компьютера. В наиболее популярных чипсетах

используются следующие утилиты настройки :

о У[А Tech RAIO BIOS - для чипсетов У[А;

О NV [DlA RAID Utili ty - для чипсетов пVid ia пForсе;

О [ше] Matrix Storage Мапаgег Орtiоп ROM - для чипсетов Гпте];

О SiS RAIO ВlOS - для ЧИПСеТов SiS.

Кроме контроллеров, интегрированных в южный мост чипсета, Н3 системной пла­

те нередко присутствует и лотюлиительный RAIО-контроллер, например Promise,
JMicron или Sili con Image. Кроме того, на любой плате, даже без встроенной под­

держки RAID, можно разместить еще один контроллер, выполненный в виде ОТ­

дельного устройства, которое устанавливается в разъем РС] или РС! Express.Таким
образом . в одной системе может быть стразу несколько контроллеров, и пользова­

телю нужно самому выбрать один ИЗ них для создания массива . Контроллеры,

встроенные в чипсет. как правило, работают нескол ько быстрее, а внешние обычно

обладают более широкими возможностями для конфигурации массивов различных

уровней.

Каждый контроллер имеет свою комбинацию' клавиш для входа в утилиту настрой­

КИ , которую можно узнать из экранной подсказки. на некоторое время появляю­

щсйся во время загрузки , или же из руководства к системной плате. Обычно ис­

пользуют такие комбинации клавиш :

о Ctrl+I - для контроллеров Intcl;

О Fl0 - для контроллеров nVid ia;

О ТаЬ - ДЛЯ контроллера VIA;

О Ctrl+S - ДЛЯ контроллеров SiS;

О Ct rl+J - ДЛЯ контроллеров J Micron;

О Ct rl+Sили F4- ДЛЯ контроллеров Silicon Image;

О Ct rl+F- ДЛЯ контроллеров Promise.
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ВНИМАНИЕ

Встроенные контроллеры могут быть отключены системной BIOS, поэтому перед

конфигурацией массива следует проверить, подсоединен л и нужный контроллер;

и отключить по возможности неисriользуемые . Следуеттакже прове рить настройки

встроенного контроллера 5eriat АТА (см . гл. 10) ,

Для примера рассмотрим создание массива RAID О и RAID 1 с помощью утилиты

Intel Matrix Storage Manager Opt ion ROM , которая используется в системных

платах С чипсетами Intel. Для контроллеров других типов процедура аналогична,

отличаются только внешний вид утилит и имена команд.

1. Сохраните все нужные данные с жестких дисков на сменные носители, по­

скольку при создании RАID-массива содержимое винчестеров будет унич­

тожено.

2. Перед началом работы с утилитой создания кхш войдите в БIОS Setup вашей
системной платы и включите режим RAID дЛЯ вашего SATА-контроллера.

Нужный параметр может называться SATA RAID function ,OnCh i p SATA

Туре, Configure SATA аз или по-другому. Если в BIO S вашей системной

платы присутствует параметр Onboa r d Serial-ATA ВООТRОМ,для него нуж­

но установить значение En abled.

3. Для запуска утилиты Intel (R) Matrix Storage Manager option ROM перезагру­

зите компьютер и нажмите сочетание клавиш Ctrl+I в процессе прохождения

. процедуры Роsт. Вы увидите главное окно программы , в верхней части кото­

рого располагается меню с основными командами, его нижняя часть содержит

список ДОС~УПJlЫХ дисков (рис . 5.2).

Рис. 5.2. Главный экран утилиты Inte ! (R) Matrix Storage Manager option ROM
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4. Чтобы создать новый массив , выберите в меню пункт Crea te RAID Vo lume

инажмите Enter. После этого появится экран , где нужно будет указать парамет-

ры создаваемого RАID-массива (рис. 5.3). "

Рис. 5.3. Создание нового массива в программе Intel (R) Mat rix Sto rage Manager option ROM

5. В поле Na me вы можете указать имя массива по своему усмотрению, затем на­

жмите Enter или ТаЬ для перехода к следующему полю.

6. В поле RAI D Leve1 выберите нужный уровень RАID-массива, например RAI ОО

(Stripe ) или RAIDl (Mir r or ) . Выбор уровня осуществля~тся стрелочными

клавишами, для перехода к следующему полю нажмите Enter или ТаЬ .

7. Чтобы выбрать жесткие диски для массива, нажмите Ente r в поле Di sks . Поя­

вится список доступных жесткихдисков, в котором используйте стрелочные

клавиши для выделения нужного накопителя и клавишу Пробел для включения

диска в массив . Для завершения операции снова нажмите Ente r.

8. Для массива RAIDO (St r i p e) можно дополнительноуказать размер мини­

мальногоблокаданных в массиве --.:. пункт Stripe Size. Для сетевых серверов

следует выбирать меньший размер блока, а чтобы получить максимальную

скорость при обработке емких файлов, например видео, нужно использовать

большие значения St r i pe Si"ze.

9. В поле Ca paci t у можно при необходимости изменить размер массива. По умол­

чанию используется максимально возможный размер . RАID-массива, но если

вы укажите меньшее значение, то оставшееся свободное место на накопителях

вы сможете использовать для создания массива другого типа.

\
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"10. Выбрав пункт Creoi"te Vo l ите , нажмите клавишу Enter и в ответ на запрос Ar e
уои ацге уои wan t t o c r e a t e th i s v o l ume (Y/ N) нажмите клавиши

у 11 Enter для подтверждения создания массива.

Установка операционной системы

на RAID-массив

В процессе установки Windows на RАID-массив может понадобиться дополни­

тельная установка драйверов для RАID-контроллера. Более новые операционные

системы , например W indows Vist a, имеют встроенные драйверы для большого

количества SАТА/RАID-контроллеров, поэтому при установке снстемы на RAID­
массив дополнительные драйверы могут и не понадобиться.

Для установки Windows 2000/ХР на RАID-массив, как правило, не обойтись без

допол нительной установкидрайвера, которыйследует заранее записать надискету.

Для этого нужен компакт-диск от ПРОИЗ80ДИТеля системной платы, в меню которо­

го можно найти команду для создания диска с драйверами RAID. Если такой ко­

манды нет, придется искать нужные драйверы в одной из папок на СО и скопировать

их на дискету. Где именно они находятся, можно узнать из инструкции к системной

плате, а если она отсутствует, нужно найти на диске файл TXTSETUP . ОЕМ и скопи­

ровать на дискету всю папку, в которой этот файл обнаружен. Если же такого диска

у вас нет, скачайте драйверы с сайта производителя (см. гл. 15).

Чтобы установить операционную систему Windows ХР на RАID-массив , нужно

выполнить несколько последовательных действий.

1. После конфигурации RАID-массива загрузите компьютер с помощью устано­

вочного компахт-диска Windows ХР.

2. В первом же окне программы установки нажмите клавишу F6;соответствуюшая
подсказка появляется в нижней строке (рис. 5.4) .

3. При появлении следующего окна (рис. 5.5) вставьте в дисковод заранее подго­

товленную дискету и нажмите клавишу S.

4. Из появившегося списка выберите нужный драйвер для вашей операционной

системы и нажмите клавишу Enter (рис. 5.6).

5. Подтвердите в следующем окне подключение выбранного драйвера, после чего

установка Windows продолжится в обычном режиме.

Для установки Windows Vista на ранее созданныйRАID-массив нужно выполнить

следующие действия.

1. Скопируйте драйверы для RАID-контроллера на любой сменный носитель ,

например дискету или flаsh-диск. Перед этим рекомендуется посетить сайт



Часть 11. Параметры BIOS

Рис. 5.4. Чтобы установить драйвер RAID или Serial АТА, на этом этапе следует нажать клавишу F6

Рис. 5.5. Для установки драйвера с дискеты нужно нажать клавишу 5

производителя системной платы и проверить наличие обновленной версии

драйверов для Wi ndo\vs Vista.

2. Запустите установку. Windows Vista с установоч но~о DУD и пройдите все эта­

пы до выбора раздела диска .



I

Глава 5. Ко нфигура ция дисковых накопителей .

Рис. 5.6. Выбор драйвера ДЛЯ устройств SCSI. Serial АТА или RAID

3. Наличие на экране выбора раздела только что сконфигурированного RAID­
массива свидетельствует о том , что программа установки смогла распознать ваш

массив. В таком случае вы можете установить Windo\vs Vista без дополнитель­

ных драйверов.

4. При отсутствии RАID.-массtша в списке дисков установите драйверы от произ­

водителя оборудования . Для этого воспользуйтесь дискетой, компакт-диском

или flаsh-диском с драйвером и щелкните на ссылке Загрузка драйвера ( Load
Driver) . В появившемся окне нажмите кнопку ОК для автоматического поиска

драйвера или Обзор (Вгозуэе), чтобы самому указать папку с драйвером . После

того как нужный драйвер будет обнаружен системой, выберите его из списка

инажмите кнопку Далее (Next). После обнаружения RАID-массива вы сможе­

те продолжить установку Windo\\'s в обычном режиме.

Когда операционная система установлена, можете и нсталлировать утилиту Intcl
Matrix Storage Managcr, которая позволяетсоздавать и удалять RАID-массивы ,

а также изменять ypOBCНl> И конфигурацию имеющихся массивов .
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с ПОМОЩЬЮ параметров, рассмотренных в этой главе, настраивается псрвоначальная

загрузка компьютера. Они не влияют на обычную работу системы . В большинстве

версий ВlOS эти параметры находятся в разделеAdvanced BIOS Features (рис. 6.1);
в этом же разделе есть и другие параметры, которые будут рассмотрены далее.

Рис. 6.1. Параметры раздела Advanced BIOS Features

в версиях BIOS с горизонтальной строкой меню, например в современных платах

ASUS или ASRock, параметры загрузки собраны в специальном разделе Boot
(рис. 6.2), который в свою очередь, может состоять из нескольких подменю.

Рис. 6.2. Параметры раздела Boot
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Порядок загрузки системы

Необходимость сменить порядок загрузки компьютера - одна из наиболее распро­

странен ных задач, для решения которой ПРИХОДИТСЯ прибегать к настройкам BIOS.
Правильно установив эти параметры . можно ускорить загрузку и застраховаться

от проблем , возникающих иногда Н3 этом этапе.

Когда -то компьютеры могл и загружаться только с дискеты ИЛИ с жесткого дис­

ка, и порядок определялся лишь выбором ОДНОГО из ЭТИХ носителей. Постепен ­

но устройств . доступных для загрузки, ~тановилось все больше. увеличивалось

и количество соответствующих параметров в BIOS. Они и будут рассмотрены

далее.

Boot Sequence
Этот параметр МОЖНО встретить только в устаревших системах, 011 определяет

порядок поиска операционной системы на всех устройствах хранения информации .

Значение данного параметра - последовательность устройств, на которых компь­

ютср будет искать операционную систему, а точнее загрузочный сектор.

В качестве загрузочных могут быть испол ьзованы несколько устройств.

о Дисковод. Обозначается буквой д: .

О Жесткие диски. Если в системе один жесткий диск, 011 всегда будет обозначен'

буквой С: . П ри подключении дополнительных используются буквы О : , Е : , F:.
Обратите вн иман ие, что буквами обозначаются физические диски , а не логиче­

ские разделы одного НОО.

О При воды дЛЯ СО или OVO. Обозначаются CDRDM. а если в системе два устрой­

ства, компьютер будет загружаться с того, которое установлено как Master.

О Накопит...' И SCSI и другие устройства. перечень которых зависит от конкретной

модели системной платы и версии BIOS.

Система может поддерживать несколько типов накопителей, в связи с этим пара­

метр Boot Sеquепсе имеет разл ичные наборы значений . При веду наиболее

часто используемые,

о А , С , SCS I . При этом значении система сначала попытается загруэитъся с дис­

кеты. Если же надискете компьютер не обнаружитоперационную систему. процесс

остановигся с выводом соответствующего сообщения, например Non -s ystem

d i s k o r d i s k error . Iпsе r t s ys t em dis k a nd p r e ss апу key when
ready. В этом случае нужнозаменить дискету на системнуюили же извлечь ее,

чтобы загрузиться с жесткогодиска.

Если дискеты в дисководе не окажется , будет попытка загрузки с жесткогодиска,

а при псудаче и в этом случае система перейдет к загрузке с устройства SCSI.
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о С , А , SCSI . В этом случае компьютер сначала попытается загрузиться с же­

сткого диска. затем - с дискеты и в последнюю очередь - с устройства SCSI.
уСТ,ановка первоочерсдной загрузки с жесткого диска позволяет системе при

обычной загрузке Windows не тратить лишнее время, обращаясь к дисководу.

О с onl у. Загрузкатолько с жесткогодиска. Это значение в сочетании с пароль­
вой защитой BIOS усложняет несанкционированный доступ к системе.

О С , с экои , А . Последовательность поиска будет следующей: жесткий диск,

ПрИВОД компакт-дисков , дисковод. I

О CDROM, С , А. Первоочередная загрузка будет выполняться с привода ДЛЯ СО,

что необходимо для начала установки операционной системы с компакт-диска. .

О D, А , SCS I . Этот вариант следует использовать , только если в системе два

жест~их диска и необходимо загрузиться со второго.

О SCS 1 , А , С . ЭТЬТ вариант применяется , если операционная система была

установлена на жесткий диск с интерфейсом SCSI.

В повых версиях ВIOS параметр Boo t Sеquепсе практически не встречается,

а чтобы установить порядок загрузки , используются несколько отдельных пара­

метров , которые будут рассмотрены далее.

First Boot Device (1st Boot Device)
Параметр определяет носитель для псрвооч ередной загрузки системы . Если с это­

го устройств а загруз иться невозможно , компьютер обрати тся к тем , которы е ука­

заны в параметрах Second Boo t Device и Thi rd Boo t Dev ice . Параметры
Firs t /Second /T hi rd Boo t Dev i ce используются в современ ных компьютерах.

вместо Boot Se quence, поскольку обеспечивают большую гибкость в выборе

порядказагрузки .

в зависимости от версии BIOS в качестве значен ий параметров Fi rst/Second/
Thi r d Boot Dev ice могут использоваться:

О имена накопителей, которыемогут быть подключены к плате; .

О имена фактически обнаруженных накопителей ;

О назван ия категорий устройств.

Рассмотрим эти варианты более подробно.

в некоторых версиях BIOS в качестве эначений параметра Fi rst Boo t De vi ce
используется перечень устройств, которые могут быть подключены к системной

плате. В это~~ списке вы можете встретитьследующие устро~йства: '

О Fl oppy - дисковод;

О ноо- о ( ID E- O) - жесткий диск, подключенный к каналу Primary Master;



Часть 11. Параметры BIOS

о HDD-l ( г DE-l ) - жестки й диск , п одключенный к каналу Ргппагу Sla\re;

О НDD- 2 ( г DЕ - 2 ) - жесткий дис к, подключенный к каналу Seco nda ry Master;

О НDD- З ( I DЕ - З ) - жесткий диск, подключенный к каналу Seco nda ry Slavc;

О CDROM ( CD/ DVD) - привод для комиакт-дисков , подключенный к одному из

IDЕ-каналов ;

О LS-120 - устройство Super Disk ( LS-120);

О ZI P-100 - ZIР-ДIIС КОВОД;

О LS / ZI P - устройство Super Disk (LS-120) или ZIР-дисковод;

О USB F DD - ДИСКОВОД с интерфейсом USB;

О USB CDROM- привод дЛЯ комиакт-дисков с интерфейсом USB;

О USB НDD - жесткий диск с интерфейсом US B;

О USB - ZIP - ZIР-дисковод с интерфейсом US B;

О SCSI - устройство с интерфейсом SCSI ;

О LAN (Ne t wo r k) - загруз~а через локальную сеть ;

О ATA10 0 RAI D - RАID-ыассив из дисков IDE ;

О Di s a ble d (No ne) - устройства для загрузки нет.

В некоторых новых версиях BIO S в качестве значений параметра Fi r s t Bo o t
Dev i ce будут присутствовать тол ько те накопители, которые были обнаружены

фактически (рис. 6.3) . Если нужного устройства нет в списке, следует проверить

правильиость егоподключения к компьютеру , а также настройки устройства в раз­

деле Integrated Peripheral s и других связанных разделах.

Рис. 6.з. В списке устройств для загрузки отображаются только фактически обнаруженные накопители



Глава 6. Параметры загрузки компьютера 101

Б некоторых версиях БIOS все загрузочные устройства разделены на несколько

групп. Б таком случае значения параметров Firs t /Second/Third Boo t Device
могут быть такими:

О Rernovable - загрузка со сменного носителя ; если их несколько , ItСIIол ьзуется .

параметр Re movable Dev ice Pr i o r i t y;

О Har d Disk - загрузка с жесткого диска; если в системе не один жесткий ДИСК,

нужный накопитель следует выбирать с помощью параметра Hard Dis k Bo o t
Priori ty;

О CDROM(СО/ DVD) - загрузка с компакт-диска; нужное устройство из нескольких

выбирается с помощью параметра CDROM Bo o t Priority;

о ' Di s able d - устройство для загрузки не выбрано.

в некоторых версиях BIOS в группы объединены ТОЛЬКО некоторые категори и

устройств, например жесткие ДИСКИ . В таком случае в списке значений параметра

First воот, Device могутиспользоватьсякак отдельные устройства (из приве­

денноговыше списка), так и ИХ группы .

Second Boot Device (2nd Boot Device), ThirdBoot Device
(Зrd Boot Device)
Параметры определяют второе и третье устройство для загрузки системы; значен ия

будут такими же, как и для параметра First Bo o t Devic e . Иногда можно встре­

тить и четвертое загрузочное устройство ( правда, необходимость в нем возникает

крайне редко) , обозначаемое параметром 4t h Boo t Devi c e .

Hard Disk Boot Priority, Hard Disk Drives
Параметр определяет очередность загрузки с жестких дисков , если ИХ несколь ко.

В кач естве значений может использоваться список дисков , которые могут быть

подключ ены к дан ной системной плате (ри с. 6.4), а в IIOB bIX версиях - сп исок

фактически обнаруженных дисков .

Чтобы выбрать первоочередное устройство, следует установить его первым в спи­

ске следующим образом .

1. Выделите в списке нужный накопитель с помощью клавиш управлен ия кур­

сором.

2. Нажимайте клавишу + на дополнительном цифровом блоке клавиатуры , чтобы

переместить устройство вверх по списку (с помощью клавиши - соответствен -

но вниз) , . .

Установка устройства первым в списке еще не гарантирует первоочередную загруз­

ку именно с него, поскольку порядок определяется параметрами Fi r s t / Second/
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Рис. 6.4. Окно установки приоритета жестких дисков

Third Boot Device. Так, чтобы загрузитьсистемус жесткогодиска, нужнодля

параметраFirst Boot Device указатьзначениеHard Disk.

Removable Device Priority, Removab[e Drives

Для загрузки компьютера с помощью этого параметра выбирается устройство со '
сменными носителями. В качестве возможных значений используется список уст­

ройств, поддерживаемых системой: Floppy, LS-120, ZIP-I00, USB FDD, USB-ZIP
и т. д. В новых версиях BIOS дЛЯ выбора доступны лишь' те устройства, которые

фактическиесть в компьютере. .

Порядок использования этого параметра аналогичен параметру Hard Di s k Boot

Priority.

CDROM 8001 Priority, CDROM Drives
Для загрузки компьютера параметр устанавливает СD-привод; используется ана­

логично параметрам Removable Device Priori ty и Hard Disk Boot
Priority.

8001 01herDevice, Try 01her 8001 Device
Параметр разрешает загрузиться с других устройств , которые не указаны явно

в параметрах First /Second/Thi rd Boot Device. Возможные значения :
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о Enabled (Ye s , Оп) - загрузка с явно не указанных устройств разрешена;

О Disabled (но , Of f ) - для загрузки могут использоваться только те устройства,

которые явно выбраны в параметрах Fi r st /Second /Third Boot De v ice.

800t From Network, 800t From LAN

Параметр разрешает загрузить комп ьютер с помощью локаль ной сети, для чего

в ней должен быть сервер, обеспечивающий удаленную загрузку . Этот способ уже

утратил былую популярность, и для обычных компьютеров функцию нужно от­

ключить, чтобы не замедлять процесс загрузк и .

Возможные значен ия :

о Enabled (Оп ) - разрешена первоочередная загрузка с сетевого устройства;

О Disable d (Off) - загрузка по сети отключена,

Оптимизация загрузки

На первоначалЬНУIq загрузку компьютера влияют несколько десятков различных

параметров BIOS,дЛЯ КОТОрЫХ значения по умолчанию не всегда являются опти­

мальными. ИХ правильная установка позволит ускорить загрузку на несколько

секунд и застраховаться от возможных проблеи . Некоторые из этих параметров

были подробно рассмотрены ранее:

о порядок загрузки системы (см. предыдущий раздел) : чтобы уекорить процесс .

установите первоочередную загрузку с жесткого диска и отключите загрузку по

сети;

о автоматическое определение накопителей на неиспольэуемых IОЕ- и SATA­
каналах (см . главу 5): чтобы Wiпdо\vs загружалась быстрее, этот параметр

нужно отключить;

О параметр Hal t Оп или аналогичный (см . гл. 4): установите желаемый способ

реакции на некритические ошибки .

Остальные параметры . управляюшие пропессом загрузки, будут рассмотрены

далее. В некоторых версиях BIOS параметры загрузки могут быть собраны в от­

дельном подразделе. Для примера на рис. 6.5 приведен подраздел Boot Set t i ng
Configuration системных плат от ASUS.

Quick Power Оп SelfTest, Quick 800t

Параметр разрешает более быструю процедуру первоначального тестирования (POST)
и существенно ускоряет загрузку в целом . При этом пропускаются некоторые тесты,
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ВI03 3ETUP UTILITY
~. .~ ..

Рис. 6.5. Параметры подраздела Boot Sеtt iпgs Со пfigu гаtiо п

наиболее важный из которых - полный тест оперативной.памяти. Он обычно выпол­

няется за несколько проходов и продолжается до нескольких десятков секунд.

Возможные значения :

о Enabled (Оп) - выполняется ускоренный тест;

О Disabled (Of f) - выполняется полный тест.

Если система работает нормально, нет никакой необходимости тратить лишнее время

и « гонять» полный тест при каждой загрузке. Если же компьютер работает нестабиль­

но или зависает, полный тест иногда может указать на источник ошибки, правда,

в подобных случаях больший эффект дают специальные диагностические утилиты.

Бывает, что какое-нибудь медленное устройство, например устаревший жесткий

диск, не успевает войти в рабочий режим эа время ускоренного теста, а значит,

BIOS не сможет правильно его определить. В этом случае полный тест за счет

более продолжительной за грузки позволит системе обнаружитьподобное уст­

ройство.

,800t Up Floppy Seek, Floppy Drive Seek At 800t

Параметр разрешает опрашивать дисковод для дискет и определять количество

доступных дорожек для чтения/записи. Возможные значени~ :
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о Enabled (Оп) - опрос дисковода разрешен , и при каждой загрузке пользонатсль

видит (11 даже слышит) , как сисгема обраща ется к дисководу ;

О Disabled (Of f) - опрос дисковода отключен , что ускоряет загрузку системы.

Хотя эта функция уже устарела и не имеет смысла для соврсмен н ых дисководов ,

она есть в большинстве версий BIOS и даже установлена 110 умолчани ю. В с вязи

С этим всегда рекомендуется ее отключать.

800t UpNumLock
Параметр управляет состоянием индикатора Num Lock на клавиатуре после вклю­

чения компьютера; на загрузку он сушествснно НС влияет и его изменение зависит

от.личных предпочтений конкретного пользователя.

Возможные значения:

о Enabled (Оп) .- индикатор включен, и доподнительный цифровой блок кла­

виатуры работает в режиме ввода цифр;

О Disabled (Off) - индикатор выключен , и допол н ител ьны й цифровой блок

клавиатуры используется Для управления курсором: это значение обычно ис­

пользуется по умолчанию.

ПРИМЕЧАНИЕ

Во время за грузки операцион ной системы состоя ние индикатора Num Lock (а так­

же Caps Lock и Scrool Lock) может измениться. Так, после загрузки Windows ХР/

Vista зти режимы по умолчанию выключены. Чтобы заставить си стему их включить,

нужно скорректировать данные в системном реестре . Для запуска редактора

реестра откройте окно За пуск программы с помощью действий Пуск ~ Выпол­

н ить• .введите кома нду regedit инажмите ОК. В дереве параметров реестра от­

кройте раздел HKEY_USERS\ .Default\ Cont rol Panel\Keyboard и установите эначе­

н ие параметра IпШа l КеуЬоiнdl п di са tо гs равным 1 для Caps Lock, 2 - для Num Lock,
4 для Scroll Lock или сумме этих значений , чтобы включить сразу два или тр и

режима .

05 5elect For DRAM ) 64М, 800t to OS/2
Параметр запускает операционную систему OS/2 , которая испол ьзует особый

способ управления памятью выше 64 Мбайт, требующий поддержки со стороны

BIOS. Поскольку в наше время очень сложно найти пользователей, применяющих

эту систему, дан ный параметр всегда должен быть отключен .

Возможные значения :

о No (NоП -ОS 2) - OS/2 ие используется ;

О Ye s ( OS2) - OS/2 запускается.
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Wait for 'F1' If Error
.Параметр управляет поведением системы , когда во время загрузки возникаст не­

критическая ошибка, 0 11 сходен с рассмотренным ранее параметром На 1 t Оп

(см. гл. 4). Возможные значения :

о Enable d (Оп) - при возникновен и и векригической ошибки компьютер пере­

стапет загружаться 11 выведет соответствующее сообщение ; пользовател ь может

продолжить процесс нажатием клавиши F1 или ВОЙТИ в BIOS Setup с помощью

клавиши Delete;

О Di sabled (ОН) - при возн икновен и и некритичсской ошибки на экран будет

выведено соответствующее сообщение, но загрузка продолжится .

Hit 'DEL' Message DispLay
Параметр разрешает выводить на экран подсказку с указани ем КЛ381ШШ дЛЯ входа

в BIOS Setup, например Press DEL to r u n 5etup.

Возможные значения :

, О Enable d (Оп ) - подсказка выводится (устанавливается 110 умолчанию):

О Di sable d (ОН) - IIОДСкаака не выводится (выбор этого значения может услож­

нить вход в ВIOS Setup для неопытных пользователей).

AddOn ROM DispLay Mode
Параметр управляет ВЫ ВОДОМ сообшен ий riинициализации устройств с собствен­

НОЙ BI O S, например SCS I- или RAID-адантеров.

Возможные значен ия:

о Forc e BIOS - сообщения от дополнительных BIOS отображаются на экране;

О Кеер Current .- выводятся сообщения только от основной BIOS системной

платы .

Boot SectorVirus Protection, Virus Warning, Boot Warning,
Fixed Disk Boot Sector
Включив этот параметр. можно оградить загрузочный сектор жестко го диска от изме­

нений на уровн е ВIOS: любые попытки вторгнуться в загрузочные области будут

блокироваться . Это иеплохая защита от типов ВИРУСОВ, которые заиисываются в ука­

занные области. Блокируя, система может выводить на экран соответствующее пре­

дупреждение. В таком случае пользователь выбирает, разрешить или запретить запись

в загрузочный сектор. Есл и сообшенис "е отображается , программа. обратившаяся

к загрузоч ной области, может зависнуть или вызвать сбой операционной системы .
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Возможные значения :

D Enabled (Оп) - защита загрузоч ного сектора включена, 11 все способ ы его из -

мен ить будут пресекаться;

О Di sabled (Of f) - запись в загрузочный сектор разрешена.

При обычном использовании компьютера в таких записях нет необходимости , и за­

щиту можно применять. Отключать же этот лараметр нужно в следующих случаях:

О при разбивкежесткого диска на разделы или изменении конфигурации разделов;

О при форматироваиии разделов;

D при восстановлении загрузочных областей с помощью команды f di sk / mbr
(применяется в MS-ООSjWiпdоws 9х) или комаид fixboot и fixmb r консоли

восстановления Windows 2000/ХР (необходимость в этих командах возникает

только в тех редких случаях , когда загрузочные области повреждены вирусами

либо из-за программных или аппаратных сбоев , а также еСЛ (-1 неправильно

использовать данные команды, поэтому применять их рекомендуется только

в крайних случаях) ;

D при установке операционных систем;

D при использовании менеджеров загрузки 1 сторонних разработчиков;

D при необходимости воспользоваться 'некоторыми диагностическими програм-

мами для анализа загрузочного сектора.

Используя эту функцию, полностью защититься от 'вирус'ов нельзя , более того, за

последние годы относительное количество вирусов, изменяющих загрузоч ные

области жесткого диска, снижается , а более опасными являются вирусы других

типов.Чтобы оградить компьютер от ви русов любых типов, обязательно исполь­

зуйте антивирусную программу с постоянно обновляемыми вирусными базами .

FuH Screen Logo, Show Boot Up Logo, Quiet Boot

Параметр разрешает или запрещает выводитьполноэкран ную заставку с логотипом

производителяво время загрузки системы.

Возможные значения:

о Enable d (Оп) - полноэкранная заставка выводится; это значение рекомеиду­

. ется устанавливать на компьютерах неподготовленных пол ьзователей , которым

незачем читать непонятные сообщения POST ;

D Di sabled (Off) - полноэкранная заставка не выводится, что дает возможность

наблюдать за диагностическими сообщениями POST.

Программы независимых разработчиков, позволяющие устанавливать н запускать не­

сколько операционных систем на одном компьютере.



108 Часть 11. Па раметры BIOS

в некоторых версиях есть обратный параметр . включающий и выключающий ото- .
бражение диагностического экрана. Он может называться Boo tt ime Diagnosi s
Screen, Summary Scre en ИЛИ как-нибудь иначе.

ПРИМЕЧДНИЕ

В гл . 15 будет рассмотрен способ замены заставки BIOS на любое другое изобра ­

жение .

Small Logo (ЕРА) Show
Парам етр управляет выводом на экран логоти па ЕРА (американ ского агентства

110 охране окружающей среды ), которы й обычно помещается в правом верхнем

углу .

Возможные зиачен ия :

о En a ble d (Оп) - логоти п отображается ;

О Disabled (ОН) - ВЫВОД логотипа иа экран отключен .

Interrupt 19 Capture
Первоначалыюе тестирова ние компьют ера завершается вызовом прерывания

INT 19, которое используется . чтобы загрузить в память первый сектор загрузоч ­

ного диска. По умолчанию это прерывание обрабатывается с помощью основной

ВIOS систем ной платы , но параметр I n te rrupt 19 Capture может разрешить

обработку INT 19для ВIОS дополпительпых IDE-, SCSI - или RАID-коптроллеров,

устанавли ваемых в слот PCI.

Возможные эначения :

о En a bl e d - перехват INT 19 разрешен ; используйте это значен ие, только если

в системе установлеиы внешние ID E-, SCSI- или RАID"контроллеры, в этом

случае с них можно загрузиться, а также применять утилиты настройкидопол­

нительных ВIOS;

О Disabled - перехват INT 19 запрещен; это значение рекомендуется, когда

в системе нет дополнител ьных контроллеров и накопители подключены к кон­

троллерам , встроенным в чипсет.

Case Ореп Warning, Chassis Ореп Warning,
Chassis Intrusion
С помощью данного парам етра можно включить контроль открытия корпус а

компьютера. Для этого корп ус должен быть оснащен специал ьным датчиком

вскрытия ; который должен быть подсоединен к специал ьному разъему на сис­

темной плате.
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Возможные значения :

о Enabled - контроль открытия корпуса компьютера включен . Поведение сис­

темы после открытия корпуса 11последуюшей перезагрузки зависит от модели

платы . Возможны следуюшие варианты : в ыдача предупрежлеиия на экране,

звуковых сигналов, блокировка загрузки с приглашением войти в Sctup.Допол­

нительные с.ведения о том , как будет вести себя ваша системная плата при

срабаты вании датчи ка, можно узнать IIЗ инструкции к ней:

О D.isabled - контроль вскрытия корпуса отключен. Даннос эиачсние рексмен­

дуется при отсутстви и датч ика вскрытия в вашем корпусе или когда пах не

нужно отслеживать попытки вскрытия системного блока;

О Reset - выбрав это значен ие, можно оч истить сообщение об ошибке , после

чего параметру снова будет присвоено значен ие Enable d.

Датчик вскрытия корпуса не позволяет защититъ системный блок от посторонних.

но С его помощью вы сможете получать информацию о том, ОТКрЫВ3.'1ся корпус 11.151

нет в вашс отсутствие. Чтобы посторонний не смог выполн итьсброс Датчика вскры ­

тия корпуса, следует установить пароль на вход в Sctu p. Если при вскрытии кор­

нуса будет выполнена оч истка данных CMOS, зто также булст являться доказа ­

тельством вскрытия корпуса, поскольку установлеи иый вами парол ь уже не будет

• работать.

.Reset Case Ореп Status, Case Opened

Дан ные параметры испол ьзуются в платах от Gigabytc и некоторых других произво­

дитслей для управления датчиком вскрытия корпуса (см . предыдуший параметр).

С 11О"ЮЩЬЮ параметра Reset Case Ореп St atus можно выполнить сброс дат­

чика открытия корпуса, выбрав значение Enabled. Текущсс состоян ие датчи ка

отображается с помощью дополн итслыюго информационного параметра Case
Ope n e d, который может принимать следующие значения :

о Yes - корпус был открыт;

О No - корпус не был открыт.

Загрузочное меню

Как уже отмечалось.для обычной работы компьютера следует уста: гавли вать 8 BIOS
первоочередную загрузку с жесткого диска , что ускорит са"! процесс и избавит

от необходимости постоянно проверять. есть л и н осители 8 дисководах для

дискет и приводах дЛЯ CD/DVD. Однако чтобы уста нов ить операционную сис­

тему или запустить некоторые утилиты, может попадобиться за грузка компью­

тера с дискеты или компакт-диска, а для этого нужно изменить задан ный поря ­

док загрузки.
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Большинство новых версий BIOS позволяет корректировать этот порядок с помощью

так называемого загрузочного меню. Для его вызова HY~1I0 в момент первоначальной

загрузки системы нажать клавишу Fll (для AMIВIOS) или Esc (для AwardВI OS).

В платах некоторых производителей могут использо ваться другие клавиши , 'напри­

мер F8 в платах от ASUS, F12 - от Gigabyte, FI0 - отТпте] , Точную клавишу обычно

можно узнать из подсказки, которая появляется во время процедуры POST.

После этого на экран выводится список устройств, с которых можно загрузиться

(рис. 6.6) . Выберите нужное устройство клавишами управления курсора и нажми­

те Enter, после чего система попытается загрузиться с него .

,
•

Рис. 6.6. Меню загрузки

ВНИМАНИЕ

Выбор альтернативного загрузочного устройства влияет ТОЛЬкО на текущи й сеанс

работы и не изменя ет ПОРЯДок загрузки, установленный в BIOS.
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Параметрыбезопасности
о Установка паролей

о Сброс паролей

о Особенности работы с паролями на ноутбуках

О Защита информации с помощью ТРМ
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с поя влсн исм первых компьютеров сразу же возникла потребн ость защитить ИХ

от нежелател ьного вторжения и обеспечить конфиденциаль ность хранимой 1111­

формации , Один из способов ограничить доступ - установить парели с помощью

BIO S, правда, это решение недостаточно надежное.

Парамегры , управляющие иаролями , в неиэменном виде есть практически во всех

версиях BIOS , выиущснных за последние 20 лет. Они могут отличаться лишь на­

званием или расположением !J меню .

Большииство версий ВIOS позволяют выбрать одиииз двух уровней огран ичеиия

доступа.

о Пароль на загрузку системы. В ЭТОМ случае компьютер каждый раз будет оста­

навливаться , отображая приглашение ввести пароль. Если он не верен, система

не загруз ится , нельзя также будет войти в программу B[OS Setup.

О Пароль на вход в ВIOS Setup.В данном случае, чтобы просто загрузить компьютер,

пароль не нужен, ио он потребуется при попытке войти в B[OS Set up. Этот вари­

ант предназначен для защиты BIQS ОТ изменений неопытными пользователями.

Установка паропей

Традици онно команды для установки паролей находятся в главном окне. В BIOS
с горизонтальной строкой меню эти параметры могут быть в меню Security (рис. 7.1)

.ИЛИ В подменю Boot • Security. Рассмотрим эти команды более детально .

Set Supervisor Password
Команда устанавливает или сбрасывает административный пароль. Чтобы задать

новый , выберите в меню Set Supe rvisor Pass word, нажмите Enter, в ПОЯВИВ­

шемся окне введите пароль (рис. 7.2) , в следующем окне повторите пароль еще раз

и снова нажмите Enter.

Чтобы сбросить ранее установленный пароль, выполните команду Set Supervisor
Pass word и сразу же нажмите клавишу Enter, не вводя никакого параля . Область

действия этого и других паролей определяется параметром Securi ty Option .

Set User Password
Команда изменяет пользовательский пароль. ПОРЯДОК действий по его установке

и сбросу такой же, как и в случае с паролем на вход в ВIOS Setup.

Set Password
Некоторы е версии B[OS позволяют задавать только один пароль, а область его

действия определяется параметром Secu r i ty Opt ion. Последовательность ус­

. тановки и сброса пароля такая же, как была рассмотрена выше.
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~~l~~t~~~ ., :Setup Def4ults
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Рис. 7.1. Команды для работы с паролями

Рис. 7.2. Установка пароля

Security Option, Password Check
Параметр' определяет текущий уровень ограничений для установленных паролей:

у него два значения.

D Setup. Притаком~начениивсегдаразрешена обычнаязагрузкасистемы,а пароль

.нужен, чтобы войти в BIOS Setup. Если установлен только один из паролей, он

вводится для доступа к настройкам BIOS. Если заданы оба пароля, для полно­

го доступа к настройкам BIOS нужно ввести административныйпароль

(Supervisor Pa ssword), а пользовательский (User Pa ssword) откроет

доступ только для просмотраили вообще не будет принят.

Во многихверсиях ВIOS этот параметр следуетискать в разделе Advanced ВIOS Features.
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о Sys tem (Always). В этом случае пароль нужен, и чтобы продолжить загрузку

системы, и чтобы войти в BIOS Setup. Для загрузки системы подойдет любой

из установленных паролей, а-для входа в BIOS Setup действуют те же правила,

что и при выборе значения Setup.

Если пароли не установлены , доступ разрешен всем независимо от значения рас­

сматриваемого параметра.

User Access Level
Этот параметр встречается лишь в некоторы х версиях BIOS и изменяет уровень

доступа к настройкам BIOS Setup. Возможные значения:

о No Acce s s - доступ к BIOS Setup запрещен;

О Vi ew Only - разрешен доступ только для просмотра;

О Limi ted - разрешено изменять лишь некоторые параметры, например Date
или Time;

О Full Acces s - разрешен полный доступ .

Сброс паролей

Типично положение, когда компьютер с установленным паролем на вход в BIOS
Setup нормально эксплуатируется ДОВОЛЬНО ДОЛГО, пока для модернизации или

из-за ремонта не понадобится изменить некоторые настройки ВIOS . В этот момент

выясняется, что пароль давно забыт или невозможно найти человека, его устано­

вившего. Есть и другие ситуапиикогда вам нужно сбросить пароль BIOS, чтобы
получить доступ к компьютеру.

ОСНОВНЫМ способом сброса паролей на 'настольных компьютерах является обну­

ление всех настроек BIOS с помощью перемычки на системной плате или другим

способом , подробно эта процедура рассмотрена в гл . 14. В зтом случае, возможно,

придется заново настроить компьютер, поскольку все параметры будут иметь зна­

чения по умолчанию.

На компьютерах с более старыми версиями BIOS можно попробовать выполнить

вход в Setup с помощью так называемого инженерного (универсального) пароля,

НО на современных компьютерах этот способ практически никогда не дает поло­

жительного результата. На сегодняшний день известно несколько десятков таких

паролей, и каждый из них подходит только для определенной версии BIOS или

модели системнойплаты. Еслиже вы все же решите воспользоваться данным спо­

собом, вам нужно будет последовательно. перебирать все пароли до получения

положительногоэффекта.
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Таблица 7.1. Универсальные парели AwardBIOS

(девять пробелов ) (шесть пробелов) ?award 01322222 1322222
lЕААЬ 256 256256 589589 589721

аdшiп ALFAROME Alfarome aLLy аРЛf

AW Award awardsw AWARDSW award.sw
AWARD?PW AWARD?SW award ? award-ps AWARD PW
a\vard s\v AWARD SW AWCRACK awkward BIOS
bios· biosstar BIOSTAR biostar Biostarefmukl
CONCAT condo CONDO СТХА djonet

efmukl g6P] Ь6ВВ HELGA-S helgasss
НЕWIТТ RAND НЕWIТТRАND HLT j09F j256
j262 j322 j64 KDD Кеу

lkw peter lkwpeter LKWPETER lkwpeter master
master_key PASSWORD SER setup SKY_FOX

SWIТCHES SW Sxyz Syxz Syxz SZYX
tOch20x tOch88 ТТРТНА ttptha TzqF
Wodj ZAAADA zbaaaca ZBAAACA Zjaaadc
Z]AAADC Zjaaade

Таблица 7.2. Универсальные ~арол и AМIBIOS

589589 А.М,) Aammii АМI AМISW

AMIISW AMIВIOS AMIDECOD AMI?SW AMI.KEY
ami.kcz ашi? АМI SW AMI- amiami
amidecod AMIPSWD amipswd AMISETUP BIOS

bios310 BIOSPASS CMOSPWD НЕWIТТRАND KILLCMOS
LKWPEТER PASSWORD

Универсальные пароли ВIOS других разработчиков и производителей плат:

о Biostar - Biostar, QS4arwms;

О Compaq - Сотпрао, com paq ;

О Сопсогд - last ;

О СТХ - СТХ_123; .

О СуЬегМах - Congress;

О Oaewoo - Oaewuu;

О Oaytek - Oaytec;

О OELL -' ОеВ . OELL;

О Digital Equipment - komprie;
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. о Епох - хо l l п Е;

О ЕРоХ - central;

О Freetech - Posterie;

О HP Vectra - hewlpack;

О IВM - IВM, MBIUO, sertafu, тегНп;

О IWILL - ;" 'ill ;

о ] et\Vay - spooml;

О ] oss Technology - 57gbz6, 57gbz, technolgi, Technolgi;

О М Technology - тМтМ;

О MachSpeed - sp99dd;

О Magic-Рго - prost;

О MegaStar - star;

О Micron - sldkj754, xyzall;

О Micronics - dn_04rjc;

О Nimble - xdfk9874t3;

О Packard Ве] ] - lJe1l9;

О Phoenix - BIOS, CMOS , phoenix, PHOENIX;

О QD I - QDI;

О Quantex - teXl , xljllJj;

О Research - Col2ogro2;

О Shuttle - Spacve;

О Siemens - Nixdorf , SKY_FOX;

О SpeedEasy - lesarot 1;

О Supermicro - ksdjfg934t ;

О Tinys - tiny;

О ТМС - BIGO;

О Toshiba - 24Вапс81, Toshiba, toshy99;

О Vextrec Technology - Vextrex;

О Vobis - тегНп;

О WIMBIOS - Compleri;

О Zenith .; 3098z, Zenith ;

О ZEOS - zeosx.
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Особенности работы с паролями

на ноутбуках

Переносвые компьютеры обеспечивают удобство 11мобил ьность пользователя , 110,

с другой стороны, во время путешествий их могут украсть, а некоторые нользова­

тели даже умудряются потерять или забыть свой ноутбук. Поэтому ПРОН~ВОДИТСЛII

ноутбуков применяют специал ьные средстваМЯ защиты этих устройств от посто­

ронних. Практически во всех современных моделях ноутбуков нел ьзя выполнить

сброс пароля с помощью обнуления BIOS ил и иэвлсчсння батарейки на систе";ной
платс. Поэтому следует быть особо внимательными ври уста новке пароля на но­

утбук, а сам пароль следует выбрать сложный для подбора алоумышлеи н икам и, но

в то же время такой , который вам будет сложно забыть.

Если пароль к ноутбуку все же утерян, то сбросить его можно только В сервисных

центрах, а данная услуга я вляется платной. Механизм восстановления нароля за­

висит от проиэводителя ноутбука. Например, в ноутбуках нроизводства Асег, Oelf;
LG и некоторых других проиэводителей после нескольких попыток неправильно­

го BB~)Дa пароля на экране появляется код ошибки . На основе этого кода в сервис­

ном центре генерируется временный парол ь. который позволяет войти в Setup
и сбросить пароль. Некоторые производители. например IВM или Sony, применя­

ют более сложные системы защиты , и для снятия пароля поиалобиться разборка

ноутбука или даже замсна отдельных компонентов .

Защита информации с помощью ТРМ

Компьютеры, хранящие важную конфиденциальную информацию, должны иметь

повышенные средства защиты от несанкционированного доступа. Установка пароля

на загрузку компьютера в BIOS 11.111 пароля учетной записи в W indo\\'s защитит ин­

формацию от обычных пользователей, но не поможет, если компьютер попадет в рУКII

профессионалов. Более эффективным решением является использование шифрона­

ния файлов, которое поддерживается операционными системами Wiпdо\vs 2000
11 ВЫШС. Однако и этот вариант нельзя считать абсол ютно иадежным , поскольку име­

ется риск кражи паралей с помощью шпионских программ . а есл и компьютер попадет

в руки злоумышлени иков. то некоторую информацию можно получить из файла

подкачки временных и удаленных файлов.

Для созда ния систем с высоким уровнем защиты на материнскую плату устанав­

ливается специал ьный модул ь безопасно сти - ТРМ (Тгияпх! Platforrn Module,
доверенный платформенный модуль) , который может быть реал изован в виде от­

дельной микросхемы или входить в состап южного моста чипсета . ТРI\1IЮЗВОЛЯСТ

создавать 11 хранить ключ и шифрования, контрол ировать конфи гурацию оборудо­

вания, состоя н ие загрузочных областей идругие параметры .
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Само по себе наличие ТРМ на системной плате не дает никаких преимуществ без

использования специального програимного обеспечения. Одн им из вариантов

использования ТРМ является шифровани е диска Вi tlocker, которое доступ но

в версиях Ulti mate и Enterpri se операционной системы Windo\vs Vista. В этом

случае зашифрованными окажутся все файлы операционной системы , приложений ,

файл подкачки и даже свободные сектора Н3 диске, что гарантирует более высокий

уровень безопасности по сравнению с простым шифрован ием фаiiлов.

СОВЕТ

,
•

Дополнительные сведения об использовании Bitlocker вы сможете найти , открыв

окно справочной системы Windows Vista и выполн ив поиск ПО слову Bitlocker.

ВНИМАНИЕ

Шифрование файлов или всего диска нужно использовать ТОЛЬКО в ТОМ случае, если

информация на компьютере действительно является важной и конфиденциальной.
Для домашних пользователей современные средства шифрования чаще приносят

вред, чем пользу, поскольку при потере ключа или пароля зашифрованные файлы

могут быть потерянными навсегда.

В системных платах с ТРМ можно встретить следующие параметры BIOS.

о TCG/TPM SUPPORT, Trusted Pl a t f o r rn Module. Параметр служит для вклю­

чения или выключения поддержки модуля ТРМ в BIOS 11 может приннмать.

значения Enabled/Disabled (Ye s /No). Чтобы ТРМ не использовал систем­

ные ресурсы , установите для параметра значение Disabl ed (No). Включать
данный параметр следует при использовании шифрования Вitlocker или других

средств безопасности с поддержкой ТРМ. Все рассмотренные ниже параметры

будут доступиы только после включения поддержки ТРМ в ВIOS.

о ТРМ. Enabled, Execute ТРМ Cornrnand. Параметр позволяет включать или

выключать ТРМ. Текущее состояние модуля ТРМ будет отображаться в инфор­

маиионном параметре ТРМ Enable / Di sable s tatus.

О Cl e a r Trusted Pl a tforrn Module. Данная команда выполияет очистку

ТРМ и все хранящиеся в нем ключи и пароли будут уничтожены . Если в систе­

ме имеются разделы, зашифрованные Bitlocker, получить к ним доступ 'можно

будет в режиме восстановления с использованием архивной копии ключей

шифрования .

О ТРМ Owne r. Параметр похож на предыдущий и позволяет очистить ТРМ, выбрав

значение Cle a r .

О ТРМ Owne r Status. Информационный параметр.показывающийналичие вла­

дельца ТРМ. Владелец устанавливается с помощью программнего обеспечения

для обслуживания ТРМ. В частности, установка владельца ТРМ выполняется '

в процессе создания разделовдиска, зашифрованных с помощью Bitlocker.
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Расширенные настройки

BIOS
о Общие пара метры

О Процессор и кэш-память

О Клавиатура
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в этой главе будут рассмотрены параметры BIOS из раздела Ad va n ced BI OS
Features (рис. 8.1; см. также рис. 6.1) , название которого можно перевести как

« расширенные настройки BIOS~ . Некоторые из них управляют загрузкой и были

рассмотрены в гл. 6. В этом разделе также находятся общие параметры процессора,

чипсета и других УС1"РОЙСТВ, влияющих на скорость и стабильность работы системы.

В версиях ВIOS с горизонтальной строкой меню есть аналогичный раздел Adva n ced ,
обычно состоящий из нескольких групп параметров (см . рис. 3.10) .

Рис. 8.1. Раздел Advanced BIOS Features

Общие параметры

Swap Floppy D~ive

с помощ ью этого парам етра можно поменять местами дисководы А и В без их

физического переключения . Компьют ер с двумя дисководами для дискет уже

большая редкость , поэтому всегда оставляйте вариант по умолчанию .

Возможные значения :

о Disabled ( Off) - дисководам назначаются буквы в соответствии сих физи­

ческим подключением; устанавливается по умолчанию;

О Enable d (Оп) - буквы дисководов меняются местами; при этом можно загру­

зить систему со второго дисковода (и нельзя с первого) .

Gate А20 Option
Этот парам етр переключа ет адресную линию А20 , которая может управляться кон­

троллером клавиатуры или чипсетом . Его необходимость связана с особенностями
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архитектуры процессоров семейства х86 , но современные операцион ные системы

W indo \\'s 2000/ХР/ 2003 всегда испол ьзуют защищенный режим пропессора. и ва­

рианты этого параметра практически не влияют на работу системы.

Возможные зиачен ия :

о Fa s t -' :lJ I III II Я А20 управляется чипсетом . что намного быстрее; устанавливать

рекомендуется это значение:

О Normal - Л IIIIIIЯ А20 управляется более медленным контроллером клавиатуры ;

в некоторых редких случаях, установив это значение, можно избавиться от за­

висани й или самопроизвол ьных перезагрузок системы .

Security Option, Password Check
Параметр задает област ь действ ия пароля BIOS и подробно рассмотрен в гл. 7.

Report No FDD forWIN 95
Параметр предназначен для ускорения загрузки операционных систем семейства

Windo\\'s 9х без дисковода для дискет.

Возможные значения :

о Yes - установите это значен ие, если в системе нет дисковода, кроме того, сле­

дует отключить контроллер гибких дисков с помощью параметра Onboard FDC
Cont rolle r (см . гл. 10); при этом прерывание IRQ 6 будет освобождено для

других устройств ;

О No - выбирайте это значен ие, если дисковод в системе установлен.

S.M.A.R.T. for Hard Disks, HDD S.M.A.R.T Capability
Параметр уп равляет утилигой S.M.A.R.T. (Self Monitor ing Analysis and Reporting
Technology), которая контролирует состояние жесткого диска, выявляет повреж­

пен ия и, 11 0 возможности, устраняет их.

Возможные значен ия :

о Enabled (Оп) - утилита S.М .А.R.т. включена, что позволит заблаговременно

выявлять дe~eкты диска;

О Disabled (Off) - утилита S.M.A.R.T. отключена,

,
•

ВНИМАНИЕ

Хотя утилита S.M.A.R.T. повышает надежноаь хранения информации. она далеко

не в сегда может предупредить о надвигающейся поломке диска . Поэтому, работая

с важными данными , не забывайте о реryлярном резервном копировании на смен ­

ные носители .
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BIOS Flash Protect
С помощью этого параметра можно запретнть обновление кода BIOS.

Возможные значения:

о Enabled(On) --:запись в микросхему flash-памяти запрещена, что может сберечь

код BIOS от несанкционированного изменения или от повреждения вирусом ;

о Disabled (Of f) - перезапись кода ВIOS разрешена; это значение обязательно

устанавливается перед обновлением BIOS.

В некоторых версиях BIOS есть параметрс названием BI OS Upda te, а его значе­

ния будут обратными параметру BI OS Flash Pro tect. Встречаются также '10 - .

дели плат, в которых для запрета обновления кода ВIOS используется перемычка

на системной плате.

PS/2 Mouse Function Control
Параметр назначает прерывание IRQ 12 для мыши, подключенной к порту PS/2,
или же для других устройств.

Возможные значения:

о Aut o - если мышь, подключенная к порту PS/2, обнаружена, IRQ 12 назнача­

ется ей автоматически, в противном случае прерывание будет свободно и дос­

тупно для других устройств; это значение по умолчанию и рекомендуется уста­

навливать его;

О Enabled - прерывание IRQ12 жестко закреплено за портом мыши,даже если

она не подключена.

Floppy Disk Access Control (R/W)
Параметр изменяет режим доступа к дисководу для дискет.

Возможные значения :

о R/W(Read / Wr ite) - разрешен полный доступ;

О Read Onl y - разрешен доступ только для чтения; это значение усложняет не­

санкционированное копирование на дискету информации с вашего компьютера.

В современных платах ЭТОТ параметр встречается редко, поскольку дискеты утра­

тили свою популярность.

APIC Function, IOAPIC Function, APIC Mode
Параметр включает усовершенствованный программируемый контроллер преры­

ваний APIC (Advanced Programmable Iпtегruрt Сопtгоllег) , который обеспечивает
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большее количество прерываний , быстрее их обрабаты вает. а также распределяет

их между нескольк ими процесссрами .

Возможны е значения :

о Enable d (Оп) - расширенный контроллер прерываний включен (по умолча­

нию); ЗТО значение рекомендуется для Windows 2000/ХР/ 2003. однако задавать

его лучше до ~становки операционной системы;

О Disabled (Of f ) - расширенный контроллер прерываний выключен; выбирай­

те зто значение при работе в системах Windows 95/98, не поддерживающих

APl c. Кроме того. отключение API C можетустранить проблемы в работе не­

которых РС! -устройств,

Встречается Ta~e аналогичный параметр In t errupt мосе, который имеет сле­

дующие значения :

о PIC - используется стандартный контроллер прерываний;

О API C - используется расширенный контроллер прерываний,

,
•

ВНИМАНИЕ

После изменения этого па раметра операционная система WindowsХР может

не загруз иться . В таком случ ае верните прежнее значен ие или же переустано­

вите Windows.Чтобы избежать полной переустановки . запустить программу нуж­

но в режиме восстановления. но для этого желательно иметь дистрибутив со

встроенным SP2.

MPS ТаЫе Version, MPS Revision

Параметр устана вливает версию мультипроцессорной спецификации MPS
(Multi -Processor Specification) и предназначен для систем с несколькими про­

цессорами.

Возможные значения :

о 1 . 4 - выбрана более новая версия М PS с расширенными возможностями .

поддерживаемая системами Windows 2000/ХР/ 2003; значение устанавливает­
ся по умолчанию;

О 1 . 1 - выбрана исходная версия MPS.

Иногда встречается аналогичный параметр MPS 1.4 Support со следующими

значениями:

о Enabled - используется версия MPS 1.4;

О Di s abled - используется версия MPS 1.1.
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Delay IDЕ Initial, Hard Disk Pre-Delay , IDЕ Detect Time Out,
AHCI CD/DVD Boot Time Out
Парам етр устанавл ивает времен ную задержку при инициализации жестких ДИСКОВ

или СD/DVD, при водов . Она может понадобигься , чтобы определ ить старыс уст­

ройства 113современных платах, поскольку они не всегда успевают войти в рабочий

режим после включения питания.

Возможные эначен ия:
I

О О - задержка отсутствует ( по умолчанию) ; испол ьзуйте это значен ие, если

накопител и оп ределяются нормально:

О от 1до 30 секунд - устанавливайте задержку. только если с инициализацией

жестких ДИСКОВ сеть сложности , а чтобы не затягивать загрузку системы, под­

берите МIIIIII~Iа.,~ыюе значен ие, при котором ДИСКИ определяются успешно.

Dual Display Function
Параметр позволист включить возможность одноврем енного использован ия двух

мониторов : подключенного к интегрированному видеоадаптеру 11 к адаптеру. ус­

тановленному в слот peI-Express.

Возможные значении:

о Enabled - одновремен пая работа двух адаптеров разрешена:

О Disabled (Of f) - совместное использованис адаптеров аапрещено.

Процессор и кэщ-память .
в некоторых версиях ВI05 параметры процессора могутбытьсобраны в отдельном

подразделе СРИ Configurat ion (рис. 8.2).

Hyper-Threading Function, Hyper-Threading Technology
Данный параметр разрешает ПРОЦСССОрУ использовать технологию Нурег-Thread ing.
которая реализована в некоторых процессорах [пте] Pentium 4 и позволяет выпол­

нять несколько потоков команд одновременно. Другими словами. один процессор

эмулирует работу двух отдельных процессоров, что увеличивает скорость работы

многопоточных приложении .

Возможные зиачеиия:

о Enabled (Оп) - поддержка технологи и Hyper·Threading включена:

О Disabled (Off) "": технол огия Нурег-Тhгеаdiпg не используетс я.
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Рис. 8.2 . Параметры процессора в BIOS

Чтобы примепить Нурег-Threadin g, необходимо несколько условий.

о Эта технология должна поддерживаться системной платой и быть доступной

в настройках ВIOS , то есть выбрано значение Enabled (Оп) . Если параметр

Hyper-Threading Function или аналогичный отсутствует, скорее всего ,

Нурег-Th reading не поддерживается платой. Если же этот параметр имеет зна­

чение Disabled (Off) и заблокирован для редактирования, возможно, техно­

логия не поддерживаетсяпроцессорем. Следуеттакжеустановитьрасширенный

контроллер прерыванийс помощьюпараметра APIC Fu nction.

О Процессор должениметьаппаратнуюподдержкуНурег-Threading.Таковая есть

почти во всех процессорах Inte! Pent ium 4, Inte! Хеоп, Inte! Pent ium D с тактовой

частотой не ниже 3,0 ГГц, а также в их некоторых моделях с тактовыми часто­

тами от 2,4 до 3,0 ГГц. Уточнить, есть ли Нурег-Threadin g в конкретной модели,

можно, обратившись к технической документации на процессор.

О Технология Нурег-Threadi ng должна поддерживаться операционной системой .

Это может быть Windows ХР SP2 ,Windows 2003, Windows Vista или Linux с вер­

сией ядра не ниже 2.4.Х. Включить поддержку Нурег-Th readi ng в ВI05 следует

до установкиоперационнойсистемы, а завершив процесс, нужно подключить

драйверы для чипсетасистемной платы.

Чтобы проверить работу Нурег-Th reading в Wi ndo ws ХР, щелкните правой кноп­

кой мыши на свободном участке Панели задач , выполните команду Диспетчер задач

и перейдите в появившемся окне на вкладку Быстродействие , При включенной

технологии график Хронология загрузки ЦП будет разделен на две части , каждая из

которых отображает нагрузку на свой виртуальный процессор (рис. 8.3).
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Рис. 8.з. При включенной функции Hyper-Тhreading в диспетчере устройств отображаются графики

загрузки двух виртуальных процессеров

Хотя технология Нурег-Threading появилась всего несколько лет назад, ее уже

можносчитать устаревшей, поскольку большинствоновых процессоровуже явля­

ются двух- или четырехъядерными.В многоядерных процессорах нет необходимо­

сти дополнительно разделять выполнение потоков для каждогоядра,поэтому ни

один из процессоровсемейства Inte! Соге 2 не поддерживает Нурег-Threading~

\сри L1 & L2 Cache, сри InternaL Cache/ExternaL Cache
.

Параметр включает или отключает кэш-память первого и второго уровней , которая

в современных компьютерах является составной частью центрального процессора.

Кэш-память первого уровня (L1) имеет наивысшуюскорость и небольшойобъем

(16 или 32 Кбайт), Кэш-память второго уровня (L2) рабогаетчутьмедленнее, чем

L1, а объем имеет от 128 Кбайт до 1 Мбайт в зависимости от модели процессора.
I

Возможные значения:

о Enabled (Оп) - интегрированная кэш-память включена;

О Disabled (Of f) - интегрированная кэш-память отключена , что приведет

к очень заметному снижению производительности.

В некоторых версиях BIOS есть отдельные пар~метры Ll Cache и L2 Cache.
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ВНИМАНИЕ

Orкnючение кэш-памяти - самый радикальный способ замедлить компьютер, в этом

случае скорость его работы упадет в несколько раз! Поэтому для нормальной работы

системы кэш-память всегда должна быть включена. Ее отключение может поиало­

биться в диагностических целях либо для запуска старых п'рограмм в реальном ре­

жиме MS·DOS.

CPU Levei 2 Cache ЕСС Check

Параметр включает контрол ь и коррекцию ошибок в кэш-памяти второго уровия .

Использование этой функции повышает стабильность работы системы, но несКОЛЬ­

КО снижает ее пронаводительность.

Возможные значения:

о Епаblеd (Оп) - режим контроля и коррекции ошибок включен;

О Di s abled (Of f) - режим контроля и коррекции ошибок отключен , что немно­

го повысит скорость работы.

CPU LЗ Cache

с ПОМОЩЬЮ этого параметра можно включить ИЛИ ОТКЛЮЧИТЬ использова ние кэш ­

памяти третьего уровня ( LЗ) , которая есть лишь в некоторых моделях процессоров.

у больши нства же компьютеров ее нет, и значение ЭТОГО параметра не оказывает

никакого вл ияния на производительность системы.

Возможные значения:

о Enable d (Оп) - кэш-память третьего уровня включена; обязательно установи­

те это значение, если ваш процессор имеет интегрированную кэш-память 1.З;

О Di sabled (Off) - кэш-память третьего уровня отключена.

Microcode Updation
Современные процессоры используют специал ьный микрокод для исправления

ошибок, допущенных при разработк е процессора, который обновляет ся с помощью

системной BI05 во время процедуры Р05Т.

Возможные зпачения:

о Enabled (Оп ) - обновление микрокода разрешено;

О Disabled (Of f) - обновление микрокода запрещено.

В некоторых версиях ВI05 этот параметр является информационным и отобража­

ет текущую версию микрокода процессора.
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Мах CPUID Value Limit, Limit CPUID Мах Val
Этот параметр ограннчивает величину CPUID значение" 3. что необходимо для

нормал ьной работы операционных систем W indo\vs 9xjNT4.

Возможные значения :

о Enabl ed (о п) - ограничение C PU ID включено; рекомендуется для W in ­
dows 9xjNH;

О Di s abled (ОН) - ограничение CPU ID отключено; рекомендуется для Windo\vs
2000/ХР/ 2003.

Core Multi-Processing, CPU Multi-Threading
Параметр позволяет отключ ить в многоядерном процессорс ВСС ядра. кроме первого.

Возможны е значен ия :

о En abled (оп) - поддержка многоядерных процессоров включена (рекомен­

дуемое значение) ;

О .Disabled (ОН) - все ядра, кроме первого, будут отключены и пропессор будет

работать как одноядерный . Это значен ие может понадобиться для установки

устаревших операционных систем .

в некоторых системных платах можно встретить параметр SW Single Pro ce s s or
Mode с обратными значениями:

Enabled - включен одноядерный режим процессора;

Disabled - будут активны неСКО.1ЬКО ядер.

Virtualization Technology, Vanderpool Technology,
vт Technology, Secure Virtual Machine
Параметр включает или выключает поддержку аппаратной виргуалнэации , с помо- .
ЩЬЮ которой МОЖНО добиться большей производительности при испол ьзовании

виртуальных машин. Эта технология реализована в ряде новых процессоров семей­

ства Intel Соге 2. В некоторых новых моделях процессоров АМО Athlon/Phenom
имеется аналогичная технология под названием АМо-У.

Возможные значения:

о En able d (оп) - ан наратная виргуализация включена. Для использования этой

технологии необходима ее поддержка не только процессором, но и программа­

~Ш дЛЯ управлен ия виртуальными машинами :

О Di sabled (ОН) - аппаратная поддержка виртуализации отключена. Этозначе­

ние рекомендуется , если ВЫ не собираетесь работать с виртуальными машинами.
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ПРИМЕЧАНИЕ

Даже если ваш процессор не поддерживает технологию еиртуаливаци«, вы сможете

уаанавлиеатъ и использовать виртуальные машины с ПОМОЩЬЮ программ VMWare
Workstation, MicrosoftVirtualРС или аналогичных. Но при наличии поддержки апаа­

ратной виртуализации со стороны процессора и менеджера виртуальных машин эф­

фективность виртуализзции будет выше.

Execute DisabIe Bit, No-Execute Метогу Protect
Параметр разрешает или запрещает аппаратную поддержку защиты от вредоносных

программ. которы е получают доступ к системе, запуская код из области данных.

Возможные значения :

о Enabled (Оп) - апнаратная защита от вынолнения кода из области данных

включена;

О Dis a ble d (Of f) - аппаратная защита от выполнения кода из областн данных

отключена.

Эта технология поддерживается боЛЬШИНСТВОМ современных процессоров и на

сегодняшний день имеет несколько назван ий:

о NX (No Exec ute) - для процессоров АМD;

О ХD (Execu te Disabl e) -для процессоров In t el;

О DЕР (Data Exccu tion Prevention) - эта аббревиатура испольэуется в W indows ХР/
Vista .

Чтобы реализоватъ рассматриваемую технологию, нужно использовать операционную

систему "е ниже Windows ХР SP2. Windo\vs 2003 SР 1 11ЛИ W indows Vista.Эти опера­

ционные системы имеют два уровня зашиты от выполнения кода из области данных;

О программвый - обеспеч ивает меньшую степень защиты , но работает на любых

чипсетах и с процесссрами любых типов;

О аппаратный - требует пропессор с поддержкой NX IIЛII ХD 11 установку значе­

НIIЯ Enabled для рассматриваемого параметра.

ПРИМЕЧАНИЕ

эта функция иногда выполняет ложное срабатывание при запуске некоторых про­

грамм. В Windows XP/Vista вы можете изменять уровень'защиты , а таюке добавлять

приложения, вызывающие такие ложные срабатывания . в с п исок исключений .

Для этого откройте окно настройки DEPс ПОМОЩЬЮ следующей последовательности

действий : щелкните правой кнопкой мыши на значке Мой компьютер, выберите ко­

манду Свойства, перейдите на вкладку Дополнительно (или щелкните на ссылке До­

полнительные параметры системы) , щелкните на кнопке Параметры в области Быст­

родействие, откройте вкладку Предотвращение вы полнения данных, установите

переключатель Включить ОЕР для всех про грамм и служб, кроме выбранных ниже,

нажмите кнопку Добавить и выберите нужные программы.
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Enhanced С1 Control, Enhance HaltState, CPU Enhanced Halt,
С1 Е Function
С помощью этого параметра можно разрешить или запрет ить работу процессоров

семейст ва Intel Pent ium 4/Соге 2 в режиме поиижеиного энергопотребления С IЕ.

Данный режим активизируется при поступлении на процессор команды Hal t ,

которая подается , есл и к выполнению нет других команд . При этом снижается

тактовая частота пропессора и отключается часть его устройств.

Возможные значения :

о Auto (Ena bl e d) - использование режима СIЕ разрешено (рекомендуемое

значение);

О Di s abled - режим С I Е отключен,

. .
CPU EISТ Function, EISТ Function, Intel(R) SpeedStep
Technology
Этот параметр управляет режимом EIST (Enhanced Intel SpeedStep Techn ology) ,
позволяющим уменьшить энерroпотребление процессоров Intel Pentium 4/Соге 2,
а также снизить шум вентилятора. В отличие от технологии С1Е, EIST включает­

ся на основе анализа загруженности системы.

Для реализации этой технологии необходимо выполнение следующих условий:

о поддержка со стороны BIOS; рассматриваемому параметру следует присвоитъ

значение Auto (Enabled);

О пропессор Intel Pentium 4/Соге 2 с поддержкой EIST ; эту технологию поддер­

живают все процессоры семейства Соге 2 и более поздние модели Pentium О;

О операционная система Windows ХР SP2/Windows 2003 SPl или W ind ows
Vista ;

О в настройках Windows ХР/ 2003 нужно установить схему управления питанием

П ортати вная или Экономия батарей ; для этого щелкните правой кнопкой мыши на

свободном участке Рабочего стола , выполните в контекстном меню команду

Свойства , в окне свойств перейдите на вкладку Заставка, нажмите КНОПКУ П итание

и в появившемся окне в области Схемы управлен ия питан ием из раекрывающего­

ся списка выберите нужную схему электропитания.

Cool'n'Quiet Control
Параметр включает или отключает технологию Cool'n 'Quiet , которая уменьшает

энергопотребление процессоров семейства АМО Athlon 64. Ее использование

почти не отличается от технологии EIST.
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Возможные значения :

о Auto (En a ble d) - технология Cool'n'Qui et включена (для ее использования

необходиматакже поддержка со стороны операционной системы Windows ХР SP2,
Windows 2003 SP1 или Windo\\'s Vista);

О Disabled - технология Cool'n 'Quiet отключена,

CPU Internal Thermal Control
Параметр отключает систему защиты от перегрева процессоров 1ntel Pent ium 4/ .
Соге 2, Есть два режима ее работы: в режиме ТМ 1, когда при перегреве пропессор

пропускает несколько рабочих тактов, и ТМ2, когда снижается тактовая частота

самого пропессора. Режим ТМ2 более эффективный , он поддерживается всеми

процессерами семейства Соге 2 н некоторыми процесссрами Pentium 4.

Возможные значения :

о Auto - система защиты от перегрева включена, рабочие параметры процессора

выбираются автоматически (рекомендуемое значение);

О Disabled' - система защиты от перегрева отключена, из-за чего процессор

может выйти из строя, если его максимальная рабочая температура будет

превышена.

Срабатывая . система защиты от перегрева может снизить производительность

компьютера. Чтобы определить, действительно ли от перегрева падает скорость, '

воспользуйтесь утилитой RightMark CPU Clock Utility ( http://www.rightmaгk. oгg) .

Эта программа отображает загруженность процессора, тактовую частоту и работу

системы защиты от перегрева в внде графиков. Еслн производительность снижа­

ется все-таки из-за системы защиты от перегрева, нужно проверить работу венти­

лятора процессора и отказаться от разгона.

Thermal Management
Параметр задает один из двух режимов работы системы защиты от перегрева про­

цессоров Iпtеl Репtium 4/Соге 2.

Возможные значения :

о T)'erma l Moni t o r 1 (TMl ) - при перегреве процессор будет пропускать не­

сколько рабочих тактов, что приведет к его охлаждению;

О Thermal Moni t o r 2 (ТМ2) - для охлаждения процессор снижает внутреннюю

тактовую частоту, что позволяет уменьшать нагрузку более плавно, чем при

пропуске тактов. Режим ТМ2 не поддерживается некоторыми моделямн процес­

соров Iпtеl Репtium 4.
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в некоторых версиях BIOS есть аналогичный параметр CPU The r mal Moni t o r 2

( ТМ2), управляющий режимом ТМ2 . ДЛЯ него также иногда встречаются допол­

нительные параметры , например ТМ2 Bus Rё!- t io и ТМ2 Bus VI О , которые

устанавливаюткоэффициептумноженияи напряжениепитания при перегреве

(рис . 8.4).

Рис. 8.4. Настройки защиты от перегре~а процессоров Iпtеl Репtium 4!Соге 2

De[ay Prior То Тпвппа!

Этот параметр устанавливает время задержки, чтобы включить систему защиты

от перегрева . Во время первонача льной загрузки иногда возникают ложные сра­

батьшания этой системы , поскольку процессор испытывает повышенные нагруз ­

ки и быстро нагревается до рабочей температуры. Поэтому система защиты от

перегрева включается с некогорой задержкой , которая и определяется данным

парамет ром .

Возможные значения:

о 4 Min, 8 Min, 1 б Mi n,32 Min - время в минутах до начала включения систе­

мы защиты от перегрева; рекомендуется устанавливать несколько большее зна­

чение времени, чем необходимо для полной загрузки операционной системы.

нп

Параметр служит для включения технологии РЕСI (Platfo rm Envi ronment Control
Interface), которая реализована в процессорах семейства Intel Соте 2. Эта техноло-'
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гия позволяет процессору анализировать информацию с датчиков температуры

и управлять скоростью вращения вентиляторов.

Возможные Значения ;

о En a ble d (Оп) - технология РЕС! включена, что позволяет снизить шум от

вращающихся вентиляторов. В некоторых моделях плат эта технология может

работать не совсем корректно, поэтому ее эффекти вность следует проверить

экспериментал ьно:

О Disabled (Of f) - технология РЕС! не используется .

Информацяонные параметры процессора

Многие современные версии ВI05 содержат информационные параметры.которые

отображаюттекушие режимы работы пропессора (см . рис. 8.2) . Вот наиболее часто
встречающиеся:

о Ma nu f a c t urer - производител ь процессора:

О Brand String - строка с названием модели процессора и других параметров :

О CPU Туре - тип и модель центрального процессора;

О CPU Speed (Fr e q ue nc y) - текущая тактовая частота процессора:

О FSB Speed (Cu r r e nt FSB Fr equency) - частота внешней шины процессора;

О Ca che Ll / L2 / LЗ (Ca c he RAМ) - объем установленной кэш-памяти;

О Ratio Actual Value - текущее значение коэффициента умножения ;

О Ratio Status - параметр показывает, доступно л и изменен ие коэффициента

умножения для данной модели процессора.

ПРИМЕЧАНИЕ

в некоторых версиях BIOS информацию 06 уста новленном процессаре можно най­

ти в разделе Standard CMOS Featu.es или Main (см . гл . 4).

Клавиатура

Typematic Rate Sеttiпg

Параметр настраивает функцию автоповтор а при удерживании определенной

клавиши на клавиатуре. Он имеет значение при работе в системе, подобной М5­

DOS, и не нужен для современной операционной системы, поскольку ДЛЯ автопо­

втора у нее есть свои средства. Так, в Windo\vs хр для этого нужно выполнить

последовательность команд Пуск . Настрой ка . nанель управлен ия . Клавиатура.
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Возможиые аначения Typemat ic Ra t e Setting:

о Enabled (Оп) - разрешена ручная настройка автоnовтора с помощью парамет­

ров Typematic Ra t e (Cha rs /Sec ) и Typemati c De1ay (Ms e c ) ;

О Dis a bled (Of f) - параметры автоновтора устаиавливаются по умол чанию

и их ручная настройка запрещена.

Typematic Rate (Chars/Sec)
Параметр определяет скорость повтора символа при удержании какой-нибудь

клавиши . Он доступен только при включенном параметре Typemat ic Ra t e
Setting.

Возможные значения:

о 6.8, 10 . 12, 15, 20 , 24,30 - число, указывающее скорость повтора в символах

за минуту.

Typematic Delay (Msec)
Параметр определяет временную задержку перед началом повторения удерживае­

мой клавиши. Он также доступе н тол ько при включенном Typema t i c Ra t e

Sett i ng .

Возможные значения - 250, 500 , 750 , 1000 . Они обозначают интервал в милли­

секундах до начала повтора клавиши .
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в этой главе рассмотрсны настройки северного моста чипсета, которы й обеспечи­

вает работу быстродейству ющих компонентов системы: процессора, кэш -памяти ,

опсрати вной памяти 11 видеосистемы . Обычно эти параметры собраны в разделе

Advanced Chipset Features (рис. 9.1) , а в версиях BIOS с горизонтальной

строкой меню - В меню Advanced ИЛII аналогичном.

Рис. 9.1. Раздел AdvancedChipset Features

СОВЕТ

в некоторых системных платах произ водства Gigabyte часть настроек чипсета скры­

ты, и ДЛЯ получения доступа к ним следует нажать клавиши Ctrl+Fl после входа в BIOS
Setup.

Оперативная память

Оперативная память - один из важнейших компонентов системы, оказывающих

заметное влияние на скорость и стабильность работы компьютера. Модули памяти

работают по сложным алгоритмам и требуют правильно устанавливать значения

рабочих частот и различных временных интервалов . Для обычного (не разогнан­

ного) рсжима работы системы нет необходимости заниматься настройкой памяти

вручную, поскольку в современных модулях памяти все необходимые параметры

устанавливаются автоматически . С помощью BIOS вы можете отключитьавтома­

тическую настройку и задавать все параметры вручную. При этом можно повысить

производительность системы, правда, вам придется взять на себя всю ответствен-

ность за стабильность ее работы . .

в бол ьшинстве компьютеров используется память SD RAM , DD R или DDR2/З ,

и именно этим видам будет посвящен данный раздел. Память стандарта ЕОО и FPM ,
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выполненная в виде модулей SIMI\tl , является устаревшей 11 рассматрив аться не

будет.

Тайминги оперативной памяти

Оперативная память работает по управляющим сигналам от контроллера памяти,

который расположен в северном "осту чипсста (lnt el) или непосредственно в про­

иессоре (Athlon 64/FX/X2 и Phenom). Чтобы обратиться к определенной ячейке

памяти, контроллер вырабатывает последовательностъ сигналов с некоторыми

задержками между ними . Задержки необходимы. чтобы модуль памяти успел вы ­

ПОЛНИТЬ текущую комаиду и ПОДГОТОВИТЬСЯ к следующей . Эти задержки называют

таймингами 11 обычно измеряют в тактах шины памяти .

Если тайминги будут слишком большими , ТО чип памяти вы полнит все необходи­

мые действия 11 будет некоторое время "растаивать, ожидая следующую КО~13НДУ.

В этом случае память работает медленнее, 110 стаби..тьнес . Есл и тайминги излишн е

маленькие, модуль памяти не сможет корректно выпол н ить СВОII задач и , в резуль­

тате чего произойдет сбой в работе программы или всей операционной системы .

Иногда при таких тайм ингах компьютер может вообще не загруз иться , тогда при­

дется обнул ять BIOS с помощью персмычки 113 систем ной плате.

у каждого модуля памяти свои значения таймингон . при которых производитель

гарантирует быструю и стабильную работу памяти , Эти значения зап исаны в спе­

циальном чиilе подназванием SP D (Serial Presence Detect) . Испол ьзуя информа­

цИЮ SPD, BIOS может автоматически конфигурировать любой модуль памяти из

ч исла тех, которые поддерживаются чипсетом системной платы .

Большинство версий BIOSпозволяет отказаться от использования SPD и настроить

память вручную. Можно попытаться снизигь значения таймингов, чтобы ускорить

работу памяти, но после этого следует тщательно протестировать систему.

Для современных модулей памяти S D RAM и DDR выделяют четыре основных

тайминга и один параметр работы контроллера памяти. для понимания их сути

кратко рассмотри" работу контроллера памяти (рис . 9.2).

1. Цикл доступа к определенной ячейке памяти начинается с того, что контроллер

устанавл ивает низкий уровень сигнала выборки строки RAS # (Ro\\' Address
Strobe) и выставляет адрес строки на линиях адреса. При поступлении этой

команды модуль памяти начинает процесс открытия строки, адрес которой был

передан по адресным линиям.

2. Через определенный промежуток времени , необходимый, чтобы открыть вы­

бранную строку. контроллер памяти устанавливает низкий уровень сигнала

выборки столбиа CAS# (Column Address Strobe) . На линиях адреса уже будет

установлен адрес столбца, который нужно открыть.

3. Через некоторое время после подачи сигнала ~ЛS# модуль памяти начнет пе­

редачу запрошенных данных.
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4. Для закрытия строк" контроллер памяти отключает сигналы RAS# 11 CAS#.
установив на соответствующих выводах высокий уровен ь. После этого начина­

ется подзарядка закрываемой строки , НО при этом может завершагъся передача

пакета с данными.

S. Если нужно прочитать данные из другой строки, НОВЫЙ си гнал выборки строк и

(RAS#) может быть подан только через некоторое время после закрытия прс­

дыдушей строки, которое необходимо для подзарядки закрываемой строки.

1. Подача
сигнала RAS

2. Подача З. Начало

сигнала CAS передачи

. данных

4. закрытие
строки

5. Подача
следующего

сигнала RAS

Импульсы

тактового

генератора

Сигнал RдS 1 _ _ ---'-_....;....-.---' L
Сигнал CAS

Сигналы на

линиях адреса

АдРес
.. cnедyjoщей

-1Адрес;строкинАдtрес=стrОЛ=б=ц}а_-.;. -:__ __ СТl'Oки

Пакет данных

--'------'---1eш:trJJJ-+---Сигналы на

линиях данных

tRCD tCL
~ >I( ~ :

tRAS tRP
~ ;

Рмс. 9.2:. Упрощенная схема чтения данных из модуля памяти

в соответствии с приведенным выше упрощенным описанием выделяют следующие

тайминги (в порядке их значимости) ;

О tCL, или CAS# Latепеу - задержка между подачей сигнала выборки столбца

CAS# и началом передачи данных, то есть между этапами 2 и 3;

О tRCD, или RЛS# to CAS# dela y - задержка между сигналом выборки строки

RAS# 11снгналом выборки столбца CAS# ( этапы 1 и 2);

О tRP, или RЛS#Precharge - задержка для подзарядки строкипосле ее закрытия

(этапы 4 и 5);

О tRAS, или Active to Precharge Delay - минимальное время между командами

открытия строки и ее закрытия (этапы 1- 4) ;
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D СК, или Command Rate - допол н ител ьный парав•.т етр , указывающий 'количест­

во тактов ДЛЯ передачи команды от контроллера к памяти . Оказывает сущест­

венное влияние на производител ьность современных модулей памяти и может

принимать значение 1 или 2 такта.

При указании характеристик модуля памяти тайминги обычно указывают по следую­

щей схеме: tCL-tRСD-tRР-tRAS-СR, например модуль памяти Кingston. 1GBDDR2
РС2-5300 имееттайминги в штатном режиме 4-4-4- 12-1 Т. ПараметрCommand Rat e
(CR) может не указываться, и тогда тайминrи: будуг записываться последовательно­

стью из четырех чисел (4-4-4- 12).Если посчитать количество импульсов тактового
генератора между основными этапами работы контроллера на рис. 9.2,то можно по­

лучить схему таймингов 2-3-3-7, что характерно для памяти DDR.

ПРИМЕЧАНИЕ
, ,

Анализируя тайминги памяти стандартов DDR и DDR2, МОЖНО подумать, что память

DDR2 работает медленнее, чем DDR. Однако это не та к, поскольку DDR2 работает

на вдвое большей частоте. а тайминги измеряются в тактах. Например, для выпол­

нения двух тактов на частоте 200 МГц нужно столько же времен и в наносекундах,

что и для четырех тактов на частоте 400 МГц. Поэтому память DDR2 с таймингами

4-4-4- 12 будет работать приблизительно с одина ковыми задержками , что и п а­

мять DDR с тай мин гами 2-2-2-6. Аналогичные выводы можно сделать, сравнивая

тайминги памяти DDR2 и DDRЗ .

Количество доступных параметров для настройки оперативной памяти может сильно

отличаться для разных моделей системных плат, даже выполненных на одном и том

же чипсете. По этому приэнаку системные платы можно разделить на три категории .

о Платы с минимальными возможностями настройки, Данная ситуация характер­

на для недорогих плат, предназначенных для компьютеров начального уровня .

Как правило, присутствует возможность установки частоты памяти и, возможно,

одного-двух таймингов, Такие платы обладают ограниченными возможностями

разгона.

О Платы с возможностью настройки основных параметров . Имеется возможность

настройки рабочей частоты и основных таймингов , которые были перечислены

выше. Такой набор параметров характерен ДЛ~ большинства плат и позволяет

выполнять разгон системы. Параметры памяти могут быть собраны в отдельном

разделе (рис. 9.3) или находиться непосредственно в разделе Advanced Chipset
Fe a t ures. В некоторых платах имеется специальный раздел для оптимизации

и разгона (см . гл . 12), и параметры памяти могут находиться в нем.

О Платы с расширенными возможностями . Выше был приведен алгоритм работы

контроллера памяти в сильно упрощенном виде, но на самом деле контроллер

памяти взаимодействует с модулем памяти по очень сложному алгоритму, ис­

пользуя, кроме указанных выше, множество дополнительных таймингов, Иногда

можно встретить системные платы с расширенным набором параметров . что
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позволяет выполнять более тонкую оптимизацию работы памяти и эффективно

разгонять ее.

Рис. 9.3. Параметры для установки основных таймингов оперативной памяти

DRAM Timing SelectabIe, Timing Mode
Это основной параметр для настройки оперативной памяти, с помощью которого

выбирается ручной или автоматический режим .

Возможные значения:

о Ву SPD (Auto) - параметры модулей памяти устанавливаются автоматически

с помощью данных из чипа SPD; это значение по умолчанию,и без особой не­

обходимостименять его не следует;
- .

о Manual - параметры модулей памяти устанавливаются вручную. При выборе

этого значения можно изменять установки рабочих частот и таймингов памяти.

Ручная настройка оперативной памяти позволяет ускорить ее работу, но при

этом в системе могут быть сбои . Подробнее о разгоне читайте в гл. 17.

Configure DRAM Timing Ьу SPD, Memory Timing Ьу SPD
Смысл этих параметров полностью аналогичен рассмотренному выше DRAМ Tim ing
Selectable, а возможные значения будут такими:

О Enabled (Оп) - параметры оперативной памяти устанавливаются автомати­

чески в соответствии с данными SPD;

О Disabled (Off) - оперативная память настраивается вручную.
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Memory Frequency, DRAM Frequency, Memclock Index Value,
Мах Memclock
Параметр отображает или устанавл и вает частоту работы оператив ной памяти , Эта

частота в большинстве случае в задастся автоматическ и в соответст вии с инфОР"13­

цией из SPD. Настраивая вручную, можно заставить память ускориться , однако

далеко не каждый модуль при этом будет работать стаБИ.1 ЬНО.

Возможные значения :

о Aut o "- частота оперативной памяти устанавливается автоматически в соответ­

стви и с данными SPD (по умолчанию):

О 100,120, 13З (РС1 0 0 , РС 1 3 3) - возможпые эначен ия для памяти SDRAM ;

О 200,266,333,400, 533 ( DDR2 6 6, DDR3 3 3, DDR40 0, DDR533 ) - возможные

значения для памяти D D R;

О DDR2 - 4 00, DDR2-566, DDR2-6 67 , DDR2-8 00 , DDR2 -889, DDR2 - 1067 - значе­

IШЯ дЛЯ памяти DDR2.

в зависимости от используемого чипсета список доступных значений может отли­

чаться от приведенного, в нем будут указаны ТОЛЬКо те частоты , которые поддер-

живаются платой . -

в некоторых платах рассматриваемый параметр доступен ТОЛЬКО для чтения, а ДЛЯ

изменения частоты памяти следует испол ьзовать рассмотрен ный далее параметр

FSB/Memory Ratio. В системных платах проиэводства ЛSRосk для ручной на­

стройки памяти следует отключить параметр Fl ex ibil i t y Option.

FSB/Memory Ratio, System Memory Multiplier
Параметр определяет соотношение (множитель) между частотой FSB 11 частотой

памяти . Данный параметр может использоваться вместо рассмотренного выше па­

раметра Memory Frequen cy для установки частоты работы оперативной памяти.

Возможные значен ия :

о Auto - соотношение между частотой FSB и памяти настраивается автомаги­

чески в соответствии с данными SPD;

О 1: 1; 1: 1 , 2; 1 : 1 , 5; 1 : 1 , 6 6; 1 : 2, 3 : 2; 5 : 4 - выбор одного из этих эиачени й

позволит вручную установить соотношение между частотами FSB и памяти .

Для расчета частоты памяти -следует учитывать, что частота FSB может указы­

ваться с учетом четырехкратного умножения (эффективное значен ие) , а часто­

та DDR - с учетом двукратного. Например, при эффекти вной частоте FS B
1066 МГц и множителе 1 : 1 , 5 результирующая частота памяти будет равна

( 1066:4) х 1,5 х 2 - 800 МГц. В зависимости от молели платы набор соотношений

может несколько отличаться от приведеиного выше;
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о 2 , 00; 2, 50; 2 , 66; З , 00; З , З З ; 4 , 00 - при наличии подобного ряда частота

памяти вычисляется умножением реальной частоты FSB на выбранный коэф­

фициент;

О Sупс Mode - память работает синхронно с частотой FSB.

CAS# Latency. tCL. DRAM cдs# Latency
Параметр устаиавливает задержки между подачей сигнала выборки столбца CAS#
и началом передачи данных. Эта задержка необходима, чтобы модуль памяти !\.ЮГ

сформировать для передачи содержимое запрошенной ячейки памяти . Ручная

установка низких значений CAS# La t en cy увеличиваетскорость работы модуля,

то есть разгоняетего.

Возможныезначения:

о 1 , 5; 2; 2, 5; 3 - для памяти DDR. Меньшие значения соответствует более быст­

рой работе памяти, однако не все модули могут работать при таких значениях;

О З ; 4; 5; 6 - для памяти DDR2. Как и в случае с DDR, ускорение памяти дости­

гается уменьшением значения tCL.

В некоторых версиях ВIOS к числовому значению таймингов добавляется едини­

ца измерения, например 5Т ( 5 DRAМ Cloe ks).

tRCD. RДS# to cдs# delay. DRAM RдS-tо-СдS Delay
Параметр изменяет время задержки между сигналом выборки строки RAS# и сиг­

налом выборки столбца CAS# . Эта задержка необходима, чтобы модуль памяти

успел определить и активизировать требуемую строку. Чем меньше значеиие t RCD,
тем быстрее доступ к ячейке, однако, как и в случае CAS La t e ncy,слишком низкие

значения могут привести к нестабильной работе памяти.

Возможные значения - от 1 до 7 тактов. Они определяют время задержки между

сигналами CAS# и RAS#. Чем меньше значение tRC D, тем быстрее доступ к ячей­

ке, однако, как и в случае CAS Latency, слишком низкие значения могут привес­

ти к нестабильной работе памяти.

tRP. DRAM RДS# Precharge. RДS Precharge. SDRAM RДS

Precharge. Row Precharge Тime

Параметр задает минимально допустимо е время , чтобы подзарядить строку после

ее закрытия. Другими словами, он определяет паузу между закрыти ем одной стро­

ки и открыти ем другой с помощью нового сигнала RAS#. При меньших значениях
этого параметра память работает быстрее, но СЛИШКОМ низкие могут привести

к нестабильной работе памяти . .

Возможные значения - от 1до 7 тактов . Они означают минимальное время в так- '
тах для подзарядки строки и формирования нового сигнала RAS.
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tRAS, Active to Precharge Deiay, DRAM RAS# Activate to
Precharge, Min RAS# Active Тime

Параметр устанавливает минимальное время между командой активизац ии строки

и командой закрытия, то есть такое время , в течение которого строка может быть

открыта. Слишком высокое значение этого параметра немного снижает произво­

дитель ность, поскольку на закрыти е ячейки тратится лишнее время . Чтобы увел и ­

чить производительность, попробуйте установить минимально е значение t RAS или
же подберите его экспериментально. По имеющимся иэ разных источников сведе­
ниям , параметр tRAS на общую производительность памяти влияет не очень су­

щественно, а оптимальный вариант зависит от типа чипсета.

Воэможные "эначения - от 3 до 18 тактов . Они определяют требуемое время
задержки.

DRAM Command Rate, 1Т/2Т Memory Timing
Параметр устанавлива ет эадержку при передаче команд от контролл ера к памяти.

Возможные значения :

о 2Т (2Т Command) - величина задержки равна двум тактам; обычно устанавли­

вается по умолчанию и соответствует меньшей скорости , но большей надежно­

сти работы памяти;

О 1Т (1 Т Command) - установка эадержки в один такт, иногда это поэволяет

увеличить скорость оперативной памяти . Воэможность нормальной работы

памяти при таком значении сильно зависит от чипсета и модуля памяти и тре­

бует порой экспериментальной проверки. Не рекомендуется устанавливать 1Т
при работе памяти на повышенных тактовых частотах или при одновременном

использовании нескольких модулей памяти.

2TCommand
Параметр полностью аналогич ен рассмотрен ному выше ORAМ Сопцпапо Ra t e ,но
имеет следующие значения:

О Аи t o - задержка команд устанавливается в соответствии с данными SPD;

О Enable d - установлена задержка в 2 такта;

О Disabled - установлена задержка в 1 такт.

Дополнительные тайминги памяти

Как уже отмечалось. в некоторых системных платах имеются расширенные воз­

можности для настройки памяти и количество доступных таймингов может дос­

тигать десятка (рис. 9.4) , а иногда и двух десятков. Дополнительные тайминги

оказывают меньшее влияние на производительность, чем рассмотренные выше
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основные тайминги , поэтому их в большинстве случаев следует оставить по умол­

чанию . Если же у вас есть время и желание эксперименти ровать, вы можете не­

сколько повысить произво дительность системы памяти с их помощью .

Рис. 9.4. Пример версии BIPSс расширенными возможностями настройки таймингов

Кратко рассмотрим значение дополнительных таймингов.

D tRRD (RAS to "RAS Delay) - задержка между активизацией строк разных

банков.

D tRC ( Ro w Cycle Time), Row Active Time, Raw Pulse Width - длитель­

ность цикла строки памяти. Полный цикл состоит из времени от начала акти­

визации строки до ее закрытия ( t RAS) и задержки для формирования нового

сигнала RAS# (tRP), то есть tRC = tRAS + tRP.

D tWR (Wr i t e Recovery Time) - задержка между завершением операции за­

писи и началом предзаряда.

D tWTR (Wr i te to Read Delay) - задержка между завершением операции

записи и началом операции чтения .

D tRTP ( Pr echarge Ti me) - интервал между командами чтения и предвари­

тельного заряда.

D tREF (Re f r esh period) - частота обновления памяти. Может устанавли­

ваться в тактах или микросекундах.

D tRFC (ROW Refresh Cycle Time) - минимальное время между командой

обновления строки (Refresh) и командой активизации или другой командой

обновления. В некоторых версиях BIOS имеется возможностьустановкидан­

ного таймингадля каждого модуля памяти, а параметры будут называться со­

ответственно Trfc 0/1/2/3 for DIММ 0/1/2/3.
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ВНИМАНИЕ

Неудачное изменение любого из таймингов памяти может привести к неста6иль­

ной работе компьютера. поэтому при первом же сбое следуетуаановить таЙМИНГИ

по умолчанию.

Bank Interleave
Параметр задает режим чередования при обращении к банкам памяти . В таком

режиме регенерация одного банка выполняется в то же время , когда процессор

работает с другим банком . Модули памяти 'объемом 64 Мбайт и более обычно

состоят из четырех банков , и включение этого параметра ускоряет работу па­

мяти .

Возможные значения :

о Aut o - режим чередования настраивается автоматически;

О 2 Way, 4 Way - одно из этих зиачений устанавливает двух- или четырехбан­

ковый режим чередования; рекомендуется использовать 4 Way как обеспечи­

вающий наибольшую производительность, 2 Way может понадобиться, если

в системе только один двухбанковый модуль памяти ;

О Di s able - режим чередования отключен, что снизит пропускную способность

памяти.

DRAM Burst Length, Burst Length
Параметр устанавливает размер пакета дан ных п ри чтении из оп еративн ой

памяти .

Возможные значения - 4. 8. Они определяют длину пакета данных. При 8 теоре­

тически должна обеспечиваться большая производительность памяти, но на прак­

тике разница может оказаться почти незаметной,

ШинаАGР

Параметры для настройки шины ЛGР могут быть собраны в отдельном подразде­

ле (рис. 9.5).

AGP Capability, AGP Mode, AGP Transfer Mode
Параметр устанавливает скорость передачи данных по шине ЛGР. Есть несколь­

ко режимов ее работы, различающих ся быстродействием . В режиме ЛGР I х ско­

рость передачи данных 266 Мбайг/с, в режиме 2х - 533 Мбайт/с, 4х - 1 Гбайг/с,

Вх - 2 Гбайт/с. Кроме того, в ЛGР 4х/Вх одно из питающих напряжений снижено

с 3,3 до 1,5 В, позтому платы с поддержкой только ЛGР 4х/Вх нельзя вставлять

в слоты , предназначенные только дЛЯ ЛGР I х/2х.
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Рис. 9.5. Параметры для настройки ши ны AGP

Возможные значения:

D Auto - нужный режим выбирается автоматически ; будет установлено такое

. значение, которое поддерживается и шиной AGP, и видеоадаптером;

D 1Х, 2Х , 4Х, 8Х - варианты режимов для видеоадаптера; в списке будут только

те значения, которые поддерживаются шиной AGP . Если в работе видеоадап­

тера есть ошибки, можно попробоват~ более низкие значения скорости.

AGP4XMode
Параметр встречается в системных платах, поддерживающих только AGP 1 х/2х/4х;

позволяет разрешить или запретить использование режима 4х. , ..
.,

Возможные значения: .

D Enabled (Оп) - режим AGP 4х разрешен;

D Di s abled (Off) - режим АСР 4х недоступен .

AGP2XMode
Параметр встречается в более старых компьютерах и аналогичен AGP 4Х Mode.

AGP Aperture Size
Параметр устанавливает максимальный размер оперативной памяти, который раз­

решено использовать видеоадаптеру для хранения своих текстур . Это не уменьшает

количество доступной оперативной памяти, поскольку видеоадаптер обращаетс я

к ней только по мере необходимости . .
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Возможные значения - 8, 16 , 32, 64, 128, 25 6. Они задают размер оперативной

памяти в мегабайтах, выделенной для хранения текстур. Рекомендуется устанавли­

вать значение, приблизитедьно равное половине объема оперативной памяти ; для

современных трехмерных игр чем оно выше, тем производительнее видеосистема.

AGP Fast Write
Этот параметр разрешает быструю запись, при которой процессор отправляет

данные непосредственно в память видеоадаптера, минуя системную память.

Возможные значения:

о Ena ble d (Оп) - режим быстрой записи разрешен, что несколько повышает

производительность видеосистемы; рекомеидуется для большинства современ­

ных видеоадаптеров;

О Di s abled (Of f) - режим быстрой записи отключен; это может понадобнться

при нестабильной работе видеоадаптера, в частности прн разгоне.

AGP Master 1 W/S Read
Параметр определяе т величину задержки при чтении данных на шине AGP.

Возможные значения :

о Enabled (Оп) - задержка при чтении равна одному такту, что ускоряет работу

видеосистемы ; рекомендуется для большинства современных видеоадаптеров;

О Disabled (Off) - задержка при чтении равна двум тактам, что соответствует
более стабильной работе видеоадаптера; зто значение рекомендуется, когда

возникают ошибки при выводе графических объектов.

AGP Master 1 W/S Write
Параметр устанавливает задержку при записи данных по шине AGP и полностью

аналогичен предыдущему.

AGP Driving Controi
Параметр выбирает автоматическое или ручное регулирование интенсивности

сигнала 0 1:шины AGP н используется в платах, поддерживающнх режим 4х.

Возможные значения:

о Auto - интенсивность сигнала шины AGP регулируется автоматически (реко­

мендуемое значение);

О Manua 1 - интенсивность сигнала шины AGP можно изменять вручную с по­

мощью параметра AGP Driviпg Va 1ue:
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AGP DrivingValue
Параметр регулирует интенсивность сигнала от шины AGP и доступен только при

выборе значения Manu a l для параметра AGP Driving Con t ro l. Уровень сигна­

ла устанавливается шестнадцатеричнымчислом в диапазоне от О до FF. ПО умол­

чанию используется значение DA, а для адаптеров nVidia GeForce 2 его можно не­

много увеличить.

AGP to DRAM Prefetch, AGP Prefetch
Этот параметр разрешает выполнять упреждающую выборку при обращении AGP­
адаптера к оперативной памяти. В этом режиме чипсет предварительно ВЫПОЛII~ет

выборку следующего блока данных, что ускоряет чтение последовательных облас­

тей памяти.

Возможные значения :

о En abl ed (Оп) - режим предвыборки разрешен, что несколько ускоряет работу

видеосистемы;

о Di sable d (Off) - режим предвыборки отключен .

On-Chip VGA, Onboard VGA
Этот параметр доступен только для системных плат с интегрированным видеоадап ­

тером и служит для его включения или отключения .

Возможны е значения :

о Ena ble d (Оп) - встроен иый видеоадаптер включен ; в некоторых системных

платах при этом можно указать размер используемой адаптером памяти 11 не­

которые другие параметры :

О Dis abled (Off) - встроенный видеоадаптер отключен; это значение следует

устанавливать, если вместо интегрированного вы хотите использовать более

МОЩНЫЙ видеоадаптер. выполненный в виде платы расширения.

Шина реl Express

PEGl Link Mode
Этот параметр применяется в системных платах от ASUS. Он ускоряет работу

видеоадаптера, установленного в слот реl Express x16.Наибольший прирост дол­

жен быть при работе приложений, использующих библиотеки DirectX 8 и DirectX 9
(библиотеки драйверов для Windows, которые предоставляют прикладным про-

РСI Express Graphics - графический порт РС! Express.
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граммам дополнительные возможности для работы с видео, звуком, устройствами

ввода и сетью).

Возможные значения:

о Aut o - параметры работы адаптера устанавливаются автоматически , разго­

на нет;

О Sl ow, Norma l , Fas t , Faster - одно из этих значений задает уровень разгона

видеоадаптера, При выборе Slow разгона нет, а при установке Faster дости ­

гается наибольшая производительность адаптера.

Для настройки графического адаптера РС! Express в систем ных платах от ASUS
может присутствовать еще несколько параметров:

о PEG. Root Con t ro1 - управляет корневым портом РС! Express;

О Link La t e n c y - управляет величиной задержки в канале РС! Express х 16;

О PEG Бu f f е r Le n g t h - определяет величину буфера для графической карты

с интерфейсом РС! Express;

О Slot Power - позволяет изменить в небольших пределах напряжение питания

слота РС ! Express;

О High Priori ty Por t Se lect - позволяет установить высший приоритет

для выбранного порта.

Чтобы шина РС! Express работала нормально, для этих параметров рекомендуется,
установить значение Auto.

PEG Port
Параметр управляет графич еским портом РС ! Express х 16, через который практи­

чески всегда устанавливается видеоадаптер, и в этом случае он обязательно должен

быть включен.

Возможные значения:

о Enabled (Оп) - порт РС! Express х16 включен ;

О Disa bled (Off) - порт РС! Express х16 отключен.

в некоторых версиях B!OS есть аналогичные параметры для отключения каждого

из слотов РС! Express. Названия могут быть такими: PCI Express Sl o t 1, PCI
Expre ss S l ot 2, PCI Expres s Slot 3 а значения - Enabled / Di s a bled .

PEG Forcexl
Параметр переводит графический порт РС! Express х16 в режим совместимости

с портом х l .
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Возможные значения :

о Disabled (Off) - порт использует режим x16, что неоБХОДН"О дЛя нормальной

работы видеоадаптера, установленного в слот РС! ЕХрГб' x16;

О Enable d (Оп) - порт персведен в режим xl , что может понадобиться при уста­

новке соответствующей платы.

Active State Power Management, ASPM
Параметр включает режим динамического управления питан ием устройств, под­

ключенных к шин е Ре! Express, в зависимости от их акти вности .

Возможные значения :

о Enable d (Оп) - режим ASPM включен . Это значение рекомендуется при на­

личии устройств стандарта РС! Express 2.0;

О Disabled (Of f) - режим ASPM отключен . Это значение следует использовать

для устройств РС! Ехргезв 1.0 или при возникновении проблем в работе ком-

пьютера. .

Другие настройки

НРЕТ Support
Параметр управляет работой высокоточного таймера НРЕТ (High Precision Event
Timer).Этот таймер реализован практически во всех совремеи ных чипсетах и по­

зволяет программам определять временные и нтервалы с очень высокой точно­

стью.

Возможные значения:

о Enable d (О/) - таймер включен . Это значение рекомендуется для W indows
Vista, в которой реализована полная поддержка НРЕТ. Поддержка НРЕТ также

имеется в таких системах, как Мас OS Х (х86), Linux 2.6 и FreeBSD;

О Disabled (Of f) - таймер отключен.

Вы можете также всгретитъ параметр НРЕТ Mode,который служитдля выбора 32-или
54-БIlТНОГО режима работы таймера. Выбирайте значение 32-bi t пюое для 32-раз­

рядных версий Windo\vs Vista, а значение 64- b i t mode - для 54-разрядных:

Memory Remap Feature, DRAM Over 46 Remapping,
Memory Hole Remapping
Параметр позволяет переместить адресное пространство для РС I -устройств за

предел ы первых четырех гитабайт ОЗУ.
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Возможные значения :

о Enable d (Оп) - сегмент памяти, предназначенный для шины ре] , будет пере­

мещен . Рекомендуется при установке 64-разрядных операционных систем на

компьютеры с 4 Гбайг ОЗУ и более;

О Disabled (Off) ~ сегмент памяти не перемещается.

Уменьшение количества доступной оперативнойпамятив системах с 4 Гбайт ОЗУ

с вязано с тем, что часть адресного пространства резервируется для видеоадаптера

и других установленных на компьютере устройств . Точный объем доступной опе­

ративной памяти зависит от конфигурации компьютера и может составлять около

3- 3,5 Гбайт, Для полного использования 4 Гбайт ОЗУ компьютер должен удовле­

.творять следующим условиям (suрро rt . mic гоsоft. соmjkЬj929БО5):

о чипсет систем ной платы должен поддерживать не менее 8 Гбайт ОЗУ;

О на ком п ькггсре должна быть установлена 64-разряднciя версия Windows Vista;

О в BIOS лолжен бытъ акпшизирован параметр Memory Rema p Fe a t u r e или

аналогич н ы й.

Если же вы используетс 32 -разрядую версию Windows ХР SP2 или Windows Vista,
то полностью эадействовать 4 Гбайт оперативной памяти для операционной сис­

темы 11 при.тожсн ий невозможно.

System BIOS CacheabIe
Параметр включает кэширо вание системной ВIOS , что должно ускорить доступ

к ней . Однако в современных операционных системах такая BIOS практически

не испол ьзуется , поэтому этот параметр не оказывает никакого влияния на про­

изводительность компьютера. Кроме того, в современных системах код BIOS
всегда переписывается из flаsh-памяти в оперативную, и в дополнительном кэ ­

шировании необходимости практически нет. К тому же этот процесс уменьшает

свободный объем кэш-памяти , и общая производительность системы может даже

снизиться.

Возможные значения:

о Enabled (Оп) - кэширование ВIOS включено;

О Disabled ( Off) - кэширование ВIOS не используется (рекомендуемое

значение) .

Не забывайте обязательно отключать кэширование при обновлении ВIOS.

Video BIOS CacheabIe
Параметр управляет кэширова нием ВIOS видеоада птера и аналогичен рассмот ­

ренному выше Sys tem BI OS Cach e able . В современных системах видеоадаптер
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доступен через драйвер. а видео- ВIOS используется только при прохождении POST
и на начальных этапах загрузки операционной системы .

Memory HoleAt 15М-16М
Параметр резервирует 1 Мбайт из адресного пространства между 15 и 16 Мбайт

для монопольного использования ISЛ-платаМII.

Возможные значения :

о Disabled (Of f) - резервирование памяти в диапазоне 15-16 Мбайт отключе-

но (рекомендуемое значение) ; .

о Enabled (Оп) - диапазон намяти 15-16 Мбайт выделен ДЛЯ ISA-устроЙств .

И недоступен ДЛЯ операционной системы и приложений. Может понадобиться

лишь ДЛЯ некоторых очень старых ISA-устроЙств.

SSE/SSE2 Instructions
Параметр позволяет откл ючить поддержку инструкций SSE/SSE2 в некоторых

снстемных платах с процесссрами АМО.

Возможные значения :

о Enabled (Оп) - поддержка инструкций SSE/ SSE2 включена, что существенно

повышает скорость обработки массивов данных и выполнения мультимедийных

приложений;

О Dis a bled (Of f) - инструкции SSE/SSE2 отключены, что может понадобитъ­

ся ДЛЯ диагностики и устранения сбоев в работе компьютера. Однако при этом

производительность системы будет снижена.

DRAM ЕСС Mode, ЕСС Control
Параметр позволяет включать функцию контроля и коррекции ошибок (ЕСС) опера­

тивной памяти. Если чипсет и модули памяти поддерживают данный режим, то ошиб­

ки в одном бите будут исправлят ься автоматич ески, а ошибка сразу в двух битах будет

зафиксирована, но не исправлена. Использование ЕСС рекомендуется при повышен­

ных требованиях к надежности системы, в частности для сетевых серверов.

Возможные значения:

о Enabled - режим ЕСС включен, чем обеспечивается повышенная надежность

работы модулей памяти . Однако при включении этого режима несколько сни­

ЗИТСЯ пронаводительность системы памяти ;

О Disabled - режим ЕСС не используется ;

О Aut o - режим ЕСС будет включен автоматически при наличии соответствую­

щих модулей памяти.
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В некоторых молелях системных плат при включении режима ЕСС могут стать

доступными допол н ительные параметры, позволяющие настроить реакцию систе­

мы при возн икновении устран имых или неустранимых ошибок памяти.

DRAM Data Integrity Mode
Данный параметр аналогичен предыдущему, но имеет следующий набор значений :

о ЕСС - коррекция ошибок памяти разрешена;

О Non - ЕСС - коррекция ошибок запрещена.

pel Delay Transaction, Delayed Transaction
Параметр включает механизм задержки транзакций при работе устройств с шиной

РС[. Этот механизм появился в версии РС) 2.1и поддерживается всеми современ­

ными платами. Для его реализации в составе шины есть специальный буфер, в ко­

тором временно задерживаются данные для записи в медленные устройства. Пока

информация в буфере ожидает своей очереди , шина РС[ может обслуживать дру­

гие устройства.

Возможные значения:

о Enabled (Оп) - механизм задержки транзакций включен; рекомендуется при

использовании современного оборудования ;

О Disabled (Off) - механизм задержки транзакций отключен, что может пона­

добиться при использовании устаревших плат, не поддерживающих стандарт

. РС) 2.1.

DVMT ModeSelect
Параметр позволяет выбрат ь режим выделе ния оперативной -памят и ДЛЯ интегри ­

рован ного видеоадаптера.

Возможные значения:

о OVМT - память выделяется динамически по запросам приложений и освобож­

дается , когда в ней нет необходимости;

О Fixed - для нужд интегрированного видеоадаптера выделяется фиксированный

объем памяти;

О Bo sh - комбинация рассмотренных режимов: часть памяти резервируется для

постоянного использования видеоадаптером, а при необходимости для его нужд

динамически будут выделяться дополнительные области памяти.

Для настройки максималыюго объема оперативной памяти для интегрированного

видеоадаптера может присутствовать дополнительный параметр DVMT / Fi x ed
Memory.
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На всех современных системных платах есть большое количество интегриро­

ванных устройств : контроллеров жестких и гибких диско в, сетевых и звуковых

адаптеров , последовательных и параллельных портов и др . Все они входят в со­

став южного моста чипсета , а параметры для их настройки обычно находятся

в разделе Integrated Pe riph e rals (рис. 10.1) , Количество доступных в этом

разделе параметров зависит от количества тех или иных периферийных уст­

ройств в конкретной модели системной платы .

Обычно в 1n tegr а t e d Ре r i phe r а1 s есть параметры, которые отключают многие

периферийные устройства, и если операционная система' Windows не находит какое­
нибудь из них, следует проверить, не отсоединено ли оно с помощыо ВIOS. Можно
также принудительно отключать неиспользуемые устройства, освобождая таким

образом часть ресурсов системы, и изменять параметры некоторых устройств.

В разделе I nte g r a t e d Peripherals все параметрымогутбытьв видедлинного

списка , как на рис. 10.1, или же разделены на несколько .категорий (рис. 10.2).
В версиях BIOS с горизонтальнойстрокой меню (платы производства Intel, ASUS,
ASRock) ищите подраздел с таким названием в меню Advanc ed.

Рис. 10.1. Раздел Integrated Peripherals

Рис. 10.2. Раздел Integrated Peripherals может состоять из неСКО1!Ы(ИХ подразделов
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Контроллер IDE

OnChip IDЕ ChannelO, On-Chip Primary PCIIDE
Параметр управляет первым IDЕ-каналом . После его отключения станут недос­

туп ными настрой ки режимов PIO и UDMA, а также параметры накопителей

вразделе Standard CMOS Features.

Возможные значения:

о Ena ble d (Оп) - первый IDЕ-канал включен;

О Di s a bled (Of f) - иервый IDЕ-канал отключен и не использует системных

ресурсов; это можно сделать, если нет накопителей, подсоединенныхк данному

каналу .

OnChip IDЕ Channell, On-Chip Secondary PCIIDE
Параметр анало ги чен предыдушему , но включает или отключает второй 'DЕ­

канал.

OnBoard IDЕ

Параметр управляет IDЕ-каналом аналоги чно OnCh i p ID E Channel O/ l , но
имеет другие значения:

О Pr цпа гу - включен только первый IDЕ·канал;

О Seconda r y - включен только второй IDЕ-канал ;

О Bo t h - включены оба IDЕ-канала;

О Disabled - оба IDЕ-канала отключены .

IDЕ Primary/Secondary Master/Slave РIO

Подобных параметров обычно четыре - по одному на каждый И3 накопителей ,

которые могут быть подключены к первому или второму IDЕ-каналу. С их помощью

можно выбрать один из режимов программного ввода/вывода (Р[О), который будет

использоваться данным устройством . Режим PIO сегодня довольно медленный

и используется очень старыми жесткими дисками или приводами дЛЯ CD-ROM.
Современные IDЕ-устройства работают в более быстром режиме UDMA , который
будет рассмотрен далее.

Возможные значения:

о Auto - нужный режим устанавливается автоматически; ЭТО значение по умол­

чанию, и рекомендуется выбирать его;
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о Mod e 0 - 4 - принудительная установка одного из вариантов PIO: режим
Mode О самый медленный и соответствует скорости передачи данных 3,3 Мбиг/с,

а в самом быстром Mode 4 максимальная скорость 16,6 Мбитjс.

Указывать режим P IO вручную нужно, только когда устройство не поддержнвает

UDMA и ВIOS не может корректно его настроить при значении Aut o. Если выбрать
слишком медленный режим PI O, не используются все возможности подключае­

мого устройства, если слишком быстрый - могут появляться ошибки при переда­

че данных .

IbE Primary/Secondary Master/Slave UDMA
Эти параметры разрешают или запрещают использовать режим UDMA (UltгaDMA)

для каждого IDE-устроЙства. Он6олее быстрый, чем P IO, и имеет несколько вариан­

тов реализации , различающихся максимальной скоростью: UDMA 33, UDMA 66,
UDMA 100, UDMA 133.Чтобыприменять UDMA 66 н выше, необходим специальный

ВО-жильный шлейф, а дЛЯ UDMA 33 и всех режимов PIO подойдет любой шлейф.

Возможные зиачен ия :

о Auto - режим UDMA разрешен ; быстродействие будет выбрано автоматически

в зависимости от максимальных скоростей контроллера и накопителя; если же

обмен дан ными в режиме U DM A невозможен , система автоматически перейдет

в режим P IO;

О Disabled - режим UDMA запрещен, при этом данные между контроллером

и накопителем будут обмениваться только в режиме PIO. Это значение можно

устанавливать, если есть проблемы с подключением устаревших IDE-устроЙств.

Современные операционные системы могут сами управлять такими режимами.

Например, чтобы узнать текущий режим работы IDЕ-устройств в Wi ndo\vs ХР!
Vista,откройте Диспетчер устройств , в списке устройств раскройте узел ШЕ АТА/АТАРI

контроллеры , дважды щелкните 113значке первичного или вторичного канала IDE
и перейдите на вкладку Допол н ител ьн ые па раметры (рис . 10.3). Здесь вы можете

узнать, какой режим обмена данными используется устройствами в данный момент,

а также изменить режим работы с UDMA на PIO или наоборот.

IDE DMA Transfer Access
Параметр разрешает или запрещает использовать режим прямого доступа к памя­

ти (ОМА) дЛЯ всех жестких дисков ID E.

Возможные значения;

о Enabled (Оп) - режим ОМА разрешен ;

О Disabled (Off) - режим ОМА не используется.
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Рис. 10.3. Настройка режимов IDЕ,контроллера в Windows

IDE HDD B[ock Mode
Параметр управляет блочным режимом работы IDЕ-контроллера, при котором

скорость обмена данными увеличи вается за счет передачи сразу нескольких сек­
торов с данными . Все современные жесткие диски поддержива ют блочный режим,

. -
поэтому его лучше оставить включенным.

Возможные значения:

о Enabled (Оп) - блочный режим включен , оптимальный размер блока будет

подобран автоматически; .

D · Di s abled (Of f) - блочный режим отключен .

IDE Prefetch Mode
Этот параметр разрешает или запрещает выполнять упреждающую выборку дан-

ных IDЕ-контроллером. .

Возможные значения:

о Enabled (Оп) - режим упреждающей выборки включен , что повышает скорость

обмена данными; устанавливается по умолчанию;

О Disabled (Off) - упреждающая выборка не ИСПО-!Iьзуется; этот вариант мож­
но попробовать, если в работе' жесткого диска возникают ошибки .
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IDE Burst Mode, IDE Bursting
с ПОМОЩЬЮ этого параметра можно повысить проиаводительность жесткого диска,
более эффективно используя кэш-память в накопителе. Он также сокращает вре­

менные задержки между отдельными циклами чтения или записи .

Возможные значения :

D Enabled (Оп) -:-режим Burst Mode включен:

D Disabled (Off) --.: Burst Mode не используется .

IDE1 Conductor СаЫе, IDE2 Conductor СаЫе
. С ПОМОЩЬЮ этого параметра , встречающегося в некоторых версиях BIOS, можно
указать тип используемого шлейфа для каналов IDE1 или IDE2.

Возможные значения:

D Auto - тип кабеля автоматически определяется BIOS;

D АТАбб/l00 - используется ВО-жильный кабель , позволяющий работать в ре-

жимеАТА66/1 00; .

D АТАЗЗ - используется 40-жильный кабель с максимально допустимым режи­

момАТА33.

Контроллеры Serial АТА и RAID
Практически на всех современные платах есть встроенные контроллеры Seria!АТА
и RAID. Параметры для их конфигурации передко выделяют в отдельный подраз­

дел (рис. 10.4).

Рис. 10.4; Подраздел для конфигурации контроллеров жестких ДИСКОВ
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On-Chip Serial дТд, On-Chip SATA Mode, дТд/IDЕ
Configuration, OnChip SATA Controller, SATA Configuration
Этот параметр позволяет установить режим совместимости SЛТА-КDнтроллера СО

стандартом IDE.Чтобы диски Serial АТА были доступны в операционных системах

MS-DOS и Windo\\'s 98jMe. они должны быть эмулирсваны для одного из стан­

дартных IDE.~nopToB. Это можно сделать как автоматически, так It вручную,

Возможные значения :

о Di s a ble d - контроллер Serial АТА отключен ; этот вариант можно выбрать,

есл и используются только жесткие диски IDE:

О Auto - BIOS автоматически определит ВСС полключеиные накопител и SATA
II I OE , после чего установит 11М доступные режимы Ma st e r / Sl ave;

О Combi ne d Mode ( Le ga c y Mode ) - режим совместного использования дисков

SATA It IDE, поддерживающий до четырех накопителей и совместимый с MS­
DOS и W indows 98j Me (для дисков SAT A нужно допол нительно установить

значение параметров Ser i al АТА Port O/ l Mode);

О Enhanced Mode (Na tive Mode) - расширенный режим совместного исполь­

ЗОВ311 11Я Д II СКОВ SAТА 11 1DЕ, поддерживающий до шести накопителей; ОН не

поддерживается операционными системами Windows 98jMe;

О SATA On ly - используются ТОЛЬКО диски SATA, которым автоматически будут

назначены режимы Primary Master и Seconsia ry Master.

,
•

ВНИМАНИЕ

Сравнивая настройки дисков SerialАТАдпя плат различных проиэвоцителей, можно

отметить большое разнообразие в названиях параметров и их значениях. Поэтому

перед конфигурацией накопителей yrочните их в руководстве к системной плате.

Изменив настройки для накопителей SATA и IDE, обязательно проверьте пара­

метры , определяющие порядок загрузки системы (см. гл. 6) .

с .

Configure SATAAs, SATA Mode, SATA RAID/AHCI Mode
Параметр настраивает режим работы встроенного контроллера Serial АТА.

Возможные значения :

о Standard IDE ( Di s a ble d) - накопители SATA будут работать в режиме,

совместимом с IDE;

О RA I D- это значение нужно выбирать при создании RАI D-массивов (см. гл . 5);

О АНС ! (Advanced Host Cont rolle r In terface) - режим расширенных возможно­

стей контроллера SAТА, в котором возможна аппаратная организация очере­

ди команд (NC Q ) н реализация технологии Hot Plug (горячее подключение) ,

позволяющая подсоединить (заменить) устройство при включенном компью-
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тере и работающей операционной системе. AHC I поддерживается только в дисках

стандарта 5eгial АТА2.

,
•

ВНИМАНИЕ

Конфигурация контроллера Serial АТА может привести к тому. что операционная

система перестанет загружаться . В таком случае нужно вернуть прежнее значение

параметра или переустановить Windows (можно в режиме восстановления) .

Onboard IDЕ Operate Mode·
Параметр похож на предыдущий и выбирает режим совместимости контроллеров

5АТАиIDЕ.

Возможные значения:

о Сотраtible Mode - режим совместимости с операционными системами MS­
005, Windows 9xjNТ4.0; поддерживается до четырех устройств одновременно,

а чтобы совместно нспользовать диски 5АТА н 'ОЕ, может понадобиться на­

строить режим эмуляции IОЕ-каналов;

О Епhапсеd Mode - расширенный режим, который рекомендуется для опера­

ционных систем Windows 2000/ХР/ 2003jVista .

SATA Port 0/1/2/3 Native Mode
Параметр похож на предыдущий и позволяет выбрать режим совместимости кон­

троллера 5АТА со стандартом 'ОЕ.

Возможные значения:

о Di s able d - используется режим работы контроллера, совместимый с опера­

ционными системами М5-005, Windows 9xjNТ4.0;

О Enabled - расширенный режим работы контроллера, рекомендуется для со­

временных операционных систем.

Enhanced Mode Support Оп
Параметр уточняет конфигурацию накопителей при выбранном расширенном

режиме.

Возможные значен ия :

о S-ATA - в этом случае для операционных систем Windows 2000/ХР/ 2003 будут

доступны все накопители , а для М5-005, W indows 9x/NT4.0 - только диски

'ОЕ (Р-АТА) ; устанавливается по умолчанню;

О Р-АТА, P-ATA+S-ATA - рекомендуется только для опытных пользователей; если

прн этих режимах возникают проблемы, нужно вернуть значение по умолчанию.
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IDE Port Settings
Данный параметр служит для дополнительной конфнгурац нн накопител ей SAТА
н 'ОЕ при выбранном режиме совместимости со старыми операционными систе­

мами .

Возможные значения :

о Primary, P-ATA+S-ATA- ИСПОЛЬЗУЮТСЯ IDЕ-накопители, подключенные

к перяичному каналу, а также SАТА-диски ;

О Sесопdагу , P-ATA+S-ATA - иснол ьзуются IDЕ-накопители, подключенные

ко вторичному каналу, а также SАТА-диски;

О Р-АТА P o r ts On l y - ИСПОЛЬЗУЮТСЯ только IDЕ-накопителн, а SАТА-порты

отключены .

РАТА IDE Mode,РАТА IDE Set to
Параметр похож на преДЫДУЩИЙ, но характерен для системных плат, где чипсет

поддерживает только один канал для подключения обычных IDЕ-дисков.

Возможные значения :

о Ch . 1 Master/Slave, Secondary, IDE2 - IDЕ-днски будут иметь обозначе­

ния Sесопdагу Master и Sесопdагу Slave;

О Ch. О Ma s t er/ Sla ve, Pr i mary, IDEl - IDЕ-днски будут иметь обозначения

Primary Master и РгипагуSlave.

SATA Port 0/2 Set to, SATA Port 1/3 Set to, SATA Port
Эти параметры показывают, какой из каналов IDЕ будет использоваться ~ATA­

дисками. Значения устанавливаются автоматически в зависимости от значения

параметра РАТА IDE Mode.

Serial АТА Port О Mode
Параметр назначает накопителю Serial АТА, подключенному к порту О, эмулире­

вать использование ОДНОГО из стандартных IDЕ-каналов.

Возможные значения: Primary /Secondar y Master/Slave - режимы совмес­

тимости диска SATA с соответствующим IDЕ-каналом. Подключенный к выбран­

ному каналу обычный IDЕ-диск будет недоступен .

Аналогичный параметр Seri al АТА Po r t 1 Mode есть ДЛЯ второго SATA­
порта.
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SATA1/SATA2, SATA Port 1,2
Эти параметры управляют интегрированным контроллером Serial АТА, отвечаю­

щим за работу портов SATAl и SATA2.

Возможные значения :

о Enabled (Оп) - котроллер Seria l АТА включен;

О 'Di s able d (Off) - котроллер Serial АТА отключен.

Порты SATA3 и SATA4 включают и отключают аналогичный параметр 5АТА3/

5АТА4 или 5АТА Port 3 , 4.

IDE/SATA RAID function, Raid Function, RAID Enabled
Параметр включает интегрированный RAID-КOIпроллер.

Возможilые'Зllачения:

о Enabled (Оп) - контроллер RAID включен ; для дальнейшей установки RAID­
массива нужно выбрать диски, которые будут работать в этом режиме, и сконфи­

гурировать массив с помощью утилиты настройки RAID (подробнее в гл. 5);

О Di s able d (Off) - контроллер RAID отключен.

Кроме контроллеров RAID, интегрированных в южный мост чипсета, на многих

системных платах есть дополнительные SАТА/RАID-контроллеры сторонних

разработчиков. Чтобы включить такой контроллер в BIOS ,обычно есть специаль­

ный параметр с одним из следующих названий:

о VI A' 5АТА МШ Ut i 1ity;

О OnBoard 5i1311 4 RAID;

О Inte1 RAID Te chno1 ogy;

О Onboard Pr omise Contro11er;

О JMi c r on 5АТА/ РАТА Contro11er;

О Ma r ve11 5АТА Contro11er;

О Ехтга RA ID Cont roller;

О ITE8211 F Cont ro ller.

Для настройки перечисленных SАТА/RАID-контроллеров могут присутствовать

дополнительные параметры. Например, для контроллераjМicгопони могутбыть

такими:

о JМicron Controller Mode - позволяет выбрать режим работы контролле­

ра аналогично рассмотренному выше параметру Configu re 5АТА As;
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о JMicron SATA/RAID BOOTROM- установи в значение Enable d, можно раз­

решить загрузку компьютера с RA[D-"ассн ва.

SATA1 RAID, SATA2 RAID, SАТАЗ RAID, SATA4 RAID

Эти параметры доступны только после включения интегрированного RAID -KOH­
троллера и позволяют указать, какие из дисков Seria1 АТА будут работать в режи­

ме RA[D.

Возможные значения:

о Enabled (Оп) - выбранный SАТА-диск будет работать в режиме RA[D (для

дал ьнейшей конфигурации RА[D-массива нужна утилита RA[D B[OS ­
см . гл . 5);

О Disable d (Off) - выбранный SАТА-диск'будет работать, как обыч ный IDЕ­

диск.

в режиме RЛ[D могут работать не только SАТА-диски, но И обычные накопители

с интерфейса" [DЕ, и для них есть аналогичные параметры : IDE Primary /
Seconda r y Mas ter / Slave RAID.

Intei Robson Technoiogy
Технология [пте! Robson используется для кэширования хранящихся на жестком

диске данных в дополнительном модуле flash-памяти , что повышает ПрОИЗВОДИ·

тельность ДИСКОВОЙ системы и снижает энергопотребление.

Возможные значения :

о Enabled (Оп ) - технология Гпте] Robson разрешена, но для ее реализации

требуется наличие соответствующего модуля flash-памяти и поддержка со сто­

роны операционной системы Windows Vista ;

О Disabled (Of f) - технология [пте] Robson отключена (значение по умол­

чанию) .

Hard Disk Write Protect
Параметр позволяет защитить жесткий диск от перезаписи .

Возможные значения:

о Enabled (Оп) .; защита от перезаписи включена, но она будет действовать

только при доступе к диску средствами- BIOS;

О Disabled (Of f ) - перезапись дан ных на жестком диске разрешена (значение

по умолчанию).
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Шина USB
J

USB Controller. OnChip USB Controller
Параметр включает или отключает встроенн ый USВ-коитроллер.

Возможны е значения:

о Enabled (Оп) - встроенный USВ-контроллер включен ;

О Disabled (Off) - USВ-контроллер отключен ; поскольку USВ-устройства

достаточно популярны, нет веских причин для выбора этого значения.

USB 2.0 ControHer. USB 2.0 Support
Параметр позволяет указать версию протокола ( USB 1.1 или USB 2.0), по которо­

му будет работать USВ-контроллер.

Возможные значения:

D Enabl ed (Оп) - используется протокол USB 2.0, обеспечивающий намного

большую скорость обмена данным, при этом также сохраняется поддержка

протокола USB 1.1 для работы с более старыми устройствами;

D Di s able d (Of f) - используется протокол USB 1.1; это значение можно попро­

бовать, только если есть проблемы в работе устройств по протоколу USB 2.0.

совет

Если ваша системная плата не поддерживает USB 2.0, вы можете установить допол ­

нительный USВ-контроллер, выполненный в виде платы расширения, после чего ско­

рость обмена данными с современными USВ-устройствами значительно возрастет.

USB EHCI ControHer. On-chip EHCI Controller
Данный параметр похож на предыдущий и служит для включения протокола

USB 2.0.

I USB Legacy Support
Параметр разрешает или запрещает поддержку USВ-устро йств со стороны BIOS
и важен, когда применяется USВ-клавнатура.

Возможные значения :

D Ena bl e d (Оп) - поддержка USВ-устройств на уровне BIOS разрешена; это

значение нужно устаНОВИТЬ, только если используется USВ-клавиатураили дру­

гие устройства, необходимыеДО загрузки W indows;
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о Disaыdd (Of f) - поддержка USВ-устройств в BIOS отключена; это значение

рекомепдуется, если USВ-устройства используются только после загрузки

Windows;

О Auto - при обнаружении USВ-устройств их поддержка иа уровне BIOS будет

разрешена, в противномслучае - запреще~la.

USB Keyboard Support Via
Параметр выбирает способ поддержки USВ-клавиатуры и по смыслу аналогичен

иредыдущему.

Возможные значения:

о BI OS - USВ-клавиатура поддерживается с помощью BIOS;

О OS - USВ-клавиатура поддерживается с помощью операционной системы (та-

кой , как W indows) . .

USB Mouse Support
Параметр включает поддержку USВ-мыши иа уровне BIOS и аналогиченпо смыс­

лу параметрам USB Keyboard Support Vi a и USB Lega c y Support. Включать
его следует, только если USВ-МЫШЬ неоБХОДИМО использовать в операционных

системах, подобных MS-DOS.

Port 64/60 Emuiation
Параметр позволяет включить змуляцию порта 64/60,что разрешает использовать
мышь и клавиатуру с USВ-интерфейсом в устаревших операционных системах.

Возможные значения:

о Епаыdd (Оп) - эмуляция порта 64/60 включена, в этом случае мыши и кла­

виатуры с USВ-интерфейсом будут восприниматьсяпрограммным обеспечени­

ем как РS/2-устройства;

О Disaыdd (Off) - эмуляция порта 64/60 отключена. Рекомендуется при ис­

пол ьзовании современных операционных систем .

BIOS EHCI Hand-off
Параметр служит для включения поддержки горячего отключения USВ-устройств со

стороны BIOS, если операционная система не поддерживает данную возможность.

Возможные значения:

о Enaыdd (Оп) - поддержка режима ЕНСI Напd-оff со стороны BIOS включена;

О Disaыdd (ОН) - поддержка режима ЕНСI Напd-оff отключена. Рекоменду­

ется для Windows ХР SP2jVista.
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Паравпепьные и последевательные порты

Настройки портов ввода/вывода могут быть выделены в отдельный' подраздел с на­

званием Onboard 1/ 0 СЫр, Superl O Device или аналогичный (рис. 10.5).

Рис. 10.5. Подраздел для конфигурации портов ввода/вывода

Onboard SerialРопт, СОМ Port 1
Параметр позволяет включать или отключать первый последовательный порт, а так­

же задавать для него прерывание и адрес ввода/вывода.

Возможные значения :

о Auto - последовательный порт включен, и ресурсы для него распределяются

автоматически;

О ЗF8/IRQ4, 2F8/IRQЗ, ЗЕ8/IRQ4, 2Е8/ IRQЗ - значения указывают для порта

требуемый адрес ввода/вывода и прерывание; для первого последовательного

порта (СОМ1) по умолчанию используется ЗF8/IRQ4, дЛЯ второго (СОМ2) ­

2F8/IRQЗ, выбирать другие значения не следует (если только вам не нужно

освободить указанные ресурсы для каких-либо нестандартных устройств);

О Di s able d"(о f f) - последовательный порт отключен и не использует ресурсов;

отключить можно один или оба порта, если в них нет необходимости, и освобо­

дить тем самым занимаемые ими ресурсы.

OnboardSerial Port 2, СОМ Port 2
Параметр настраивает второй последовательный порт. Значения аналогичны па­

раметру Onboard $erial Port 1.
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Onboard ParaHei Port, ParaHei Port
Параметр настраивает ресурс ы встроен ного параллельного порта. через который

подключается принтер и другие устрой ства (реже).

Возможные значения:

о 37 B/ I RQ7 (по умолчанию). 3BC/ IRQ7 , 27B / I RQ5 - адрес ввода/вывода и пре­

рывание, используемые параллельным портом ; изменять значение по умолчанию

можно ТОЛЬКО в особых случаях, когда используется нестандартный способ рас­

пределения ресурсов;

О Disabled (Of f) - порт отключен и не использует ресурсов. Установите зто

значение, если вы не собираетесъ подключать к нему какие-либо устройства

(например, если принтер подсоединяется через разъем USB).

ParaHei Port Address
Этот параметр применяется вместо Onboa rd Parallel Port и устанавливает

адрес ввода/вывода ДЛЯ параллельного порта.

Возможные значения:

о Disabled (Of f ) - параллельный порт отключен и не использует ресуреов;

О 378 (по умолчанию), 2 78, 3ВС - адрес ввода/вывода для параллельного порта.

ParaHei Port IRQ
Параметр позволяет выбрать прерыв ание для встроенного параляельного порта

и II С~ОЛЬЗУется совместно с пара~етром Parallel Port Address .

Возможные значения: IRQ 5 , IRQ7 (по умолчанию) - номер прерывания для па­

раллелыюго порта.

ParaHei Port Mode, Onboard ParaHei Mode, ParaHei Port Туре
Параметр выбирает режим работы встроенного параллель ного порта,

Возможные значения:

о Norrnal (SPP - Standard Paralle l Port) - стандартный режим работы '

параллельного порта, который совместим с любыми устройствами. НО имеет

низкую скорость передачи данных; устанавливайте это значение, когда устрой­

ство работает некорректно в более быстрых режимах;

О ЕРР (Enhanced Parallel Port) - режим усовершенствованного параллель­

ного порта, в котором выполняется асимметричный двунаправленный обмен

данными со скоростью до 2 Мбиг/с:

•
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о ЕСР ( En h a n c e d Capabi l i ties Port ) - режим расширеиного параллель­

нога порта, в котором используется протокол DMA и выполняется симмет­

ричный двунаправленный обмен данными со скоростью до 2,5 Мбит/с : при

этом рекомендуется, чтобы к порту одновременно было подключено несколь­

ко устройств;
э

О ЕСР+ЕРР - порт поддерживает оба режима работы , а за их выбор отвечает опе-

рационная система.

ЕРР Mode Se(ect, ЕРР Version
Параметр устанавливает версию стандарта ЕРР дЛЯ параллельного порта и досту­

пеи при выборе режима ЕСР или ЕСР+ЕР Р параметра Paralle l Port Mode .

Возможные значения:

о 1 .9 (ЕРР 1.9) - более новая и быстрая версия стандарта ЕРР; задается по

умолчанию;

О 1 .7 (Е РР 1. 7) - предыдущая версия ЕРР, которую можно попробовать, если

есть проблемы в работе порта.

ЕСР ModeUse DMA, ЕСР Mode DMA Channe(
с помощью этого параметра выбирается номер канала прямого доступа к памя­

ти (DMA), который использует параллельный порт в режиме ЕСР. Доступен,

только если для параметра Pa ra llel Port Mode выбран режим ЕСР или

ЕСР+ЕРР.

Возможные значения: ОМАО, ОМА3, ОМА1 . ПО умолчанию используется канал ОМА3 .

Инфракрасныйпорт

Onboard Infrared Port
Параметр управляет работой встроенного инфракрасного порта .

Возможные значения:

о Аu t o - встроенный инфракрасный порт включен , распределение ресурсов для

него выполняется автоматически ;

о 3F8/IRQ4 , 2F8 / IRQ3, 3E8/I RQ4 , 3E8 /IRQ3 - инфракрасный порт включен ,

и ему назначены адреса ввода/вывода и прерывания в соответствии с выбран­

ным значением;

О Disabled - инфракрасный порт отключен и не использует ресурсов.
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IR Function Select, UART ModeSelect
С ПОМОЩЬЮ этого параметра выбирается режим работы инфракра сного норта.

Возможные значен ия :

о Standard - используется режим работы обычного СОМ-порта;

О I r DA - используется инфракрасный интерфейс со СКОростЬЮ до 115,2 Кбит/с:

О A SK I R - используется инфракрасный интерфейс со СКОростЬЮ до 57,6 Кбит/с;

О SCR ( Smar t Card Reader ) - режим совместимости со считывателем смарт-

карт;

О HP SI R - используется режим инфракрасного порта, совместимый с Неwlеtt

Packard; .

О Disable d - инфракрасный порт не используется .

RxO, ТхО Active
Параметр настраивает уровни передачи и приема для встрое нного инфракрасного

порта . Если связь работает нормально, то изменять установленные по умолча нию

значения не следует, но, подбирая уровни, можно улучшить качество СБЯЗИ.

Возможные значения:

о Hi, Hi - уровни приема и передачи сигнала высокие;

О Hi, Lo - уровень приема сигнала высокий, уровень передачи - низкий;

О Lo, Hi - уровень приема сигнала НИЗКИЙ, уровень передачи - высокий;

О Lo, Lo - уровни приема и передачи сигнала низкие.

IRTransmission Oelay
Параметр устанавливает дополн ительную задержку при передаче сигнала через

встроенный инфракрасный порт. Это снизит быстродействие. но сделает связь

более устойчивой и позволит избежать ошибок при передаче данных.

Возможные значения :

о Enable d (Оп) - задержка передачи инфракрасного сигнала включена;

О DisaЫed (Off) - инфракрасный си гнал передается без задержек.,

UR2 Ouplex Mode
Параметр позволяет выбрать режим работы встроенного инфракрасного порта:

полудуплексный или полнодуплексный.
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Возможные значения :

о Full - используется полнодуплексный режим , в котором данные одновременно

передаются в обоих направлениях; более быстрый, но менее надежный способ;

О Half - полудуплексный режим, в котором данные в каждый момент времени

передаются только в одном направлении.

Другие устройства

АС97 Audio, Audio ControHer, Onboard Audio Chip
Параметр управляет работой интегрированного звукового адаптера, который есть

почти в каждой современной системной плате.

Возможные значения:

о Enable d (Оп) - интегрированный аудиоконтроллер включен ;

О Aut o - это значение иногда используется вместо Enabled, но в этом случае

BIOS сначалапроверяет, есть ли контроллер;

О Di sabled (Off) - аудиоконтроллер выключен.

Чтобы профессионально работать со звуком, возможностей встроенного контрол­

лера явно недостаточно, для этого нужно установить специализированную звуко­

вую плату, а встроенный контроллер отключить.

НО Audio, НОА Contro((er, H,gh Oefinition Audio, Aza(ia Codec
Новые модели системных плат могут быть оснащены интегрированным звуковым

контроллером с возможностью многоканального высококачественного воспро из­

ведения звука (High Oefinition Audio). Рассматриваемый параметр позволяет

включать или выключать этот адаптер.

Возможные значения:

о Enable d (Оп) - контроллер НО Audio включен;

О Aut o - это значение может использоваться вместо Enabled, но в этом случае

ВIOS сначала проверяет, есть ли контроллер;

О Disabled (Off) - контроллер выключен.

Front Рапе( Туре, FP-Audio
Параметр позволяет установить режим работы паиели на системной плате, предна­

значенной для подключения аудиоустройств на лицевой стенке системного блока.
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Возможные значения :

о АС 9 7 - сигналы на .выводах фронтальной панели соответствуют стандарту

АС97;

О НО Audio - звук выводится на фронтальную паиель в соответствии со стан-

дартом НD Audio.

Контакты фронтальной паиели имеют различное назначение в режимах АС9 7 и НО

Audi o, поэтому в инструкции к системной плате обычно имеются отдельные схе­

мы подключения для каждого стандарта.

СОВЕТ

Для переключения контроллера Realtek HDAudio в режим, совместимый с АС97.

откройте програмМу Real!ek НО Audio Мапаgег. на вкладке Audio 1/0 нажмите кноп­

ку СоппесгогSеtt i п gs и установите флажок DisabIe fгоп! рапеl jack dеtес!iоп .

Instant Music
в некоторых системных платах производства AS US имеется встроенная возмож­

НОСТЬ воспроизведения музыкальных комиакт-дисков без необходимости загрузки

онерационной системы . Для управления указанными возможностями в BIOS Setup
имеется подраздел с названием I ns tant Mu s i c, который можно найти в меню

Advanced. В данном разделе имеются следующие параметры:

о I nsta nt Musi c - позволяет включать или выключать функцию Instant
Music;

О I ns t a n t 'Musi c CD- ROM Dri ve - в качестве значения этого параметра сле- :

дует указать IDЕ-канал. к которому подключен провод компакт-дисков,

Для использования функции I ns t a nt Musi c следует соединить привод.ком­

пакт-дис ков с входом звукового адаптера с пециал ьным аналоговым кабелем .

С помощью Ins t an t Music можно проигрывать диски только в фомате Audio­
CD, а привод компакт-дисков должен быть подключен к интегрированному

IDЕ-контроллеру. Подробнее об управлении воспроизведением в режиме Ins t a nt
Music читайте в инструкции к системной п~ате.

ASUS Music Alarm
Модифицированны й вариант рассмотренной выше функции Instant Music.
позволяющий не только прослушивать композиции С Audio-C D. но и использовать

их в качестве будильника. Параметры для настройки ASUS Music Alarm обычно

собраны в разделе Too l s ~ ASUS Music Ala rm. Вот их перечень:

О ASUS Music Ala rm - включает или выключает фунцию ASUS Мцыс Alarm;

О Al a r m Oate - позволяет указать. в какие дни недели будет включаться бу-

дильник;
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о Alarm Т ллпе - ~станавливает время срабатывания будильника;

О Audio СО Drive - здесь следует указать IDЕ-канал. к которому подключен

провод компакт-дисков;

О Dete c t СО - после нажатия Enter будет выполнен просмотр содержимого

диска;

О Start i ng Track - позволяет выбрать дорожку. с которой начнется воспро-

изведение;

О Repea t Track - включает или отключает режим повтора композиций;

О Le ng t h - задает длительность сигнала музыкального будильника;

О Vol ите - служит для установки громкости воспроизведения .

Onboard FDC ControHer, OnBoard F[oppy ControHer
Этот параметр включает ИЛИ отключает встроенный контроллер гибких дисков.

Возможные значения:

о Enabled (Оп) - контроллер включен (значение по умолчанию) ;

О Disabled (Of f) - контроллер выключен , при этом также рекомендуется ус­

тановить значение параметра Drive А в разделе Standard CMOS Fe a t u r e s
равным Di s a bled (Non e).

Onboard LAN Соппо], МАС LAN
с помощью данного параметра можно включат ь или отключать интегрированный

сетевой контроллер .

Возможны е значения:

о Ena ble d (Оп) - контроллер включен ; при этом операционная система должна

автоматически установить для него драйвер и подключить по локальной сети

с параметрами по умолчанию;

О Disabled (Off) - сетевой контроллер отключен и не использует ресурсов .

В современных системных платах нередко можно встретить сразу два интегриро­

ванных сетевых адаптера, тогда в ВIOS Setup будет присутствовать параметр для

включения каждого из НИХ. Обычнок названию параметра добавляется цифра для

указания номераадаптера,но нередко можновстретить и другие вариантыназва­

ний. Вот несколько примеров:

о Onboard H/ W LANl и Onb o a rd H/W LAN2;

О Onboard LAN Controller и Onboard 2nd LAN Control ler;

О Rea l tek Giga Bi t LAN и Marvell Giga Bi t LAN;

О гс г-в LапиРСI ьап.
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OnBoardLAN Option ROM, OnBoard LAN Boot ROM
Этот параметр аКТИ В 1IЗ l t рУст встрое нную BIOS сетевого адаптера, что позволит

выполнить удаленную загрузку компьютера 110 сети . Параметр доступен тол ько

п случае, когда сетевой адаптер включен с помощью параметра ОпЬоа r d LAN
Co n t r o l .

Возможные значения:'

о Di sabled (Of f ) - удалепная загрузка запрещена; всегда устанавливайте это

значение, даже есл и ваш компьютер работает в локал ьной сети;

О Enabled (Оп) - возможность удаленной загрузки разрешепа; используйте это

значение, тол ько чтобы загрузить операционную систему с сетевого сервера.

При наличии в системе двух интегрированных сетевых адаптеров параметр, раз­

решающий удаленную загрузку, может присутствовать для каждого из НИХ.

OnBoard IEEE1394 СопtrоНеr,IЕЕЕ1З94

Параметр включает или выключает интегрированный в системную плату контрол­

лер IЕЕЕ1394 (FireWire). Есл и он естъ. па задпей паиели систем ной платы распо­

ложен порт IЕЕЕ1394 , который можно использовать лля подключения цифровых

впдеокамер п других устройств с таким интерфейсом.

Возможные значен ия:

о En a ble d (Оп) - контроллер ЕЕЕ1394 включен :

О Disabled (Of f) - контроллер выключен .

Onboard Game/MIDI Port
Параметр управляет работой встроенного пгрового И MIDI -, lOрта. Через игровой

порт подключаются устарев шие джойстики , рули и другие манииуляторы. Кроме

ТОГО, 011 может использоваться в ~честве MIDI-порта для подсоединения элек­

тронных музыкальных инструментов.

Возможные значения :

о Ena ble d (Оп) - игровой и МIDI-порт включены ;

О 2001300,200 1330,206/300 , 2061330 - порты включены, а одно 113числовых

значений задает адрес ввода/вывода для игрового и MIDI-порТа соответственно;

О Disabled (Of f) - игровой и МIDI·порты отключены и не используют ресурсы.

в некоторых версиях ВIOS могут быть отдельные параметры для этих портов,

например Onboa rd Game Port и Onboa r d MIDI Po rt.
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6ате Port Address
этот параметр задает адрес порта ввода/вывода для игрового порта.

Возможные значения:

о 201,209 (по умолчанию) - адрес порта ввода/вывода, который практически

всегда можно оставить по умолчанию;

О Disabled (Off) - игровой порт отключен и не использует ресурсы .

Midi Port Address
Параметр аналогичен Ga me Po r t Addre s s и устанавливает адрес ввода/вывода

для МIDI-порта.

Возможные значения:

о 300, 330 (по умолчанию) - адрес порта ввода/вывода для МIDI-порта;

О Disabled (Off) - МIDI-порт отключен.

Midi Port IRQ
Параметр назначает прерывани е, используемое МIDI-портом .

Возможные значения : 5, 10 ( по умолчанию) - номер прерывания для MIDI­
порта.

Тестированиесетевыхсоединений

Многие современные версии BIOS имеют встроенные средства диагностики сете­

вых соединений. В системных платах ASUS для зтого имеется раздел LAN СаЫ е

Status или АI NET2 (рис. 10.6), который может находиться в меню Advanc e d
или Tools. В платахGigabyte утилитадиагностики запускаетсяс помощьюкоман­

ды SМART LAN в разделе Integrated Peripherals, аналогичные средства

также можно встретить в платах друтих производителей .

Кабель типа витая пара состоит из четырех пар проводов, для каждой ИЗ которых

в поле Status будет отображаться ее состояние: Ореп - пара не подключена или

имеет обрыв, Normal - состояние пары нормальное и Short - пара замкнута.

В поле Leng t h отображается предполагаемая длина кабеля в метрах до обрыва

или замыкания .

ПРИМЕЧАНИЕ

Поскольку пары ПРОВОДОВ 4-5 и 7-8 не используются при скоростисетевого адап­

тера 10/100 Мбит, их статус может опредепяться как Ореп или Short.
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Рис. 10.6. Раздел AI NЕТ2

Если для параметра POST Check LAN cable установитьзначениеEnabled, то
тестированиесоединениябудет выполнятьсяпри каждой загрузке компьютера.

В случае неудачи загрузкабудет приостановленас выводом на экран соответст-,

вующегопредупреждения.Этотвариантполезенв тех случаях,когдадля работы

компьютераналичие сети является обязательным,в противном случае лучше

установитьдля этого параметразначениеDi sabled, чтобы не увеличивать вре-.

мя загрузки .



Глава 11

Распределение ресурсов
о Распределение прерываний и каналов ОМА

о Другие параметры



Часть 11. Параметры BIOS

Для нормальной работы многих устройств, выполненных в виде плат расширения ,

необходимо выделять ресурсы системной платы: прерывания ( IRQ), каналы пря­

мого доступа к памяти (DМА), адресаввода/выводаили используемыедиапазоны

памяти. Если в системе задействованытолько современные платы расширения,

поддерживающиестандартPlug and Play , и параметры BIOS установлены для них

по умолчанию, необязателыю распределять ресурсы вручную, поскольку система

сделает это автоматически . Все платы расширения, предназначенные для шины

PCI, изначально совместимы со стандартом Plug and Ргау, его такжеподдерживают

и многие ISА-платы. Ручная настройка ресурсов можетпонадобиться, чтобы под- .

ключить нестандартныеустройстваили некоторыеустаревшиеISА-платы, правда,
они уже являются редкостью.

, .

Во время загрузки системы ВIOS собираетданные об установленныхустройствах и рас-

пределяет необходимые для них ресурсы. В результате формируются rrшблuцы рас­
пределгнияресурсов, или ESCD (Extended System Configuration Data - данные расши­

ренной системной конфигурации), которые хранятся в памяти NVRAM (Non-Volatile
RЛМ). При выключенном компьютере она питается от батарейки на системной плате,

и при следующей загрузкеданные ESC D используются для конфигурации системы.

В большинстве версий ВIOS есть специальный раздел Pn P!PCI Configur a t i on s,
в котором собраны настройки ресурсов (рис. 11.1), а если его нет, следует искать

подраздел с аналогичным названием в разделе Advanced. Кроме параметров, рас­
пределяющих IRQ, DMA и другие ресурсы, в этом разделе могут присутствовать

настройки, влияющие на работу видеосистемы и некоторых других устройств .

В современных системных платах все ресурсы распределяются автоматически, а ко­

личество параметров в разделе PnP! PCI Configurations может быть сокращено
до двух-трех наиболее важных параметров.

Рис. 11.1. Раздел BIOS PnP/PCI Configurations .

ПРИМЕЧАНИЕ

Для интегрированных устройств (параллельные, последовательные, игровые, инфра- .
красные и другие порты) ресурсы настраиваются в разделе Integгated Peripheгals.
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Распределение прерываний и каналов DMA

Plug and Play 05, PNP 05 Installed
Этот параметр определяет, кто будет распределять ресурсы : ВIOS или операцион ­

ная система .

Возможные значения:

/
О Ye s - ВIOS будет конфигурировать устройства, необходимые для загрузки,

а остальные настроит операционная система, которая должна поддерживать

Plug and Play;

О No - настройка всех устройств и распределение ресурсов будут выполнены

с помощью BIOS. .

W indows 2000/ХР/ Vista может управлять устройствами с помощью функций

ACPI ; н еслн ВIOS полностью отвечает требованиям этого стандарта, операцион- .
пая система будет их конфигурировать даже при установке значения No.

Если коифликгующих устройств нет, не следует без необходимости изменять зна­

чение этого параметра. Если же в их работе есть проблемы, то эксперименты с Plug
and Pl a y 0 5 иногда помогают разрешить ситуацию.

Resources Controlled Ву

Параметр определяет способ распределения прерываний (lRQ) и каналов прямо­

го доступа к памяти (ОМА).

Возможные значения :

о Auto (Е 5СО) - ресурсы распределяются автоматически (значение по умолча­

нию) ; рекомендуется, если в системе нет устаревших плат расширения, не

поддерживающих Plug and Play; .

О Manua l - ресурсы распределяются вручную с помощью рассмотренных далее

параметров IRQ х Ass igned to и ОМА х Assigned t o. Ручная настройка

может поиадобитъся, если в системе есть устаревшие или нестандартные УСТ­

ройства.

Force Update ESCD, Reset Configuration Data
С помощью этого параметра можно принудительно обновить данные системной

конфигурации , включая таблицы распределения ресурсов (ESCO).После добавле­
ния или удаления плат расширения ресурсы должны перераспределяться автома- е

тически, но если по каКИМ-ТО причинам этого не произошло, некоторые устройства

могут работать неправильно. В таком случае следует очистить таблицу ESC O,
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установив для Forc e Up d a te ESCD значение Enabled, и во время следующей

загрузки таблица будет построена заново, что позволит устранить ошибки. в не­

которых случаях эта мера позволяет ~ОЖИВИТЬ:&О систему. которая отказывается

нормально загружаться.

Возможные значения :

о Disable d (No) - очистка ESCD запрещена; это значение соответствует обыч-

ной работе компьютера; .

О Enabled (Уе в ) - таблицы распределения ресурсов будут очищены и построе­

ны заново во время следующей перезагрузки системы. После этого будет авто­

матически установлено значение Di sabled,и при последующих переэагруэках

ESCD обновляться не будет.

Assign IRQ For V6A, Allocate IRQ to PCI V6A
Параметр разрешает или запрещает назначение прерывания (I RQ) дЛЯ видеоадап­
тера, использующего шину РС!.

Возможные значения:

о En a bl e d ( О п) - прерывание для видеоадаптера будет выделено; значение

устанавливается по умолчанию и рекомендуется в большинстве случаев;

О Di s abled (Of f) - выделение прерывания для видеоадаптера запрещено.

Assign IRQ For USB
Параметр разрешает или запрещает назначение прерывания (!RQ) дЛЯ USB ­
устройств.

Возможные значения:

о Enabled (Оп) - прерывание дЛЯ USB будет назначено (по умолчанию) ;

О Di s a bled (Of f) - прерывание ддя USB не будет назначено, то есть вы не смо­
жете пользоваться USB-устроЙствами .

Assign IRQ For ACPI
Параметр позволяет выбрать прерывани е для усовершенствов анной системы кон­

фигурирования и управления питанием (ЛСР!) .,

Возможные значения:

/ .
о Au t o - прерывание дЛЯ ЛСР! назначается автоматически; это значение уста­

навливается по умолчанию и рекомендуется в большинстве случаев;

О I RQ 9, IRQ 1 0, IRQ 1 1 - для работы с ЛСPI можно выбрать одно из трех

указанных прерываний, стандартное значение - IRQ 9.



IRQ х Assigned to
Если в параметре Re s ources Con t rolled Ву задан ручной способ распределе­

ния ресурсов,можноизменить настройки для отдельных прерываний, обозначен­

ных номерамиот 3 до 15. Во многих версиях BIOS параметры прерываний собраны

в отдельном подменю IRQ Res ource's (рис. 11.2).

Рис. 11 .2. ПодразделBIOS для ручной настройки прерываний

Для каждого прерывания можно выбрать одно из двух значений:

D PCI / ISA PnP (PCI De vi c e) - автоматическое назначение прерывания одно­

му из устройств с поддержкой Plug and Play; значение устанавл ивается по

умолчанию;

D Le g acy I SA (Ma nua l , Reserved) - прсрыванис будст зарсзсрвировано для

ISА-платы. Например , чтобы подключить плату , использующую IRQ 5, для
параметра IRQ -S as s i g ne d t o нужно установить значение Lega cy ISA
(см . рис. 11.2).

DMA х Assigned to
Если задано ручное распределение ресурсов (параметр Res ources Contro l led
Ву), некоторыеверсии ВIOS резервируют для устаревшихустройств каналы ОМА

аналогичнораспределению IRQ.Для каждого из каналов прерываний , обозначен­

ных номерами О , 1,3,5,6,7, есть соответствующие параметры , которые иногда

объединяют в отдельное подменю ОМА Resource s (рис. 11.3) .

.Возможные значения :

D PCI / ISA Pn P - канал прямого доступа к памяти назначастся автоматически

для одного из устройств с поддержкой Plug and Play;

D Le~acy I SA - канал прямого доступа к памяти будет зарезервирован дЛЯ ISA­
платы.
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Рис. 11.3. Подраздел BIOS для ручной настройки каналов ОМА

Устройства, требующие ручного выделения канала пмх, сегодня большая ред­

кость, и во многих современных платах параметр ОМА х A s signed to исключен

как устаревший, а каналы DMA всегда расиредсляются автоматически.

PIR~x Use IRQ No, INT Pinх Assignment·
Эти параметры позволяют вручную настроить распределение прерываний между

PCI- и АGР-устройствамис помощьюпрограммируемыхзапросов на прерывание

(PIRQ). Всего можно использоватьчетыре PIRQ, которые нумеруютсяцифрами
от О до 3 (или от 1 до 4) .

Возможные значения:

о Auto - BIOS распределяет ресурсы между РСI-устройствами автоматически;

устанавливаетсяпо умолчанию;

О 3,4 ,5,7 , 9, 10, 11 , 1 2 , 14 , 15 - номер прерывания, который будет назначен

I конкретному программируемому запросу на прерывание, а оно, в свою очередь,

будет назначено определенному устройству или слоту в соответствии с таблицей

PIRQ. Эту таблицу следует искать в руководстве к системной плате (хотя ее

там может и не.оказаться)или использовать описаниечипсета.
. . I

Распределение ресурсов с помощью PIRQ - относительно сложная задача, к тому

же вам понадобится найти и изучить таблицу, связывающую PIRQ, INT и физи- .
ческие слоты на системной плате. И наконец, польза от такой операции довольно

сомнительная, поэтому всегда старайтесь использовать автоматическое распреде­

ление ресурсов.

pel Slot х, Slot х
Параметр задает определенное прерывание для конкретного РСI-слота и является

упрощенным вариантом параметра PIRQ_x Use IRQ No.
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Возможные значения:

о Аи t o - ПРСРЫВ311ие ДЛЯ данного слота назначается автоматически (по умолча­

. нию) : поскольку все PCl-уетройетва изначально совместимы со стандартом

Plug and Р)ау, всегда старайтесь оставлять автоматическую настройку преры­

павий;

О 3, 4,5, 7, 9, 10, 11 , 12, 1 4, 15 - иомер прерывания, который назначается уста­

новленному в данный слот устройству.

Другие параметры

Init Display First, Primary 6raphic's Adapter
Параметр позволя ет выбрать первич ный видеоадаптер. и правильно е значен ие

позволит немного ускорить 'загрузку. Он важен , если в системе несколько адапте­

ров . Если же установл ен только один, компьютер будет работать при любом вари­

анте параметра.

Возможные значен ия :

о PCI - система попытается в первую очередь определить видеоадаптер, установ­

ленный в слот РС! ; в случае неудачи компьютер обратится к другому доступ­

ному адаптеру (AGP, РС! Express или интегрированному в системнуюплату);

О AGP - первым будет инициализирован АGР-адаптер;

О Onboa rd - в первую очередь определится адаптер, интегрированный в сис­

темную плату (подобные решения обычно используются внедорогих компь­

ютерах) ;

О PCI Expres s ( PCIE, PEG) - первичным будет адаптер РС! Express.

В некоторых версиях ВIOS может указываться порядок опроса адаптеров, напри­

мер PCI /AGP и AGP/ PCI .

Из перечисленных значений в вашей системе будут присутеТВDвать только те,

которые фактически поддерживаются системной платой.

Onboard 6PU, Interna16raphics Mode
с помощью этого параметра можно отключ ить интегриров анный видеоадаптер.

если вы собирает есь установить отдельный видеоадаптер в слот РС! Exp ress.

Возможные значения:

о Auto, ЕпаЫе If No Ex t PEG - интегрированный видеоадаптер будет вклю­

чен только при отсутствии дополнительных адаптеров;
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о Enable d - интегрированный видеоадаптер всегда включен , независимо от

наличия дополнительного адаптера;

О Di sabled - интегрированный видеоадаптер выключен.

VGA Share Memory Size, Frame Buffer Size

Параметр позволяет установить размер оперативной памяти, который будет выде­

ляться ДЛЯ работы интегрированного видеоадаптера .

Возможные значения : 8М, 1 6М, 32М, 64 М, 12 8М, 2 56М, 5 1 2М - размер выделяемой

памяти в мегабайтах. Размер оперативной памяти, доступной для операционной

системы и приложений , будет уменьшен на соответствующую величину.

PCI Latency Timer

Данный параметр задает временную задержку, когда переда ется контроль "ад

шиной РСI ОТ одного устройства, работающего в режиме Ви5 Мазтег, к другому.

Воэможиые эначения - 32 , 64, 96, 12 8, 1 60, 1 92 , 22 4, 248 . Они определяют мак­

симальное количество тактов ШИНЫ ре!, в течение которых устройство может ею

управлять, когда доступ к шине поиалобился для другого устройства.

По умолчанию устанавливается значение в 32 или 64 такта, которое, как правило,

соответствует максимальной производительности системы . Увеличение времени

задержки может улучшить работу плат расширения с интенсивным использовани­

ем шины , 'например адаптеров SCS I или RAID. Однако это может негативно ска­

заться на работе других РСI-устройств, например жесткихдисков IDE, которые lIе

смогут своевременно получать доступ к шине.

PCI/VGA Palette Snoop, Palette Snooping

Параметр устанавливает специал ьный режим, корректирующий палитр у VGA
при использовании дополнительных видеоустройств, например МРЕG-коди­

ровщиков.

Возможные значения :

о Disable d (Off) - корректировка палитры отключена; это значение устанав­

ливается по умолчанию и рекомендуется, если нет дополнител ьных видеоуст­

ройств, и в этом случае общая производигельносгь видеосистемы будет немно­

го выше;

о Enabled (Оп) - если дополнительные видеоустройства есть. установка зтого

значения может исправить некорректное отображение цветов на экране.
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Maximum Payioad Size
Параметр присутствует в некоторых системных платах с шиной РС! Express и уста­

навливает максимальный размер пакета уровня транзакций (TLP), передаваемого
по этой шине.

Возможные значения параметра - 12 8, 2 56, 512,1 024 , 2048, 4096. Они опреде­

ляют максимальный размер в байтах пакета TLP. Как правило, по умолчанию ус­

ганавливается значение 4О 96, которое не следует менять без особой необходимости,

поскольку при этом, как правило, обеспечивается максимальная производитель­

ность РС ! Express.

Если в вашей системе шина РС! Express есть, а параметра нет, значит, размер паке­

та TLP установлен по умолчанию (обычно 4096 байт) и lIе подлежит изменению.
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.Основные сведения

Скорость работы таких компонентов, как процессор, оперативная память и некото­

рых других зависит от установленных на системной плате тактовых частот, интер­

валов и рабочих напряжений. Изменяя эти параметры, можно заставить систему

работать на повышенной или пониженной частоте, то есть с большей или меньшей

скоростью. Превышение рабочих частот по сравнению со значениями; заданными

производителем устройства, называетсяразгоном (overclocking), теория и практика
которогобудет подробно рассмотренав гл . 17. Здесь же описаны параметры, влияю­

щие на скорость работы компонентов, и даны рекомендации по определению опти­

мальных значений для системы в обычном (не разогнанном) режиме.

в старых системных платах рабочие частоты устанавливались с помощью перемы­

чек, правда, отдельные параметры могут настраиваться перемычками и в современ­

ных платах . Чтобы это сделать. правильно, следует обязательно свериться с руко­

водством к системной-плате или хотя бы с таблицей на самой плате (рис. 12.1).

,
•

Рис. 12.1. Установка частоты шины FSB с помощью перемычек

ВНИМАНИЕ

Неправильная настройка перемычек может привести к н еработоспособности сис­

темной платы, поэтому не пытайтесь устанавливать их наугад.
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в большинстве системных плат, чтобы задать частоты и напряжения, использу ются

соответств ующие параметры BIOS. Количество доступных параметров может силь­

но различаться для разных моделей, собранных на одном чипсете и даже одним и тем

же производигелем. Обычно это лишь самые важные настройки, а в более простых

моделях возможности устанавливать частоты и напряжения вручную может вообще

не быть. Широкий набор параметров имеется в так называемых «оверклокерскихе

.системных платах, то есть имеющих широкие возможности для разгона.

Традиционно раздел меню для рабочих частот и напряжений называется Frequency/
Vol t a ge Cont ro l, однако большинствопопулярныхпроизводителей системных
платстремятсядатьэтому разделусвое оригинальноеназвание. Вот несколько харак­

терных примеров:

о Cell Menu - MSI (рис. 12.2);

О J ump e rFree Conf igu r a t ion - ЛSUS (рис. 12.3);

О МВ Intell igent Twea ker ( М. I. Т) - Gigabyte;

О Power BIOS Fe ature s - ЕРоХ;

О Soft Men u Se tup или ~Guru Util i ty - ЛЮТ

Набор и названия параметров часто изменяются даже в системных платах одного

производителя, поэтому при разгоне приходится иногда разбираться с особенно­

стями конкретной модели платы.

аюs Setup 'Ut i ! it y - Соруг Ight (С) 1985-2005. Aier. lcan I:IeiiаtгеПds . 1nc.
сап I1enu

Current CPU Frequency
·Cur rent DRAH Frequency

в.в. Т.' Co!'!tro!
1nte! E1st .
Adjust CPU FSB Frequency
Ad just CPU Ratio
Ad justed CPU Frequency

~ Aduance DRAn Configuration
FSВlHeмory Ratlo .
AdjHsted DDR Не",огу Frequency

З.ООGНz (ЗЗЗх9) &

667HHz

[Ргезз Enter1
[Auto]
[ВОЮ ·

Нelp 1te8

Dlsable : Dtsable GUЗ t
Enable: [nable 6UЗ te

PC1Ex4 Speed Contro !!ег ffiutol
Ad just PC1E Frequency [1вв]

Auto Dlsable D1НtVPC1 Frequency [Enabledl

CPU Uoltage
Немогу Uo! tage .

[1.17500]
[1.98] •

H-:Нoue Enter:Se!ect +/-/:Ua!ue F10:Saue ESC:Exit Р1:6еneга! Нelp

F6:Load 0p.tlllllzed Defaults

Рис. 12.2. Раздел Сеll Мепи системной платы от MSI
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Рис. 12.3. Раздел /umperFree Configuration системной платы от ASUS

Даже если в вашей системе этот раздел назыв ается как-то иначе, вы узнаете его по

.характерному набору параметров, которые рассмотрены далее. Если же подобного

раздела в вашей версии BIOS нет, 'скорее всего, у платыминимальные возможности

для разгона, и часть . из описанных здесь настроек вы сможете найти в других раз­

делах, например Advanced Chipset Featu res.

.,
•

ВНИМАНИЕ

Неумелое или неосторожное изменение рабочих частот и напряжений может при­

вести к тому, что система перестанет загружаться, а в некоторых случаях даже могут

выйти из строя отдельные компоненты . Если вы хотите добиться надежной работы

системы , установите для всех частот и напряжений автоматическую настройку. Если

же вы не боитесь риска и хотите поэкспериментировать с разгоном, кроме мате­

риала этой главы, вам нужно изучить правила разгона, приведенные в гл . 17.

Комбинированные настройки

в некоторых современных системных платах есть специальные параметры для

комплексного разгона системы, позволяющие увеличить ее производительность,
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особо не вдаваясь в ТОНКОСТИ настройки отдельных компонентов. Этот способ

доступен для начинающих пользователей , но его эффективность, как правило,

невысокая , а в некоторых случаях система может даже работать нестабильно.

Dynamic Overclocking (о.о.1)

с ПОМОЩЬЮ этогопараметра можно задействовать технологию динамического

разгона, которая применяется в системных платах от MSI. Система отслеживает

нагрузку на процессор, и когда она достигнет максимума, его производительность

будет увеличена, а после спада нагрузки процессор будет автоматически возвращен

в штатный режим.

Возможные значения:

о Oi sabled - технология динамического разгона не используется;

О Pr i vate, Serge ant, Capt a i n, Col one l , General, Commander - выбор од­

ного из указанных значений позволит задать уровень ускорения процессора от

1 %для Pr ivate до 15 %для Comma nder .

Некоторые системные платы от MSI позволяют выполнить расширенную настрой­

ку динамического разгона с помощью следующих параметров.

О oynamic OverClocking Mode , 0. 0. Т Cont rol - с помощью этого пара­

метра можно выбрать, какие именно компоненты будут подвергаться динами­

ческому разгону. Значения : CPU only (только процессор), CPU and PCIE
(процессор и шина РС! Express), PCI E only (только РС! Express).

О CPU 0. 0.Т3 s tep 1 / 2 / 3 set t i ng - параметры позволяют установить

уровень разгона процессора в зависимости от его загруженности . Параметр CPU
о . О •Т3 s tep 1 s e t ting задает уровень разгона при загруженности процес­

сора 20 %, Hapaмeтp CPU о. о. Т3 s tep 2 se t t i ng - при эагруженности 50 %
ипараметр СРU 0 . 0.Т3 s tep 3 sеt t i пg - при загружеllllOсти 80 %.

О PCI E 0 .0 .Т3 s t ep 1 /2/3 se t ting '- параметры позволяют настроить

уровни разгона шины РС! Express, их использование аналогично параметрам

CPU 0. 0 .Т 3 step 1 / 2 / 3 setting.

epu Intelligent Accelerator 2 (C.I.A. 2)
C.I.A 2 - технология динамического разгона, аналогичная Dynamic Overclocking,
но применяющаяся в системных платах от Gigabyte.

Возможные значения :

о Oi s abled - технология динамического разгона не используется;

О Cruise, Spo r t s, Racing, Tur bo, Full Thrus t - выбор одного из указанных

значений задает уровень ускорения процессора от 5 %(Cruis e) до 19 %(РиН

Thrust).
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При ускорении система может работать нестабильно, и в таких случаях следует

· установить меньший уровень или вообще от него отказаться .

Тор Performance
Параметр при сутствует в некоторых системных платах от Gigabyte н настраивает

систему на максимальную проиаводител ьность. По умолчанию он может быть

скрыт, тогдаДЛЯ его появления нужно нажать сочстан ис клавиш CtrL+F1 .

Возможные значения:

о ЕлаЫеd - режим Тор Perfo rmance включен ; при этом будут повышены

рабочие частоты системы и умен ьшены тайминги опера~ивной памяти ;

О Disabled - режим Тор Pe r f ormanc e отключен .

В этом режимесистема может работать нестабильно, поскольку некоторые компонен­

ты иногда не выдерживаюттакого ритма; тогда нужноотключить Тор Реrfоrmалсе,

а такжеобнулить настройки В10S.IIОСКОЛЬКУ не все параметры после его отключения

возвращаются к прежним значениям.

Memory Performance ЕпhilПсе, Performance Enhance,
Performance Mode
Параметр позволяет повысить проиэводительность оперативной памяти,

Возможные значения:

о Standa rd (No rma l ) - разгон оперативной памяти не используется;

О Fast , Turbo и Ex t r eme - выбор одного из уровней разгона. Вэависимости

от модели системной платы эффект от этих значений может быть различным.

AI Overciocking, АI Tuning
с помощью этого параметра, который есть в некоторы х систсмных платах от ASUS,
можно выбрать один из доступ ных вариантов разгона.

Возможные значения:

о Малuаl - все параметры разгона МОЖ.1 1O изменять вручную;

О Au t o - устанавливаются оптимальные параметры:

О Stапdаrd - загружаются стандартные параметры.

О AI Over c l ock (Overc l oc k РгойГе) - система будет разогнана на величину,

задаиную с помощью параметра Ove rcloc k Op t ions ;

О AI N . О . S (No n-D elay Оvегсlосkiпg System) - используется технология дина­

мического разгона, аналогичная Dynam i c Overcloc ki ng ; более детально

настраивается в параметре н , О. в, Op t i o n.
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Overclock Options
Параметр изменяет уровень разгона с истемы при выборе режима А ! Ove r c loc k

'из параметра АI Overclock i ng.

Возможные значения :

о Disable - разгон не используется;

О Overc1ock З % ,Оvеrс1ос k 5%,Overc1ock 8%, Overc1ock 10%- выбор

одного 113 указанных значений задает величину разгона системы в процентах ОТ

штатпой частоты .

N.O.S. Option (N.O.S. Mode)
Параметр изменяет урове н ь разгона системы при выбор е режима АI N . О . S ДЛЯ

параметра АI Overc l ocking. В зависимости от модел и системной платы доступ­

ные значен ия могут быть следующими :

О Ov erc1ock З % ,Оvе r с 1 ос k 5%, Overc1 ock 8%,Overc 1ock 10 %- выбор

максимального уровня разгона в пропентах:

О Au t o, Standa rd. Sens i t i v e, Heavy Load - выбор уровня чувствительности

системы ди нам ического разгона:

О Aut o . Manual - при установке значен ия Manua l можно настроить уровень

разгона с помощью дополнигел ьпых параметров Sensit ivit'f. 11 Ta r g e t
Freqency.

Robust Graphics Booster
Параметр встречается в системных платах производства Gigabyte 11 позволяет

ускорить работу видеосистемы, увел ич ивая тактовые частоты видеоадаптера.

Возможные значе н ия:

о Au t o - видеосистема работает в обычном режиме на тактовых частотах по

умолчанию;

О Fas t , Turbo - видеосистема работает на повышенных частотах, благодаря чему

проиаводигельносгь немного повышается (особенно в режиме Tur bo ).

Процессор

CPU Clock Ratio. CPU Ratio Selection. Multiplier Factor.
Ratio CMOS Setting
Как известно, каждый процессор работает на определенной частоте, которая ука­

зана в его технической характеристике и определяется как пронаведение частоты
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системной шины на коэффициент умножения. С помощью рассматриваемого па­

раметра можно изменять для центральногопроцессора коэффициент умножения ,

что в итоге приведет к увеличению или уменьшению фактической тактовой часто­

ты процессора.

Возможные значения:

D Au t o - коэффициент умножения устанавливается автоматически в зависимо­

сти от процессора; рекомендуется , если система не будет разгоняться ;

О 6 . о х, 6. 5 Х, 7 . ох, 7 . 5Х, 8 . о х; 8. 5Х, 9 . ох, 9 . 5Х и т. д. - выбрав одно из ука­

занных числовых значений , можно заставить процессор работать с особым ко­

эффициентом умножения, в результате чего его тактовая частота будет отличать­

ся . от паспортной . Диапазон доступных значений для коэффициента умножения

зависит от модели системной платы и установленного на ней процессора. Уста­

новка множителя , не поддерживаемого процессором, обычно не дает никакого

эффекта, и процессор будет работать при паспортном значении множителя.

Большинство современных процессоров выпускаются с заблокированным коэф­

фициентом умножения или позволяют только уменьшать его. Поэтому с помощью

изменения множителя нельзя выполнить разгон процессора, но в некоторых слу­

чаях (в частности для процессоров AMD Athlon) уменьшение множителя позволит

подобрать оптимальное значение частоты системной шины при разгоне.

Увеличивать коэффициент умножения позволяют некоторые модели процессоров,

предназначенные для любителей разгона, однако они обычно самые дорогие. Раз­

блокированный множитель имеют процессоры семейства Intel Соге 2 с обозначе­

нием Ехтгетпе, например Соге 2 ExtremeХ6800. Среди процессоров AMD Athlon 64
разблокированный множитель имеют модели с обозначением FX.

CPU Host Clock Control
Параметр включает ручное управление частотой шины FSB и коэффициентом

умножения, что может понадобиться при разгоне.

Возможные значения :

D Di sabled - тактовая частота процессора устанавливается автоматически ; это

значение следует- выбирать для работы системы в обычном , не разогнанном

режиме;

О Enabled (Оп) - тактовая частота процессора может быть изменена вручную '

с помощью параметров CPU Clock Ra tio и CPU FSB Cloc k; это значение

используется при разгоне.

CPU Operating Speed
Этот параметр включ ает ручное управление параметрами процессора аналогично

CPU Ho s t Clock Control .
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Возможные значения:

о Aut o De t ect - параметры процессора устанавливаются автоматически ; реко­

мендуется для работы системы о нормальном режиме;

О User ОеПпе - пол ьзователь имеет возможность вручную установить частоту

FSB. коэффициент умножения и некоторые другие параметры .

FSB-Memory Clock Mode
Параметр позволяет выбрать способ управления частотами FSB и памяти,

Возможные значения:

о Aut o - частоты FSB 11 памяти устанавливаются автоматически;

О Li nked - частоту FSB можно настроить вручную, при это" пропорционально

будет изменяться 'частота оперативной памяти;

О Un l inked - частоты FSB и памяти можно настраивать отдельно.

CPU FSB Clock, CPU Host Frequency (Mhz), FSB Frequency,
External Clock .
Этот параметр устанавливает частоту системной шины FSB, или внешнюю часто­

ту центрального процессора, с которой синхронизируются все остальные частоты ,

например частота шины памяти или шины нт. Изменение частоты FSB - основной

способ разгона современных процессоров, адиапазон регулировки зависит от чип­

сета и модели системной платы . В некоторыхплатах частоту FSBМОЖНО изменять

ступенчато, например с шагом 33 МГц, в более совершенных - с шагом 1МГц.

Современные системы используют технологии, позволяющие умножить скорость

передачи данных при неизменной базовой частоте, 11 вередко частота FSBуказыва­

етсяуже сучетомтакоroу"ноження. Например, частота FSB533МГц - 133 МГц х 4,
а частота FSB 800МГц - 200МГп х 4. Однако при ее настройке с помощью BIOS
обычно используется исходное, неумноженное значение. Не забывайте также, что

корректировка частоты FSB изменяет все зависящие от нее частоты, то есть вместе

с разгоном процессора разгоняется ч ипсет. память и другие компоненты.

Если вы не собираетесь разгонять компьютер, установите для этого параметра

значение Auto либо отключите ручную настройку для режима работы процессора

с помощью параметра epu Ope rating Speed или аналогичного.

CPU Host/PCI Clock, CPU FSB/PCI Clock
Поскольку частота FSB (параметр CPU FSB Cloc k) влияет на частоты других

шин, в некоторых версиях BIOS параметр, отвечающий за ее изменение, совмещен

с параметром . изменяющим частоту шины pe I.
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в таком случае возможные значения могут быть такими:

о Defaul t (Au t o ) - частоты ШIIН устанавли ваются 110 умолчанию, что рекомен ­

дуется для стабильной работы системы:

О От I 0 0 /З З МГц до l66 /41 иги и выше с шагом т мг ц.

CPU Voltage Control, CPU VCore Voltage
с помощью этого параметра можно вручную изменить напряжение питания цен­

траль ного процессора , что иногда нужно при разгоне.

Возможные значения :

о Aut o (No r ma l) - напряжение питания процессора устанавливается автомаги­

чески в соответстви и с его паспортными параметрами :

О ч исловое значен ие напряжения в диапазоне от 0 ,85 В до 1,75 В с шагом

0,0125 В; в зависимости от модели системной платы диапазон 11шаг регулиров­

к" могут быть другими.,
•

ВНИМАНИЕ

Некоторые модели системных плат MOryr автоматически увеличивать напряжение

питания п роцессора при разгоне при значении Auto. В таких случаях следует явно

указать величину напряжения .

,
Если напряжение питания немного поднять, можно обеспечить более стабильную

работу разогнанного процессора, однако делать это нужно очень осторожно, чтобы

не вывести его IIЗ строя. При этом следует постоянно контролировать его рабочую

температуру 11 обеспечить эффективное охлаждение.

в некоторых системных платах может присутствовать дополнительный параметр

Loadline Calibration 11.111CPU Vol tage Da mpe r , включив который, можно

уменьшить нестабилыюсть напряжения п итания при максимальной нагрузке.

Оперативная паиягь, чипсет и шины

DDR/DDR2Voltage, DDR/DDR2/DDRЗ OverVoltage Control,
Memory Voltage .

Параметр увел ичивает напряжение питан ия чипов операТИ8НОЙ памяти для их

более устойчивой работы на повышенных частотах .

Возможные значения:

о Auto ( De f a ul t ) - ДЛЯ чипов памяти будет установлено стандаргное напряже­

ние питания, которое обычно составляет 2,5 В для модулей DDR 11 1,8 В ДЛЯ
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модулей DDR2; значение задается по умолчанию 11рекомендуется, когда ком­

пьютер не разгоняется;

О 2 .50V,2 .60V,2 .65V,2. 7 0V,2 .7 5V, 2. 80V,2 . 8 5v, 2 .90V,2 .95V,З.ООV­

возможные значения ДЛЯ памяти DDR;

о 1 .8 0~ 1 . 9 0~ 1 . 9 5~ 2. 0 0~ 2. 0 5~ 2. 1 0~ 2. 1 5~ 2. 2 0~ 2 . 2 5~ 2 . З О~

2 . З5V, 2 . 4 OV ,- ряд значений для памяти DDR2;

О +0 .1V, +0 . 2V, +0 . ЗV, +0 . 4V, +0 . 5V, +0 . 6V - напряжение питан ия изменяет­

ся относительно стандартного зна~ения ; используется в некоторых версиях

BIOS вместо абсолютных значений.,
•

ВНИМАНИЕ

Во избежание необратимых повреждений модулей памяти не выставляйте чрез­

мерно высокихзначений напряжений, а также позаботьтесь о более эффективном

охлаждении модулей.

НТ Frequency, НТ Link Frequency, ШТ Frequency
с помощью этого параметра изменяется частота шины НТ (HyperTransport), по
которой обмениваются данными процессор семейства АМD Athlon и чипсет.

Возможные значения:

о Auto - скорость работы шины НТ устанавливается автоматически в зависи­

мости от модели используемого процессора;

О l х, 1 . 5 х, 2 х, 2 . 5х, Зх , 4х, 5х - коэффициеит умножения частоты шины FSB
(внешней частоты процессора) , который и определяет частоту шины НТ (на­

пример, при внешней частоте процессора в 200 МГц и коэффициенте 5х часто­

та шины НТ будет равна 1000 МГц); .

О 200 ИRz , 400 ине.во о нне.воо ИRz,1000 мне - в некоторых версиях BIOS
вместо множителей нужно выбирать частоту шины НТ из предложенных.

Если процессор разгоняется с помощью увеличенной частоты шины FSB , следует
пропорционально уменьшить значение множителя для шины НТ, поскольку при

ее частоте более 1000 МГц система будет работать нестабильно.

K8<->NB НТ Speed, CPU<->MCPSS НТ Speed
Параметр анало гичен предыдущему и позволяет устанавливать частоту шины

HyperTransport. В качестве значений может использоваться множитель от 1 до 5
или частота от 200 до 1000 МГц.

в некоторых системных платах может быть доступен дополнительный параметр

NB- - > SB НТ Sp e ed, предназначенный для регулировки скорости обмена между

северным и южным мостами чипсета. Может также присутствовать возможность
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установки ширины шины HyperTransport с помощью параметров K8 < - >NB НТ

Width и NB< - >S B НТ Width. По умолчанию используется значение j 1 6 , 11 6,
которое не следует изменять без особой необходимости .

AGP/PCI Clock
Параметр устанавливает частоты шин AG P и PCI .

Возможные значения:

о Аu t o --.:. частоты выбираются автомати чески ;

а 66 .66/33 .33,72 .73 /36 .36,80 . 0 0 /4 0 . 00 - частота шин AG P н РСI соот­

ветственно. Стандартным является значение 66. 66 /33 .33, а другие могут

использоваться при разгоне.

в некоторых версиях BIOS частоты FSB иАGР/РСI изменяются одним парамет­

ром, имеющим название CPU Ho st /PCI C1ock.

РСI Express Frequency (Mhz), PCIE Clock
Параметр позволяет вручную изменять частоту шины РСI Exp ress.

Возможные значен ия :

а Auto - установлена стандартная частота (обычно 100 МГц) ;

а от 90 до 150 МГц - частоту можно задать вручную, а диапазон регулировки

зав исит от модели системной платы . Не следует без особой необходимости

существенно изменять частоту РС! Express, поскольку это может вызвать сбои

в работе видеоадаптера 11 других компон ентов .

Auto DisabIe DIMM/PCI Frequency, Auto Detect DIMM/PCI Clk
Параметр используется для сн ижения электромагнитных помех от компонентов

системной платы.

Возможные значения :

а Enabled (Оп) - ВIOS будет автоматически отключать неиспользуемые слоты

РС! и оперативной памяти для снижения уровня электромагнитных иалучсний :

О Di sable d - режим снижения электромагн итного излучения отключен , что

рекомендуется при разгоне.

FSB Strap to North Bridge
Параметр служ ит для установки режима работы севериого моста чип сета в зави ­

симости от частоты FSB. ДЛЯ стабильной работы чипсета между выполнением
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отдельных операций устанавливаются задержки по аналогии с таймингами опера­

тивной памяти, При повышении частоты FSB эти задержки также следует увели­

чить, при ЭТОМ улучшится стабильность работы чипсета , но несколько упадет

производительность.

Возможные значения:

о Auto - режим работы чипсета настраивается автоматически в зависимости от

частоты FSB. Это значен ие рекомендуется для работы компьютера в штатном

режиме;

О 200MHz, 266MHz, 333MHz, 400MHz - частота FSB, для которой устанавливается
режим работы чипсста. Более высокие значения этого параметра увеличивают

максимально возможную частоту FSBпри разгоне, но снижают проиаводитель­

НОСТЬ чипсета. Оптимальное значение параметра при разгоне обычно ПРИХОДИТ­

ся подбирать экспериментально.

ПРИМЕЧАНИЕ

в большинстве системных пnат переключение режима работы чипсета при повы ­

шении частоты FSB выполняется автомати чески, а параметр дnя его РУЧНОЙ уста­

новки отсутав ует.

CPU C!ock Skew Contro!, МСН C!ock Skew Contro!
Параметры позволяют регулировать смещение тактовых сигналов процес сора

(CPU) и северного моста (МСН) . .

Возможные значения:

о Normal - будет автоматически установлено оптимальное значение. Рекомен­

дуется для нормального режима работы 11 умеренного раз гона ;

О от 50 до 75 0 - велич ина смещения тактовых сигналов в пикосекуилах. Подбор

этого параметра может улучшить стабильность системы при разгоне.

АI C!ock Skew for Channe! А/В,
DRAM CLK Skew оп Channe! А/В, DDR C!ock Skew
Параметры позволяют регулировать смещение тактовых сигналов ДЛЯ модулей

памяти , установлен ных в каналы А и В .

Возможн ые значения:

о Auto (Normal ) - рекомендуемое значение, при этом будет установлено оп-

тимальное смещение сигналов для нормального режима работы ; .

О от 50 до 350 - величина опережения (Аdvапсе) или запаздывания (Delay)
тактовых сигналов в пикосекундах. Подбор этого параметраиногдаможетулуч­

шить стабильность работы памяти при разгоне.
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High Speed DRAM DLL Settings
Параметр присутствует в некоторых системных платах от Gigabyte и позволяет

улучшить стабильность памятипри ее разгоне до 1000 МГц и более. Вы можете

' выбрать один из двух предопределенных конфигураций таймингов: Option 1 (по

умолчанию) и Opt ion 2.

Параметры оптимизации оперативной памяти

Производители систем ных плат могут предлагать различные способы улучшения

работы подсистемы памяти, которые находят свое отображение в соответствующих

параметрах ВIOS. Например , в некоторых с истемных платах от ASUS можно

встретить целый набор подобных функций :

О ORAМ Stat ic Read Control. Значения : Auto, Disabled, Enabled:

О Transaction Booster. Значения: Auto, Disabled, En a ble d:

О Аl Cloc k Twister. Значения: Auto, Stro ng, Light, Moderate;

О ORAМ Dynamic Wri te Co n t rol . Значения : Auto, Disabled, Enabled;

О Hyper Path 2 /3 . Значения : Ац го, Disabled. Enabled.

Для обычного использования компьютера следует установить для всех парамет­

ров значения Auto. При разгоне можно попытаться улучшить работу памяти

с помощью включения дан ных параметров. но пол ьза от них обычно небольшая.

Для подбора оптимальных значен ий нужно потратить не менее нескольких часов

нкэксперимеигы, а полученный результат будет зависеть от конкретных условий

разгона .

Параметры,изменяющиенапряжениепитания чипсета

Кроме напряжения п итан ия процессора и памяти, некоторые системные платы

также позволяют регулировать напряжение питания чипсета или его отдельных

компонентов: северного моста ( Nor t h Bridge или нв), южного моста (So u t h
Bridge. SB или МСН). контроллера Ре ! Express и др. Название соответствующих

параметров может быть различным в зависимости от производителя платы . Вот

несколько примеров:

о Ch i p s e t Co r e PCI-E Voltage;

О FSB Ov e r Vol t a g e Control ;

О МСН & PCI E 1 . 5V Vol tage;

О МСН Ove rVo l tage Control;

О NB Vol tage. NB Vcor e ;

О NF4 Chipset Vol tage;
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о No r t h Bridge Vo l tage;

О PCIE Voltage;

О зв Core Power,58 Vcore;

О SB г/о Power;

О Sou t h Bridge Voltag e ;

О VTT FSB Vol t age.

Практика показывает, что изменение указанных напряжений в большинстве слу­

чаев не дает заметного эффекта. поэтому оставляйтедля этих напряженийзначение

. Auto (No r mal). Чтобы разогнать компьютер. почти всегда достаточно отрегули­

ровать напряжение питан ия процессора и оперативнойпамяти. Однако для полу­

чен ия максимальныхрезультатов при разгонеобычно требуется подбор напряже­

ния питания северного моста и некоторых других компонентов.,
•

ВНИМАНИЕ

Чрезмерное повышение пита ющих напряжени й ПРИВОДИТ к перегреву и выходу и з

строя компонентов системной платы .

Spread Spectrum
При работе компонентов современного компьютера на высоких частотах возника­

ет нежелателыюе электромагнитное излучение, которое может быть источником

помех для различных электронных устройств. Чтобы несколько уменьшить вели­

чину импульсов излучения , применяют спектральную модуляцию тактовых им­

пульсов, что делает излучение более равномерным.

Возможные значения:

о Enable d - режим модуляции тактовых импульсов включен, что немного сни­

жает уровень электромагнитных помех от системного блока;

О о. 2 5%, О • 5 %- уровень модуляции в процентах; задается в некоторых версиях

BIOS;

О Disabled - режим Spr e ad Spect r umотключен .

СОВЕТ

Для стабильной работы системы при разогнанном компьютере всегда отключайте

Spread Spectrum.

В некоторых моделях системных плат есть несколько самостоятельных параметров,

управляющих режимом Spread Sресt rum для отдельных компонентов системы,

например; CPU Sp read Spec trum, SATA. Sp r e ad Spect r um, PCI E Sprea d
Spectrum,AGP Spr e ad Spec t r um.
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Общие сведения об AePI
Все современные системные платы поддерживают стандарт расширенного управ­

ления питанием ЛСР! (Лdviшсеd Соп figuгаtiоп апd Рохеег !пtегfасе) , в котором

реализованы различные функции энергосбережения: <ждущий. и <спящий. ре­

жимы, пробуждение компьютера при наступле нии разл ичных событий и др. Чтобы

полностью воспользоваться всеми преимушествами ЛСPI , нужна поддержка как

со стороны В!05, так и со стороны операционной системы .

Впервые это было реализовано в W indows 98 и затем значительно усовершенст­

вовано в системах Windows 2000j XPjVista . В современном компьютере достаточ­

но лишь обеспечить поддержку ЛСР! со стороны В!05, а параметры электропита­

ния будут управляться непосредственно из операционной системы.

В соответствии со стандартом ЛСР! компьютер может находиться в одном из сле­

дующих режимов энергосбережения:

о 50 - рабочее состояние системы ;

О 51 ( Power-On-5uspend, или Р05) - состояние энергосбережения, в котором

отключается монитор. жесткий диск и другие компоненты, НО питание с про­

цессора и оперативной памяти не сн имается . Из режима 5 1 система может

быстро войти в рабочее состояние; .

О 52 - этот режим энергосбережения отличается от режима 51 отключением

питания процессора:

О 53 (5uspend to RЛМ, или 5TR) - режим энергосбережения , при котором п ита­

ние отключено со всех компонентов, кроме оперативной памяти . Потребляемая

мощность в ЭТОМ режиме ниже, чем в 51/52, 110 возврат в рабочее состояние

выполняется достаточно быстро;

О 54 (5uspend to Disk, или 5ТD) - в этом режиме все компоненты отключены от

·питания , а текущее состояние системы сохранено нз жестком диске ( вспящий ..
режим в W indows ХР). Потребляемая мощность в этом режиме близка к нулю,

110 ВЫХОД И3 него выполняется значительно дол ьше;

о 55 (5 0ft-Off) - в этом режиме компьютер выключен , а для возврата в рабочее

состоя ние требуется его включение и загрузка операционной системы.

Параметры электропитания обычно собраны в отдельном разделе В!05 с названи ­

ем Power Мапаgеmепt Setup (рис. 13.1) или просто Power -.Кроме питания, все

современные платы контролируют основные питающие напряжения и рабочие

температуры , что предотвращает выход компонентов из строя из-за перегрева.

Параметры контроля состояния системы собраны в разделах Hardwa r e Mon i tor
(H/ W Мопitоr) или Ре Hea lth Status .
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Основные параметры электропитания

ACPI Function
Параметр включает или отключает поддержку ЛСРI со стороны ВIOS . При этом значи-.

тельная часть функций по управлению питанием передается операционной системе.

Рис. 13.1. Параметры электропитания в разделе PowerManagement Setup

Возможные значения :

о Enabled (Оп) - поддержка ЛСРI со стороны ВIOS включена; рекомендуется

для всех современных операционных систем , начиная с Windows 98 SE;

О Di s abled (Off) - поддержка ЛСРI отключена; выбирать это значение имеет

смысл в том случае, когда ЛСРI не поддерживается системной платой или эта

поддержка реализована некорректно,

В системных платах от ЛSUS также можно встретить параметр ACPI 2 . О Support,
разрешающий или запрещающийподдержку стандартаЛСРI 2.0.Для современных

операционных систем этот параметр также следует включить.

,
•

ВНИМАНИЕ

Подключать и отключать станда рт ACPI следует до установки операционной систе­

мы . Если сделать это при установленной Windows 2000!ХР!2003 . изменение ре­

жима работы ACPI может пр и вести к тэму. что операц ионная система не сможет

загрузиться.
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ПРИМЕЧАНИЕ

в некоторых версиях BIOS для со временных сиаемных плат ра с сматр иваемого

па раметра нет, а поддержка ACPI вкл ючена по умолчанию.

ACPI 5uspend Туре, ACPI 5tandby 5tate
Параметр позволяет выбрать один из режимов пониженного энергопотребления,

в который компьютер может переходить по команде ЛСРI-совместимой операци­

онной системы.

Возможные значения:

о 51 ( РО5 ) - в режиме энергосбережения POS ( Power оп 5u spend) отключа­

ется монитор, жес~кий ДИСК, приостанавливается работа процессора, однако

питаниес основныхкомпонентов системной платы не снимается;

О 53 (5TR) - в режиме энергосбережения STR ( 5 u s pe nd to RAМ) вся инфор­

мация о состоянии системы сохраняется в оперативной памяти', а остальные

устройства отключаются; оперативная память в этом режиме использует источ­

ник питаниядежурного режима (+5V SB);

О 51 &53 (Auto) - если режим 53 поддерживается системой, выбран будет он, в про­

тивном случае - режим 51; в большин стве случаев значение Auto огпимальное.

в некоторых версиях ВIOS есть параметр 5uspend t o ·RAM, разрешающий
( Ena bled) или запрещающий ( Di s a ble d) режим 53 (5TR) .

ACPI APIC 5upport
Этот параметр задействует поддержку расширенного контролл ера прерыва ний

(ЛРIС) со стороны ЛСР I .

Возможные значения :

о Enabled - поддержка ЛСРI ЛРIС включена (рекомендуется для всех совре ­

менных систем) ;

О Disable d - поддержка ЛСРI ЛРIС отключена.,
•

ВНИМАНИЕ

Этот параметртак же, как и ACPI Fuпсti оп . нужно задавать до установки операци­
он ной системы .

5oft-offЬу РWR-ВПN, PWR Button <4secs,
Power Button Function
Это параметр настраивает поведение компьютера при кратковременном нажатии

кнопки включения питания на системном блоке.
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Возможные значения :

о Instant - Of f - при кратковременном нажатии кнопки выключения питания

компьютер будет выключен;

О Delay , 4 5ес ( 5u spend ) - при кратковременном нажатии кнопки выключе­

ния питания система перейдет в режим пониженного энергопотребления . Что­

бы принудительно выключить компьютер, следует удерживать кнопку питания

нажатой на протяжении четырех секунд.

в операционных системах Windows ХР/200З/Vistа есть собственные настройки

для работы кнопки выключения питания, которые будут рассмотрены далее.

Re-СаН VGA BI()5 From 53, Repost Video оп 53 Resume,
Run VGABI05 if 53 Resume
Параметр управляет вызовом ВIOS видеоадаптера при выходе из режима знерго­

сбереження 53 .

Возможные значения:

о Enabled (Оп, Yes) - при выходе из режима 53 для инициализации видеоадап­

тера будет вызван VGA ВIOS;

О Di sabled (Off, No) - инициализацию видеоадаптера при выходе из режима 53
должен выполнить драйвер операционной системы. Инициализация с помощью

драйвера выполняется быстрее, а в случае возникновения проблем при выходе из

ждущего режима попробуйте включить инициализацию с помощью VGA ВIOS.

Power Management, Power Management Option
Этот параметр настраивает переход компьютера в режим знергосбережения сред­

ствами BIOS. Такая возможность в современных системах используется редко,

поскольку ждущий или спящий режимы управляются средствами ACPI-совмес­

тимой операционной системы.

Возможные значения:

о Мах Saving - режим максимального сбережения энерги и : он включается

через 1 минуту простая компьютера; в некоторых системных платах это значе­

ние может быть изменено;

О Min 5aving - при выборе этого значения компьютер переходит в режим энер ­

госбережения через 15 минут простоя ; это значение также может быть измене­

но производителем платы ;

О User Define - время перехода в режим энергосбережения устанавливается

вручную с помощью параметров. 5uspend Mode и HDD Power Down .
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Suspend Mode, Standby Mode, Suspend Time Out
Этот параметр задает время до перехода в режим энергосбережения при выборе

значения User ОеНпе для параметра Powe·r Management. В режиме Standby
отключаются дисковые накопители и видеоадаптер, а остальные компоненты про­

должают работать. В режиме Suspend, реализация которого зависит от модели

системной платы, энергопотребление снижается максимально.

Возможные значения:

о Di sabled - переход в режим энергосбережения средствами ВIOS отключен;

О от 1до 60 мин . - время простоя до перехода в режим энергосбережения: в раз -. ,
ных моделях плат допустимые значения могут различаться.

HDD Power Down
,

Параметр задает время простая жесткого диска ДО его отключен ия и ПОЛНОСТЬЮ

аналогичен рассмотренному выше параметру Suspend Mode .

Suspend Туре

Параметр определяет способ выхода системы из режима пониженного энергопо­

требпения .

Возможные значения:

о Stop Gran t - система выйдет из режима пониженного энергопотребления

при наступлении ОДНОГО И~ внешних событий;

О Pwr On Su s p e nd - компьютер пробуждается только после нажатия кнопки

включения питания.

Video OffMethod
Этот параметр выбирает один из режимов работы монитора в режиме энергосбе­

режения .

Возможные значения : ..
о Blan k Scr een - экран монитора будет очищен, но он будет продолжать функ­

ционировать в обычном режиме;

О V/ Н SYNC + Bla n k - в дополнение к очистке экрана будут отключены сиг­

налы кадровой и строчной синхронизации , что приведет к переходу монитора

в режим поиижеиного энергопотребления ;

О DPMS - энергосберегающие ФУНКЦИИ монитора управляются операционной

системой согласно стандарту DPMS (Display Power Management Signaling).
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Video Off In Suspend
Параметр определяет поведение видеос истемы при переходе в режим пониженно ­

' го энергопотреблен ия suspe ~d.

Возможные значения:

о Yes - при переходе в режим Suspend монитор будет выключен;

О No - при переходе в режим Suspend экран будет очищен, а сам монитор OCT~­

нется включенным .

Restore Оп АС Power Loss, АС Loss Auto Restart,
PWRON After PWR·Fail, АС Back Function
Этот параметр настраивает поведение компьютера после пропадан ия напряж ения

в электросети .

Возможные значения :

о Off (Soft -Off) - после восстановления питания компьютер останется вы­

ключенным (по умолчанию) ;

О Оп (Full -On) - после восстановления питания компьютер автоматически

включится;

О Former-Sts (МеmоrуилиLast State) - компьютер перейдет в то состояние,

в котором он находился до сбоя электросети .

AwayMode
С помощью этого параметра можно разрешить использование особого режима энер­

госбережения, который предназначен для мультимедийных компьютеров. В этом

режиме выключается монитор, эвук, вентиляторы и другие устройства. Однако при

этом компьютер остается в рабочем состоянии и может выполнять различные фоно ­

вые задания, например записывать ТУ.программы , выполнять дефрагментацию или

обслуживать сетевые запросы . Для включения Away Mode можно использовать

кнопку сна на клавиатуре или кнопку выключения на пульте дистанционного управ­

ления. Возвращение в рабочий режим возможно с помощью мыши, клавиатуры или

пульта дистанционного управления, а также при подключении USВ-носителя .

Возможные значения :

о Enabled - использование режима Away Mode разрешено. Эта функция требу­

ет поддержки со стороны операционной системы , которой может быть Windows
Media Сепtег Еditiоп 2005 или Windows Vista Ноте Premium/Ultimate;

О Disabled - режимAway Mode отключен; это значение следует выбирать, если вы

не используете возможности программного обеспечения Windows Media Center.
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AMD Live!
АМD Livel - это концепция компании АМD ДЛЯ современных мультимедийных

компьютеров. Согласно ей, компьютер должен быть оснащен ТУ-тюнером, ПУЛЬТОМ·

дистанционного управления и другими устройствами, а также иметь программное

обеспечение ДЛЯ удобной работы с видео, TV, музыкой и фотографиями .

в некоторых системных платах с поддержкой AMD Live! можно встретить одно­

именный параметр со следующими значениями:

о Епаblеd - разрешается поддержка со стороны BIOS энергосберегающего ре­

жима, аналогичного Away Mode;

О Di s abl ed - дополнительные энергосберегающие возможности отключены .
. Это значение нужно установить, если вы не собираетесь использовать КО~ШЬЮ­

тер как медиацентр.

Intel Quick Resume Tech
Компан ия Intel разработала свой стандарт мульгимедийного компьютера Intel Viiv,

. который аналогичен АМD Live! В системных платах с поддержкой [пте] Viiv может
присугствовать параметр Int el Qui.ck Re surne Tech, с ПОМОЩЬЮ которого

можно включать или выключать поддержку энергосберегающего режима работы

(см. параметр Away Mode). .

Параметры пробуждения системы

от отдельных устройств

Когда компьютер находится в одном из режимов энергосбережения или вообще

выключен, есть возможность его включить при наступлении определенного собы­

тия, например при получении входящего сигнала модема или при нажатии опре­

деленной клавиши. Для этого обычно предусмотрены параметры, которые могут

быть собраны непосредственно в разделе Power Ma nagement Setup (см . рис. 13.1)
или же сгруппированы в отдельный подраздел Wake Up Events (Рис. 13.2).

В этом подразделе обычно присутствуют параметры для включения или пробуж­

дения компьютера от отдельных устройств. При значении En a ble d (Оп) указан­
ному в названии параметра устройству разрешено включение компьютера, а при

значении Di sabled (Off) - запрещено. Для каждой модели системной платы

имеется свой список параметров. а их назначение будет следующим.

О VGA - позволяет выводить компьютер из режима энергосбережения при актив­

ности видеоадаптера.

О LPT & СОМ - разрешает пробуждение компьютера при активности параллель­

ного ( LPT) или последовательного (СОМ) портов. Для этого параметра воз­

можны значения: LPT, СОМ, LPT/СОМ и NONE.
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Рис. 13.2. Параметры пробуждения системы

о НОО & FDD - значение ON выведет компьютер из режима энергосбережения
;

при активности контрС?ллера гибких или жестких дисков.

О PCI Ma s t e r - значение ON выведет компьютер из режима энергосбережения

при активности РС!-устройства.

О Primary INTR - значение ON выведет компьютер из режима энергосбережения

при активности первичного контроллера прерываний .

О Power Оп Ьу Ring, Modem Ring Оп, Resume Оп RING - разрешает вклю­

чить компьютер по входящему сигналу модема.

О Resume Ьу Alarm, Power Оп Ву RTC Alarm, RTC Alarm Resume - по­

зволяет автоматически включить компьютер в назначенное время. При выборе

значения Enabled (Оп) станут доступнымидополнительные параметрыдля

выборадаты и временишасе (of Month) иRеsumе Time (hh : mm: ss)
(или другие подобныеназвания). С их помощьюустанавливаютсятребуемые

дата и время включениякомпьютера.

О Wake Up Ьу гсг Card - разрешает пробуждение компьютера при активно­

сти одной из РСI-плат.

О Power Оп Ву PCI Devices, Power Оп Ву PCIE Dev~ces - разрешает

включение компьютера при активности устройства, подключенного к шине РС!

или РС1 Express. . .

о Wa ke Up 'Оп LAN, Resume Оп LAN - позволяет пробуждение компьютера по

локальной сети.

о Power Оп Ву Mou s e, Re s ume оп PS/ 2 Mou s e - разрешает включить ком­

пьютер с помощью мыши. Некоторые версии B10S позволяютуказыватьспособ

включения, напримерDouble Click - двойным щелчком кнопки мыши.
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а Powe r ОП Ву Keyboard, Resume оп Keyboa rd - параметр позволяет

включить компьютер с помощью клавиатуры. Возможные значения:

Disabled - включение компьютера с клавиатуры не допускается;

Password - в этом случае при выходе из режима энергосбережения иеоб­

холимо ввести пароль, который устаиавливается с помощью параметра КВ

Powe r ON Password, (Hot Кеу Re sume );

Keyboa rd 9В - для включения используется клавиша Wake Up.

В некоторых системных платах среди значений этого параметра могут присут­

ствовать отдельные клавиши или их сочетания.

О POWER ON Function - включает компьютер с помощью клавиатуры или мыши

и является комбинацией рассмотренных выше параметров Powe r Оп Ву

Keyboard и: Power Оп Ву Mouse. Возможные значения:

Passwor d - чтобы включить систему, нужно задать пароль;

Hot КЕУ - система включается с помощью сочетания клавиш, например

CtrL+Fl ; выбрать используемую комбинацию позволяет дополнительный

параметр Hot Кеу Powe r ON;

Mouse Left - компьютер включается двойным щелчком кнопки мыши;

Mous e Right - компьютер включается двойным щелчком правой кнопки

мыши;

Anу КЕУ - для включения достаточно нажать любую клавишу на клавиатуре;

Вu t t on Оп ! у - компь.ютер включается ТОЛЬКО с ПОМОЩЬЮ КНОПКИ включе­

ния питания ;

Keyboard 98 - для включения используется клавиша Wake Up.

а Re s ume From 53 Ву Р5 /2 Ke yboa r d , Р52КВ Wa keup f r om 53 - разре­

шает пробуждение компьютера от клавиатуры стандарта PS/2.

а Re sum e Fr om 53 Ву Р5 / 2 Mous e, Р5 2М5 Wa keup from 53 - разрешает

пробуждение компьютера от мыши стандарта PS/ 2. .

а Re sume Fr om 53 Ьу U5B Device - разрешает пробуждение компьютера от

USB-устроЙства. . .

а Re s ume Ьу Ре ! -Е Devi c e - разрешает пробуждение компьютера от устрой­

ства, подключенного к шине РС! Express.

а РМЕ Eve nt Wake Up,WOL (PME# ) Fr om 50ft-Оff- разрешает пробуждение

компьютера от устройств, подключенных к шине РС! или РС! Ехргезз, например

от сетевой платы.

П РИМ ЕЧДН И Е

в операционных системах семейства Windows вы можете настра ивать пробужде ­

ни е компьютера от отдельн ых устрой ств с помощью Диспетчера уароЙав.
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IRQs Activity Monitoring, Reload Global Timer Events
в этом подразделе (рис. 13.3) можно указать прерывания или устройства, при ак­

тивности которых компьютер будет выходить из режима пониженного энергопо­

требления или не будет в него входить. Для каждого из прерываний или устройств

можно выбрать одно из следующих значений:

D En a ble d (Оп) - при активности данного прерыванияили устройства система

не будет переходить в режим пониженного энергопотребления; если же компь­

ютер уже находится в режиме энергосбережения, то активность этого устрой­

ства приведет к его «пробужценик» :

D Disabled (Off) - устройство или прерывания не влияют на работу системы

энергосбережения,

Рис. 13.3. Подраздел IRQsActivity Monltorlng

Настройка электропитания в Windows
Как отмечалось ранее, в соответствии со стандартом леРI электропитанием управ -

- \

ляет операционная система, поэтому часть' из рассмотренных выше параметров

BIOS может быть переопределена. Далее кратко описано, как настроить управление

- питанием в Windows ХРjVista.

Настройкарежимовэнергосбереженияв Windows ХР
-Чтобы настроить параметры электропитания , откройте Панель управления , выбери­

те категорию Си стема и ее обслужи вание и щелкните на ссылке Электроп ита н ие.



Часть 11. Параметры BIOS

в открывшемся окне вы можете выбрать план электропитания или установить

желаемые интервалы времени для отключения дисплея, жесткого диска и перехо­

да в ждущий или спящий режим (рис. 13.4) .
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Рис. 13.4.Настройка управления электропитанием в Windows ХР

Для настройки кнопки питания в Windows ХР перейдите на вкладку Дополнитель­

но и выберите нужное действие для кнопки включения питания (рис. 13.5). Кроме
того, ' вы можете настроить поведение системы при нажатии клавиши перехода

в спящий режим.

nap~pt.f · - - ---- --· - · - ---- --- - --------._.-.---.. -
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Рис. 13.5.Настройка кнопки включения питания в Windows ХР
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Настройка режимов энергосбережения в Windows Vista
Для настройки параметров электропитания откройте Панел ь управлен ия , выберите

категорию Оборудование и з вук и щелкните на ссылке Электро п итан ие (рис . 13.6). В за­

висимости от характера использования компьютера вы можете выбрать один из
встроенных планов, после чего будут автоматически изменены настройки питания.

OCH08Htrte ПI1IНЫ ---~._--------~-_._----~-------------------------------- -----.-.---.-------

Энергос6ережtние: 000000

ПРОИ3'ОАитetlЬНОСТ~ •• '
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ПРОИ380АитtJ1ЬНОСТЬ: • ••

Энерrосбережение: OCJ

ПРОИ380дитenьноеть: • • ~O••

;~ С64114нсироа.lННЫЙ

И3меН~Нt1е пареметроеплан",

е> BtllCOКJA ПРОИ380дительноеть
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!' ЭКОНОМИЯ,"ерг""
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Рис. 1з.6. Выбор плана электроп итания .

в Windows Vista имеется возможностьнастроитьповедениекнопок питания и сна

по своему усмотрению. Для этого щелкните на ссылке Укажите действие кнопок п и­

тания. В появившемся окне вы можете выбрать желаемое действие при нажатии

кнопки питания ( Power) или кнопки сна (SLeep).

Любой из встроенных планов можно настраивать по своему усмотрению, щелкнув

на ссылке Изменение параметров плана (рис. 13.7). В окне настройки плана электро­

питания вы можете изменить при необходимости время до отключения дисплея

и перевода компьютера в спящий режим.

Для дополнительной настройки плана электропитания щелкните на ссылке Изме­

нить дополнитель н ые параметры . В появившемся окне вы можете.настроить парамет­

ры энергосбережения отдельных устройств: жесткого диска, экрана, шин USB и Ре!

Ехргезв' и другие параметры электропитания. Например, чтобы сменить действие,

выполняемое" после нажатия кнопки выключения в меню Пуск, откройте узел Кноп­

ки п итания и кры ш ка ~ Кнопка п ита н ия в меню "Пуск" и выберите нужное значение из

списка (рис. 13.8) .
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р

Изменение параметров плана: Сбалансированный
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Рис. 13.7. Настройка плана электропитания
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Рис. 1з.8. Настройка действия , выполняемого после нажатия кнопки питания в меню «Пуск»

Настройка пробуждения от отдельных устройств

в Диспетчере устройств Windows можно указать устройства, которые будут задей­

ствованы для выхода компьютера' из режима энергосбережения . Для запуска
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Диспетчера устройств в Windows ХР щелкните правой кнопкой мыши на значке Мой

компьютер и выполните команду Свойства . В окне свойств системы перейдите на

вкладку Оборудован ие и щелкните на кнопке Диспетчер устрой ств. В Windows Vista
в меню « Пус к» откройте Панел ь управления , введите в строку поиска первые буквы

слова Диспетчери щелкните на нужном результате поиска.

Чтобы настроить устройство для управления электропитанием, откройте нужную

категорию и дважды щелкните на нужном устройстве. Если оно поддерживает

функции управления питанием, в окне свойств будет вкладка Управление электро­

пиганием.тде вы сможете установить флажок Разрешить устройству выводить компь-

ютер из ждущего режима (рис. 13.9). .
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ПреАYf1peJl(llение; есп.. PIIэpewиrь ЭТОМ~ !jCТpoйcrе~ еbll50llИТb
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может ПPQ6!Iжд<1ТЬСЯе_иемоментыи ~oeIIТb

Энергио6атар6Й.

ОК .11 От_

Рис. 13.9. Параметры управления электропитанием сетевого адаптера

Проблемы при использовании 'режимов

энергосбережения .

Нередко бывает, когда компьютер не может войти в ждущий или спящий режимы

либо выход из них завершается « синим экраном» или перезагрузкой. Корректность '

режимов энергосбережения зависит в первую очередь от установленного оборудо­

вания и драйверов, поэтому, чтобы добиться устойчивой работы этих режимов,

можно выполнить несколько действий .
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о Обновит е BIOS. Обратите внимание на настройки электропитания . Помните,

что после изменения параметров ЛСРI может понадобиться переустановка

операционной системы.

О Обновите драйверы основных системных устройств: чипсета, видеоадаптера,

сетевой и звуковой платы. Все новые драйверы должны быть совместимыми

с вашей версией Windows и иметь цифровую подпись.

О С
} u

ложности' могут также возникать из-за некорректнои поддержки режимов

энергосбережения отдельными устройствами . В таком случае режимы будут

работать нормально только после замены проблемного устройства.

Параметры состояния системы

Все современные систе~ные платы оборудованы специальными датчиками, кото­

рые контролируют питающие напряжения, температуру основных компонентов

и другие параметры. В разделе BIOS Hardware Mon'i tor (H/W Moni t or) или Ре

Heal th Sta t us (рис..13.10) можно увидеть текущие значения рабочих напряже­

ний и температур. У каждой системной платы свой набор параметров состояния,

наиболее популярные из них будут рассмотрены далее.

Рис. 13.1 0 . Параметры состоя н ия системы в разделе HardwareMonitor

Для просмотра состояния датчиков нужно перезагрузить компьютер и выполнить

вход в ВIOS Setup, что не очень удобно . В некоторых версиях BIOS имеется воз­

можность включить отображение параметров состояния системы при каждой за­

грузке компьютера , установив значение Enabl ed для параметра Show H/ W
Moni tor in POST на экране POST. Для постоянного мониторингасистемы сле­

дует использовать одну из' специальныхутилит для Windows (см. далее) ,
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Контроль рабочих температур

в бол ьшинстве плат контролируется температура работы процессора и чипсета,

а в некоторых системах - и блока питания . Параметры могут иметь следующие

названия :

о CPU Temperatu r e - температура процессора;

О 5ystem Te mpera t ure (МВ Te mperature) - температура чипсета:

О PWM Te mpera t ure ( Powe r Tempera t u re) - температура блока питания .

Свои температурные датчики могут иметь жесткие диски и другие устройства, но

они доступны только с помощью соответствуюших утилит.

Контроль питающих напряжений

Все питающие напряжения можно разделить на две группы .

о Напряжения, вырабатываемые блоком питания. К основным относятся З . ЗV,

+5V, +12 V, - 1 2V и 5V 5В (напряжение питания дежурного режима). Их ста­

бияьность зависит от качества блока питания и соответствия его мощности

подключаемой нагрузке.

О Напряжения, вырабатываемые на системной плате. На современных системных

платах обычно есть несколько регулируемых импульсных стабилизаторов на­

пряжения для питания процессора , чипсета, памяти и других компонентов .

Значения этих напряжений обычно устанавливаются автоматически , во их мож­

но регулировать и вручную (см. гл . 12). Параметры . отображающие напряжения

питания компонентов системной платы , могут иметь следующие названия; с гц

Vol t a g e (VCORE), AGP Vol t a g e, Ch i p s e t Vоl tаgе , DIММ Vol t a ge .

Отдельно следуст отметить параметр Vo l tage Battery, отображающий напря- :

жение на батарейке питания CMOS и системных часов.

Контроль работы вентиляторов

у большинства системных плат есть разъемы, к которым подключается несколько

вентиляторов. Один из них обязательно устанавливается для центрального про­

цессора, другие могут дополшпельно охлаждать компоненты системной платы.

Отдельный вентилятор всегда есть и в блоке питания, но частота его вращения
контролируется лишь в некоторых си.стемах.

Параметры. "оказывающие скорость вращения вентиляторов, могут иметь следую­

щие названия :

о CPU Fa n 5peed, Current CPU FAN 5peed (RPM ) - скорость вентилятора

процессора;
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о Chassis Fa n Speed, Current SYSTEI1 FAN Speed (RPM) - скорость

вентилятора чипсета;

О Power Fan Speed - скорость вентилятора блока питания.

При максимальной частоте вращения вентиляторы сильно шумят, поэтому в со ­

временных системных платах их скорость может регулироваться автоматически

в зависимости от нагрузки на процессор и его температуры . Параметры 'для на­

стройки автоматической регулировки будут рассмотрены далее.

Наблюдение за параметрами системы из Windows
Наблюдать за рабочими температурами и напряжениям и с помощью БiОS не очень

удобно, лучше это делать во время работы операционной системы и приложеиий.

Ведущи е ПРОИЗ80дители системных плат помещают на компакт-ди ски с драйвера­

ми специальные утилиты, с ПОМОЩЬЮ которых можно контрол ировать работу

системных плат . Например , на компакт- дисках к системным платам ASUS есть

программа ASUS Ре РгоЬе, а на комлакт-дисках Gigabyte - многофункциональная

утилита EasyTune.

Кроме программ, предлагаемых производителями плат, можно воспользоваться

утилитами независимых разработчиков.

о SрееdFап (httР:f/www.аlmicо.соm).Программа отображает параметры состояния

системы и автоматически регулирует частоту вращения вентиляторов.

О EVEREST ( http://www.lavalys.com).Одна из лучших программ для комплексной

диагностики системы. После ее запуска показания основных датчиков выводят­

ся в области уведомлений Панел и задач , а для просмотра показаний всех датчи­

ков следует открыть категорию Компьютер ~ Датчи к.

О НWМопitоr (htt p://www.cpuid.com). Небольшая утилита, отображающая тем­

пературы основных компонентов, питающие напряжения и скорости вращения

. вентиляторов (рис. 13.11).

Настройка защиты от перегрева

Рассмотренные выше датчики контроля напряжений и температур используются

для автоматической защиты компонентов системной платы от перегрева. Чтобы

настроить защиту в BIOS , есть несколько параметров. значения которых будут

приведены далее.

epu Warning Temperature
Парам етр устанавливает температуру процессора , при которой BIOS будет выда­

вать предупреждающийсигнал.
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Рис. 13.11. Программа HWMonitor

Возможные значения:

о 60°C/140°F, 7ООс/ 158°F, 8ООс/ 176°F, 90°C/194°F - система будет выдавать

предупреждение (звуковой сигнал), если температура превысит выбранное

значение, и по возможности ограничит скорость работы процессора; в зависи­

мости от модели системной платы ряд температур может быть другим; .

О Di s abled -контроль за температуройпроцессераотключен.

Sh~tdownTemperatur~

Этот параметрустанавливаеттакуютемпературупроцессора, при которойкомпью­

тер будет выключен.

Возможныезначения:

о 60°C/140 °F, 7.0°C/158°F, 80°C/176°F, 90°C/194°F - значение температуры

процессора, придостижениикоторогопитаниекомпьютерабудетавтоматически
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отключено; лучше всего выбрать темп ературу на одну ступень выше. чем зна­

чение ep u Warning Temperature;

О Di sabled - аварийное отключение при перегреве не применяется . .

CPU FAN Fail Warning, CPU Fan Веер

Параметр управляет выдачей предупрежден ий при остановке вентилятора про­

цессора.

Возможные значения:

о Enabled - при остановке вентилятора предупреждение будет выдаваться ; для

защиты процессора рекомендуется это значение, поскольку датчик остановки

вентилятора срабатывает раньше датчика температуры;

О Disa bled - предупреждение отключено. Установка этого значения может

попадобиться при одновременном использовании энергосберегающих техноло­

ГИй процессора и автоматической регулировки скорости вращения вентилято­

ров (см. далее) .

System FAN Fail Warning
Параметр управляет выдачей предупреждени й при останов ке вентилятора в кор­

пусе компьютера,

Возможные значения:

о Enabled - при остановке вентилятора предупреждение будет выдаваться;

О Disabled - предупреждение отключено; это значение следует выбирать. если

вентилятора корпуса нет.

Регулировка скорости вращения вентиляторов

Q-Fan Control
Параметр используется в системных платах ASUS и включает автоматическое

регулирование скорости вентиляторов в зависимости от температуры процессора

и чипсета.

Возможные значения :

о Enabled - скорость вентилятора регулируется ; при выборе этого значения
могут открыться дополнительные параметры для выбора диапазона или режи­

ма регулирования;

О Di s abled - регулирование отключено. и вентилятор работает на максимальных

оборотах.
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в некоторых платах могут быть отдельные параметры для регулировки скорости

вентилятора процессора (CPU Q-Fan Contro l ) и чипсета (Ch a ssis Q-Fan
Control ) .

После включения Q-Fan Co ntrol в некоторых системных платах могут стать

доступными параметры для дополнительной настройкирежимарегулировки вен­

тиляторов.

о CPU Fan Rati o - служит для установки скорости вращения вентилятора ,

когда температура процессора не превышает допустимых значений . Эта ско­

рость может устанавливаться в процентах или долях от максимальной ско­

рости .

О CPU Ta.rget Temperature - температура, выше которой будет повышаться

скорость вращения вентилятора.

О CPU Fan Profile - параметр позволяет установить один из доступных профи­

лей регулировки температуры (рис. 13.12): Silent Mode - тихий, Optimal ­
оптимальный, Performanc e Mode - более шумный, но позволяющий хорошо

охлаждать компоненты при повышенных нагрузках.

Рис. 13.12. Параметры раздела Hardware Monitor системной платы производства ASUS

.CPU Quiet Fan
Параметр включает автоматическую регулировку вращения скорости вентилятора

центрального процессора в зависимости от температуры в системных платах про­

изводства ASRock.
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Возможные знач ения:

о En a ble d -т скорость вентилятора регулируется ; при выборе этого значения

могут открыться следующие параметры.

Ta rget CPU Temperature - температура в градусах, ниже которой будет

снижаться скорость вращения вентилятора (между 450 и 650);

To l e rance - погрешность системы регулировки температуры в градусах

относительно значения Target ери Tempe r ature;

Target Fa n Spe ed - скорость вращения вентилятора при температуре

ниже допустимой. В зависимости от модели платы может присутсвоватъ три

уровня скорости: Fa s t (быстро) , Middle (умеренно)и Sl ow (медленно) или

девять уровней, обозначаемых Le vel l-Le ve l 9;

О Disabled - регулирование отключено, при этом обороты вентилятора будут

максимальными ,

CPU Smart FAN Control
Параметры анало гичны рассмотренным выше Q- Fan Cont ro l и e pu Quie t Fan,
но используются в платах производства Gigabyte, ECS и др. В зависимости от про­

изводителя и модели платы названия параметров могут несколько различаться.

Возможные значения:

о Enabled - автоматическая регулировка скорости вентилятора включена;

О Disable d - регулирование отключено, и вентилятор работает на максимальной

скорости.

в некоторых моделях плат могут присутствовать параметры для дополнительной

настройки этой функции:

О CPU Sma rtFAN Ful1 - Spee d - температура, выше которой вентилятор рабо­

тает Н3 полную мощность;

О CPU Sma rtFAN I dl e Temp - минимальная скорость вращения, которая за­

дается в процентах от максимальной .

совп

в сиаемных платах Gigabyte МОЖНО дополнительно настроить режим работы вен­

тилятора с помощ ью прила гаемой на ди ске утилиты ,Easy Tune.

CPU FAN Control
Параметр встречается в платах Biostar и некоторых других производителей , по

смыслу аналогичен рассморенным выше, НО имеет следущий набор значений:
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о Smart - автоматическая регулировка частоты вращения включена;

О Alwa ys Оп - вентилятор всегда работает на максимальных оборотах.

CPU Smart Fan Target
Параметр характерен для системных плат MS I и позволяет включить автоматиче­

скую регулировку частоты вращения вентилятора, как и рассмотренные выше

параметры.

Возможные значения :

о Disabled - вентилятор всегда работает на полную мощность;

О от 4О о до 7О о с шагом в 5о - температура включения системы автоматической

регулировки. В этом случае с помощью параметра СРО Min . Fan Sp eed
можно установить минимальную частоту вращения вентилятора в процентах

от максимальной.

в платах от MSI также можно устанавливать скорости вращения вентиляторов

чипсета с помощью параметров SYS FAN1 / 2 Cont ro l .

CPU Smart FAN Mode, CPU Q-Fan Mode
Параметр задает режим регулировки скорости вентилято ра в зависимости от его

конструкции и доступен , только если включена функция регулирования частоты

вращения с помощью ОДНОГО из рассмотр енных выше параметров .

Возможны е значения :

о Auto - тип вентилятора выбирается автоматически;

О Vol tag e (ОС) - вентилятор подключен с помощью трехконтактного разъема;

О PWМ ~ вентилятор подключен с помощью четырехконтактного разъема.

При использовании вентиляторов с трехконтактным разъемом некоторые функции

автоматической регулировки скорости вентиляторов могут быть недоступными .

Уменьшение шума при работе компьютера

Снижение шума с помощью BIOS
В системном блоке обычно имеется нескольк о вентиляторо в, которые при работе

издают определенный шум. В условиях многолюдного офиса этот шум практич ески

не заметен, но в спокойной домашней обстано вке его слышно очень хорошо. По­

вышенный шум от системного блока может мешать качественному воспроизведе­

нию музыки на компьютере и просто создавать дискомфорт в помещении.
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к счастью, ведущие производители оборудования обратили вн имание на эту про­

блему, н при тщательном подборе компонентов можно собрать тихую в работе

систему. Но что делать тем читателям , у которых уже имеется шумный компьютер?

В бол ьшинстве случаев наибольший вклад в шум комп ьютера вносит вентилятор

центрального процессора, и существенно снизить его уровень можно простой на­

стройкой энергосберсгающих технологий процессора. Для этого достаточно изме­

нить всего два параметра в BIOS.

1. Включите поддержку в BIOS энергосберегающей технолопш Cool'n'Quiet,еслн
у вас пропессор АМD, нли технологнн SpecdStcp/ CIE в случае процессоров

Intcl (см. гл . 8).Эти технологии сами по себе не снижают шум , но с их помощью

температура процессора будет заметно н иже, что, в свою очередь , позволит

существен но снизить обороты вентилятора.

2. Включите функцию автоматической регулировки частоты вращения вентиля­

тора и выполните при необходимости ее дополнительную настройку с помощью

рассмотренных выше параметров BIOS. После этого шум от вентилятора цен­

трального процессора должен значительно уменьшиться .

Экспресс-диагностика и модернизация вентиляторов

Если оп исанные выше действия не привели к существенному снижению шума,

следует определить, какие из вентиляторов вносят наибольший вклад в общий шум

компьютера, и по возможности модернизировать их. Для этого выключите компь­

ютер, откройте крышку системного блока и найдите в нем все вентиляторы , кото­

рые могут быть установлены в следующих местах:

О на процессоре;

О на системной плате (обычно на северном мосту чипсета) ;

О на видеоадаптере;

О на жестком диске;

О в блоке питания ;

О на одной из стенок корпуса системного блока.

Для определения самого шумного вентилятора можно использовать следующий

прием : при выключенном компьютере придержать лопасти вентилятора, затем

включить питание, через 1-2 секунды отпустить вентилятор и слушать, как изме­

нится шум. Для удерживания лопастей в труднодоступных местах можно исполь­

зовать длинный неметаллический предмет, например конец стержня шариковой

авторучки , на котором нет металлического наконечника.

,
•

ВНИМАНИЕ

Категорически запрещается выполнять какие либо дейавия с включенным в сеть

блоком питания, поскольку в нем имеются опасные для жизни напряжения !

Во избежание травм и поломки вентиляторов не пытайтесь оаанавли вать их лю·

быми способами и не удерживайте попасти вентилятора более 1-2 секунд.
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Определив самые шумные вентиляторы , можно заметить их на новые, более тихие.

Эту операцию нужно выполнять осторожно и аккуратно, чтобы не повредить КОМ­

поненты компьютера. Вот несколько советов.

о Для установки и снятия вентилятора процессора нужно придерживаться реко­

мендаций, которые приведены в инст~укции к системной плате.

О Если вентиляторы чипсета или видеоадаптера прикреплены К алюминиевым
радиаторам винтами, то сменить их будет несложно . Однако в некоторых моде­

лях для замены вентилятора нужно полностью снять радиатор с чипа, а если он

приклеен, то задача значительно усложняется. В таких случаях лучше обратить­

ся к специалистам.

О Для замены вентилятора в блоке питания придется его разбирать и , возможно,

даже паять. Кроме того, в блоке питания имеются опасные напряжения, которые

могут сохраняться даже после его отключения от сети. И наконец, замена вен­

тилятора не всегда дает ощутимый эффект, поэтому лучшим вариантом явля­

ется покупка нового малошумящего блока питания.

Для уменьшения шума вентиляторов желательно снизить частоту их вращения ,

чего можно добиться следующими способами.

О Задействовать регулировку частоты вращения вентиляторов в BIOS. К сожа­

лению, большинствоплат поддерживаюттолько регулировкучастоты враще­

ния вентилятора процессора, и лишь некоторые модели умеют управлять

другими вентиляторами.

О Использоватьспециальныеутилиты от производителей плат или независимых

разработчиков. Пример использования программы SpeedFan будет приведен

далее.

О Приобрестиготовую системудля регулировкискорости вентиляторов.

О Вручнуюуменьшитьнапряжениепитания вентилятора. В этом случае имеется

риск выхода компонентовиз строя в результатеперегрева, поэтому всю ответ­

CTBeHHOCT~ за возможныепоследствия вы должны взять на себя.

Практическиэто можно сделать, переключивпровод питания вентиляторас +12
на +5 В или включив в цепь питания резистор сопротивлением 10-50 Ом (под­

бираетсяопытнымпутем). При наличииопыта конструированияэлектронных

устройств можнотакже самостоятельно собратьсхем:у для регулированиячас­

тоты вентиляторов.

Снижениешума с помощьюпрограммыSрееdFап

Если в системной плате нет встроенной регулировкичастоты вращения вентиля- .
торов или же она работает неэффективно, можно попытаться применить одну из

специализированных утилит, например SpeedFan. По умолчанию регулировка

скорости вентиляторов отключена, и чтобы ее задействовать, нужно выполнить

несколько действий . .
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Часть 11. Параметры BIOS

1. В главном окне программы нажмите кнопку Конфигурация и перейдите на вклад­

ку Скорости .

2. для каждого датчика установите в поле Минимум скорость, до которой будут

понижаться обороты вентилятора. . .

3. Установите флажок двтоизменение и нажмите ОК. Проверьте работу программы

при различной нагрузке на компью:гер (рис. 13.13).
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Рис. 13.13. Программа SpeedFan

Как выбрать мanошумящий компьютер

Если вы собрались покупать новы й компьютер и хотите, чтобы он был тихим , об­

ратите внимание на следующие моменты.

о Выберите системн ую плату с пассивным охлаждением , то есть без вентиляторов

на чипсете.

О С пассивным охлаждением должен быть и видеоадаптер, правда, он не будет

достаточно мощным для современных трехмерных игр. Если высокая произво­

дительность в трехмерной графике вам не нужна, вполне можно обойтись хо­

рошей системно й платой с интегрированным видеоадаптером .

ОПриобретите процессор с более низким значением потребляемой . мощности.

В ассортименте компаний Inte! и AMD имеются экономичные модели процес­

соров, а узнать тепловые характеристики процессоров Inte! Core 2 вы сможете

в табл, 17.1. Самые экономичные моделипроцессоров работают немного мед­

леннее своих более мощных собратьев , поэтому при выборе процессора нужно
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стараться найти оптимальный для вас вариант как по скорости, так и по тепло­

выделению. При этом следует учитывать , что полную мощность процессор

потребляет только при максимальной нагрузке, поэтому фактическое тепловы­

деление будет зависеть от характера использования компьютера.

О Выберите хороший кулер с эффективным радиатором и тихим вентилятором

для охлаждения процессора. Чтобы вентилятор работал на самых низких обо­

ротах, включите энергосберегающие технологии процессора и автоматическую

регулировку частоты вращения в BIOS .

О Выберите качественный корпус, в котором установлен малошумящий блок

питания с вентилятором большого диаметра (120 мм) . В собираемой нами сис­

теме блок питания будет вносить существенный вклад в общий уровень шума,

поэтому на нем экономить не следует.

О Ну и наконец, следует выбрать жесткий диск с наименьшим уровнем рабочего

шума, узнать который вы сможете из технических характери~тик устройства.

Производители винчестеров уже научились бороться с шумом накопителей,

и современные жесткие диски работают тише, чем более старые модели.

Приобрести компьютер с такими характеристиками можно практически в любом

компьютерном магазине, а его цена будет сравнима с аналогичными, но более шум­

ными моделями. Работать такая система будет достаточно тихо,' а при желании

можно сделать ее совсем бесшумной , самостоятельно доработав конструкцию сис­

темного блока. Если вы ааинтересовались этой темой, то сможете найти в Интерне- .

те различные варианты модернизации систем ных блоков, разработанные народны­

ми умельцами со всего мира. Например , интересные решения можно найти на

сайтах http: / /www.casemods.ru, http: / /www.moddlng.comи т. д. Есть, правда, и гото­

вые бесшумные корпусы от известных фирм, но цена таких устройств достаточно

высокая .
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Из этой части вы узнаете, как правильно диагностировать ошибки в работе КОМПЬ­

ютера и грамотно их устранить, зачем нужно обновлять ВIOS и разгонять компь­

ютер, а также как ПОДГОТОВИТЬСЯ к данным ответственным операциям и удачно их

завершить.

Этот материал предполагает уже определенный опыт работы с BIOS , но и начи­

наюшие пользователи смогут успешно перепрошить BIOS или разогнать процессар,

если будут строго следовать рекомендациям из соответствующих глав.
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Расшифровка звуковых сигналов BIOS
Тестирова ние компьютера при загрузке обычно завершается одним коротким зву­

ковым сигналом, который свидетел ьст вует об успешном выполнен ии процедуры

POST и готовности к загрузкеоперационной системы. Если обнаружена серьезная

ошибка, работа системы будет остановлена с выдачей звуковых сигналов и/или

сообщений на экран монитора . З вуковые сигналы используются в тех случаях,

когда неисправность не позволяет системе вывести сообщение об ошибке на экран

монитора. Они такжемогутприменяться, чтобыдополнительно привлечь внимание

пользователя при выводе сообщения об ошибкена экран монитора.

в табл. 1 4.1 -14.З приведены значения звуковых сигналов дЛЯ AMI, Award и Phoe­
nixBIOS . Следует отметить, что некоторые производители системных плат могут

изменять значение сигналов или добавлять новые. Если вы услышали неизвестный

сигнал , попробуйте поискать его расшифровку в инструкции к системной плате

или же обратиться в службу технической поддержки вашего производителя .

Если компьютер не загружается с выдачей определенного звукового сигнала или

без них, при этом изображение на экране монитора не появляется , можно восполь­

зоваться следующими советам и для поиска и устранения неисправности.

1. Перезагрузите компьютер с помощью кнопки Reset на системном блоке. Если

это не помогает устранить ошибку, полностью отключите компьютер от сети

и включите его через несколько минут.

2. Если повторная загрузка снова привела к ошибке, отключите компьютер от сети

и тщательно проверьте правильность подсоединения устройств, надежность

контактов в слотах и разъемах, целостность соединительных шлейфов и кабелей

и т. д. Иногда неисправность можно устранить , если отсоединить проблемное

устройство, а затем аккуратно подключить еГ? снова.

З. Возможно, компьютер не загружается из-за неудачного разгона или неправиль­

ной установки некоторых параметров BIOS. В таком случае следует выполнить

сброс всех настроек ВIOS с помощью перемычки на системной плате или другим

доступным способом .

4. Если звуковые сигналы BIOS (см. табл. 14.1- 14.3) указывают на неисправность

определенного устройства, попробуйте заменить его, если это возможно. Иногда

по значениям звуковых сигналов неисправное устройство может быть опреде­

лено неправильно, поскольку большинство устройств взаимосвязаны и влияют

друг на друга. Например, обрыв проводника на системной плате может привес­

ти к неработоспособности любого установленного на ней устройства, а замыка­

ние влюбом из устройств может вызвать срабатывание защиты блока питания

или его сгорание.

5. Когда замена проблемного устройства невозможна или не дает результата, по ­

пробуйте ~агрузить систему с l\..шнимальным количеством устройств, отключив
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все накопители , платы расширения и периферийные устройства . Большинство

систем можно запустить в следующей конфигурации: блок питания . систем ная

плата, процессо р, оперативная память, видеоадаптер и кла виатура, при этом

допускается появление сообщений об ошибках , связанных с отсутствием дис­

ковых накоп ителей.,
•

ВНИМАНИЕ

Не забывайте, что подсоединять или отсоединять устройства можно только после

полного отключения компьютера ОТ сети.

6. Если система стартует в минимальной конфигурации. попробуйте подключить

какое-нибудь загрузочное устройство (дисковод. жесткий диск или CD/ DVD)
и загрузить операционную систему. В случае успеха последовательно подклю­

чайте все .остальные компоненты и проверяйте работу системы.

Таблица 14.1. Звуковые сигналы дМI 810S

Сигнад Значение

1 копоткий Ошибок не обнаружено, загоvзка системы продолжается

2 КОПОТКИХ Ошибка четности оперативной памяти

3 копотких Неиспвавиостъ пепвых 64 Кбайт оперативной памяти

4 копотких Неиспоавность системного таймеоа

5 коротких Неисправность пропессора

6 копотких Неисправность контроллера клавнатувы

7 копотких Неисппавностъ системной платы

8 копотких Ошибка видеопамяти

9 копотких Непвавильиостъ контпольной CVMM bI BIOS
10 коротких Ошибка записи в СМОS-память

11 копотких Ошибка кэш-памяти

1 длинный 2 коротких Неисправность оперативной памяти или видеоадаптера

(в зависимости от вевсии BIOS)
1длинн ый 3 копотких Неисппавность видеоадаптера

2 длинных 2 копотких Ошибка контооллеоа гибких дисков

Сигналы отсvтствvют Неисппавность блока питания или системной платы

Таблица 14.2. Звуковые сигналы Award BIOS

Сигнал Значение

1 копоткий Ошибок не обнаружено, заrnvзка системы продолжается

Непрерывный или короткий Неисправен блок питания , замыкание в цепях питания или

повтопяющийся ошибка оперативной памяти

1 длинный или длинный Ошибка оперативной памяти

повтовяющийся

1длинный 1 копоткий Ошибка оперативной памяти

1длинный 2 копотких Видеоадаптер не обнапvжен или ошибка видеопамяти
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Сигнал Значение

1ДЛИННЫЙ 3 коротких В зависимости от версии BIOS этот сигнал может означать

ошибкv видеоадаптера или ошибкv клавиатуры

З длинных Ошибка контооллева клавиатvоы

1длинный 9 коротких Ошибка чтения BIOS или неисправна микросхема BIOS
2 коротких Обнаружена некритическая ошибка. Этот сигнал обычно

сопровождается сообщением на экране с более конкретным

описанием ошибки . Пользователь может продолжить

загрузку после нажатия F1 или войти в BIOS Setup
с помошью клавиши Detete

Сигналы отсутствуют Неисправен блок питания или системная плата

Звуковые сигналы PhoenixВIOS СОСТОЯТ из нескольких серий коротких гудков, которые

следуют с некоторым интервалом. Например, сигнал с кодом 3-1-4 будет звучать так:

три коротких гудка, пауза, один короткий гудок, пауза, четыре коротких гудка. В уста­

ревших версиях ВIOS серия состоит из трех гудков, а в более новых - из четырех.

Сигналы РhоепiхВlОS на самом деле являются звуковым отображением POST­
кодов BIOS, и при необходимости можно перевести звуковой сигнал в РОSТ-код

и наоборот. Звуковой сигнал - это РОSТ-код В системе счнсления по модулю 4
с добавлением единиц к каждому разряду. Например, сигнал 1-3-4-3 переводится

так Сначала отнимаем единицы от каждого числа, в итоге получаем 0-2-3-2.Для вы­

числения первой цифры POST-кода умножаем первое число на 4 и к нему прибав­

ляем второе: 0 ·4 + 2 - 2. Вторую цифру РОSТ-кода таким же образом вычисляем

из третьего и четвертого числа: 3 . 4 + 2 ... 14, что в шестнадцатеричной системе

обозначается Е. В итоге получаем код 2Е (см . приложение, табл. П . 5).

Таблица Ц.3. Звуковые сигналы PhoenixBIOS

Сигнал Значение

1-1-3 Ошибка при чтении данныхиз микросхемы постоянной памяти

CMOS
1-1-4 Ошибка контвольной CVMMbI микросхемы CMOS
1-2-1 Ошибка на системной плате

1-2-2 Ошибка контроллера DMA системной платы

1-2-3 Ошибка чтения или записи данных в один из каналов ОМА

1-3-1 Ошибка в оперативной памяти

1-3-3 Ошибка первых 64 Кбайт основной памяти

1-3-4 Ошибка тестирования оперативной памяти

1-4-1 Ошибка системной платы

1-4-2 Ошибка тестирования оперативной памяти

от 2"1-1 до 2-4-4 Ошибка одного из битов первых 64 Кбайт оперативной памяти

3-1-1 Ошибка в первом каиале DMA

Продолжение ,р
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Табл ица 14.3 (продолжение)

Сигнал Значение

3-1-2 Ошибка во втором канале ОМА

3-1-3 Ошибка ппи обработке прерываний

3-1-4 Ошибка конпзоллева ппепываний матепинской платы

3-2-4 Ошибка контооллепа клавиатуоы

3-3-4 Ошибка видеоадаптера

3-4- 1 Ошибка при тестировании ВИДеопамяти

3:4-2 Ошибка пои поиске видеопамяти

4-2-1 Ошибка системного таймсов

4-2-2 Завеошение тестирования

4-2-3 Ошибка контроллера клавиатуры

4-2-4 Ошибка центрального процессора

4-3-1 Ошибка тестирования оперативной памяти

4-3-3 Ошибка системного таймеоа

4-3-4 Ошибка часов реального времени

4-4-1 Ошибка последовательного порта

4-4-2 Ошибка папаллельного попта

4-4-3 Ошибка математического сопроцессора

1-2 Ошибка в оаботе адаптеров, имеющих собственнvю BIOS
1-2-2-3 Ошибка пои подсчете контпольной суммы BIOS
1-3-1-1 Ошибка в работе оперативной памяти

1-3-1-3 Ошибка конпюллева клавиатеоы

1-3-4- 1 Ошибки при тестировании оперативной памяти

1-3-4-3
1-4-1-1

2- 1-2-3 Ошибка пои пвовевке уведомления об автооском поаве ROM BIOS
2-2-3-1 Ошибка пли обработке непредвиденных прерываний

Сообщения об ошибках

Если при загрузке система инициализировала видеоадаптер, то о ходе загрузки на

экран монитора будут выводиться сообщен ия. При возникновении критической

ошибки процесс будет остановлен с выводом на экран соответствующего сообще­

н ия . Если же ошибка некритическая, то сообщение о ней будет выведено, а загруз ­

ка может продолжаться . Поведение системы в таком случае определяется пара­

метром ВIOS Ha l t Оп или аналогичным (см. гл . 4).

В табл . 14 .4 приведены пояснения к сообщениям об ошибках дЛЯ AMI. Awarcl
и PhoenixВIOS. В последней сообщения об ошибках связаны с POS T -кодами BIOS,
которые даны в приложении 2.Чтобы устранить неисправность, можно применять

методы , которые были описаны выше , в подразделе «Расшифровка звуковых

сигналов BIOS е ,
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Таблица 14.4. Расшифров на сообщвнмй об ошибках Award BIOS и AMI BIOS

Сообщение на экране Комментарий

8042 Gate - А20 Erro r Ошибка линии А20, управляемой контролл.сром клавиатуры .

Возможно, он неисправен и требует замены. Чтобы устранить

", ошибку, можно изменить способ управления линией А20

с помощью параметра Gate А2 0 Option (см. гл. 8)
Adcess Lioe Short Ошибка схемы адресации памяти . Если после псрсзагрузки

ошибка не исчезает, скорее всего, неисправен чипсст

Bad СасЬе Метогу - Неисправна кэш-память (см. Cache Memory Bad)
Оо not ЕпаЫе
Bad PNP Serial ID Ошибка контрольной суммы идентификационного номера Plug
Checksum and Play-устроЙства. Может быть вызвана неисправностью

устройства или его ненадежным соединением

BIOS ROM Checksum Система заблокирована из-за неправильной контрольной

егтог - System halted суммы BIOS. Необходимо восстановить код BIOS (см. гл . 16)
BIOS Update Foc Ошибка в обновлении микрокода центрального процессора,

Install ed CPU Failed Возможно, текущая версия BIO S не соответствует модели

используемого процессора

BootSectoc Wntel Обнаружена попытка записи в загрузочный сектор жесткого

диска, что может означать вторжение вируса. При установке

операционной системы и некоторых других операциях нужно

разрешить запись в загрузочный сектор с помощью BIO S
(см. гл . 6, параметр Boo t Se c t o r Vi rus Pr otect i on)

С: (О:) Dnve Еггог Ошибка жесткого диска С: или D:. Встречается в устаревших

С: Drive Failure системных платах. Причины и способы устранения -

Dcive Error С: , (О:)
см. ошибку Primary Mastcc Hacd Disk Fail

СасЬе Метогу Bad Кэш-память неисправна и требует замены. Можно попробовать

загрузить систему, отключив кэш-память с помощью

BIOS (см. гл. 8), но при этом производительность системы

значительно упадет

СН-2 ПтпегЕггог Ошибка второго таймера системной платы

Cheeking NVRAM Обновляется конфигурация компьютера. Б случае успеха

появляется сообщение Update ОК, неудачи - Update Failcd
Cmos Bat tery State Low Батарея питания CMOS на системной плате разряжена и требует

Cmos Battery Failed замены. Иногда эта ошибка возникает из-за некачественных

System Battery Is Dead
контактов батареи; в этом случае их следует зачистить

CMOS Checksum Ошибка контрольной суммы CMOS , в связи с чем все

Failur e параметры BIOS будут установлены по умолчанию. Эта ошибка

CMOS Checksum возникает из-за повреждения данных CMOS, которое может

Еггог - Defaults Loaded быть вызвано разрядом батареи, вирусом или принудитедьным

сбросом настроек. Устранив пр06лему, следует повторно

установить параметры BIOS
CMOS DisplayType Неправильно установлен тип монитора в BIOS (см . гл . 4,
Mismateh параметр Video )

Продолжение ~
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Таблица 14.4 (nродол~енuе)

Сообщение на экране Комментарий

CMO S Метогу Size . Объем оперативной памяти не совпадает с данными CMOS.
Mismatch Если перед этим добавлялись или удалялись модули

памяти, следует ВОЙТИ в BIOS Setup, проверить количество

установленной памяти и выйти с сохранением изменений.

Ошибка также может возникнуть иэ-за неисправности в ОДНОМ

или нескольких модулях памяти

CMOS Syste m Options Сохраненные в CMOS значения либо ошибочны, либо не

Not Set существуют. Ошибка может возникать из-эа неислравной

батареи

CMOS Tim e and Date Сохраненные в CMOS значения даты и времени нарушены либо

Not Set не были установлены. Проверьте значения даты и времени

CPU Has Вееп Changed, Частота шины или коэффициент умножения процессора были

Ог C PU Ratio Changed изменены (возможно, после неудачной попытки разгона)

Fail

Disk Boot Failure, Insert Не найдено загрузочное устройство, в качестве которого могут

System Disk And P ress выступать жесткие диски, дискеты, СО, ОУО и др. Следует

Entcr проверить порядок загрузки в BIOS (см. гл. 6) , подключение
устройств и наличие файлов операционной системы на

загрузочном устройстве (см. Missing Ope ration Systern)

Diskette Boot Failuce Ошибка при загрузке с дискеты . У дискеты неправильный

или поврежденный загрузочный сектор, отсутствуют или

повреждены загрузочные файлы

Display S\vitch Not Неправильно выставлена перемычка дисплея на системной

Ргорег плате. Это сообшение может появиться только в некоторых

Display S\vit ch Is Set очень старых системах

[ псоггеспу

Display Туре Has Тип дисплея был изменен . Следует выставить правильный тип

Changed Since Last Boot дисплея в BIOS (см . гл. 4, параметр Video )

DMA # 1 Еггог Ошибка первого канала ОМА. Может быть вызвана

неисправностью контроллера ОМА или периферийными

устройствами, использующими этот канал

DMA #2 Еггог Ошибка второго канала DMA (см. ошибку DMA # 1 Еггог)

DMA Bus Tim e out Устройство не отвечает на запрос контроллера DMA в течение

определенного времени . Возможно, неисправно периферийное

устройство или контроллер DMA

DM A Еггог Ошибка контроллера DMA

ЕСС Еггог Произошел сбой памяти, который не может быть исправлен

схемой коррекции ошибок (ЕСС) . Вероятно, придется заменить

проблемный модуль памяти

ERROR - Сап'г Write Невозможно записать информацию о конфигурации

ESCD системы. Вероятно, неисправна микросхема NVRAM .
При возникновении этой ошибки система может работать

нормально, только таблицы распределения ресурсов будут

строиться заново при каждой перезагрузке
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Сообщение на экране Комментарий

Еггог Encountered Ошибка в определении жесткого диска или IDЕ-контролера.

Init ializing Hard Drive . Подробнее см. Hard Disk( s) fai1

Error Init ializing Hard
Disk Controller

Fdd Cont roller Fai1ure Ошибка в определении дисковода для дискет или его

Floppy Disk(s) Fai1 (80) контроллера. Проверьте правильность подключения дисковода,

Floppy Disk Controller
исправность шлейфов и параметры дисковода в BIOS (см. гл. 4).

Error Or No Controller
Если ошибка не исчезает, значит, неисправен дисковод или его

Ргеэеш
контроллер на системной плате

Floppy Disk Controller Контроллер дисковода для дискет вызывает конфликт ресурсов,

Resource Conflict то есть пытается использовать уже занятое прерывание

Floppy Disk(s) fai1 (40) Неправильный тип дисковода. Проверьте его параметры

в BIOS. Если при этом постоянно горит индикатор на

дисководе, значит, возможна ошибка в подключении шлейфа

Gate 20 Еггог Ошибка линии А20, управляемой контроллером клавиатуры

(см.ошибку 8042 Gate - А20 Error) ,

HARD DISK init ializing Это сообщение может появляться при определении некоторых

Pleasewait а moment.. устаревших дисков, требующих дополнительного времени для

этой процедуры

Hard Disk(в) fai1 Ошибка в определе нии жестко го диска или IDЕ-контроллера

Hard disk(в) на системной плате. Проверьте правильность подключения

Diagnosis fail диска, исправность шлейфов , установку перемычек

Hard Disk Install Fai1 ure
и параметры диска в BIOS ( см . гл. 5) . Если ошибка не

пропадает, неисправен жесткий диск или IDЕ-контроллер.

НОО Cont roller Failure Для уточнения подключите жесткий диск к заведомо

исправной системной плате или же установите другой

жесткий диск.

В некоторых случаях после сообщения будет выведен код

ошибки , уточняющий проблему:

Hard Disk(s) fai1 (08) - сбой верификационного сектора диска;

Hard Disk( s) fai1 ( 10) - ошибка перекалибровки диска;

Hard Disk( s) fai1 (20) , Hard Disk( s) fai1 (80) - ошибка

инициализации диска;

Hard Disk(s) fai1 (40) - ошибка диагностики контроллера

1/ 0 Card Parity Error at Ошибка контроля четности по адресу ххххх, вызванная платой

хххх.х расширения

INТR # 1 Error Ошибка первого (INТR # 1) или второго ( INТR # 2) контроллера

INТR #2 Error прерываний. Неисправность связана с контроллером

прерываний или же вызвана устройствами , использующими

определенные прерывания. Первый контроллер обрабатывает

прерывания с О по 7, а второй - с 8 по 15
Invalid Boot Diskette Ошибка при выполнении загрузки с дискеты

(см. Diskette Boot Fai1ure)

Продолжение ,р
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Таблица 'Uf.1J (продолжение)

Сообщен ие на экране Комментарий

KB/!n!erface Error Ошибка клавиатуры или се контроллера. Проверьте

Keyboard Error подключение клавиатуры к системному блоку, убсдигесь, что Н3

Keyboard con!roller
ней нет нажатых или залипших клавиш .

еггог
Если ошибка не исчезает после замсны клавиатуры на заведомо

Keyboard error or по
исправную. неисправен контроллер клавиатуры .

keyboard ргезепг Попробуйте использовать клавиатуру с другим ингерфсйсом.

Keyboard (aHure. press
например USB, или же меняйте системную плату

[FI) ю сопппце

Keyboard is Locked .. Необходимо разблокировать клавиатуру с помощью эашитного

Unlock i! ключа

Keyboard is locked ош
- Unlocked key

Мет Op!imal Error Объем памяти в канале А не соответствует объему в канале

Б. из-за чего произволительносгь памяти может быть снижена

Memory Рагпу Error Ошибка контроля четности памяти . Дополнительно может

Метогу Parity Еггог at быть указан адрес ошибки . Если адрес нс определен. сооБЩСНИС

ххххх
имеет вид Метогу Parity Еггог????

Memory size has changed Объем оперативной памяти был изменен с момента последней

since last boot загрузки (см . CMOS Memury Size Misma!ch)

Мстогу Size Decrease Программа обнаружила умсиьшенис количества системной .

Еггог памяти

MemoryTcs! Сообщение выводится в процессе полного тсста памяти.

Обычно также показывается количество уже протестированной
памяти

Memory !es! (аН При тестировании оперативной памяти обнаружены ошибки.

Метогу verify еггог at Дополнительно может быть выведена информация об их типе

хххх
и адресе

Missing Operation Отсутствует (повреждена) операционная система или

Sys!em недоступно устройство ДЛЯ загрузки.

MissingOS Проверьте правильность порядка загрузки в BIO S (см. ГЛ. 6).

No RO M BASIC подключение и параметры загрузочного устройства (обычно это

No Opera t ing Sys!em
жесткий диск). а также наличие на нем операционной системы.

Fou nd Загрузочный диск должен иметь правильную главную

Not Boot Device загрузочную запись, загрузочный сектор на активном разделе

Available
и необходимые файлы операционной системы, распо..ложеины е

в корневом калалоге раздела,

Чтобы восстановить загрузочные области, в DOSf\Vindows Эх
используются команды sys н f d i s k / mbr . а в Windo\\'s 2000/
ХР/ 2003 для этого нужно загрузить консоль восстановления,

после чего применить команды fixboo t и fixmЬr. Помните,

что при двух (и более) установленных системах выполнение

этих команд может привести к невозможности загрузки второй

системы
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Сообщение на экране Комментарий

NVRAM Checksum Ошибочная контрольная сумма данных NVRAM,данные
Еггог, NVRAMCleared NVRAMочищены

NVRAM Data !nvalid,
NVRAMCleared
NVRAMCleared Ьу Данные NVRAM были очищены с помощью перемычки на

]umper системной плате .
ОС faH, please enter Попытка разгона системы завершилась неудачей. Проверьте

setup to changeОС FaH значения для частоты системной шины и коэффици ента

settings умножения процессора

Off Board Parity Error Ошибка контроля четности, вызванная одним из установленных

на системную плату устройств. Дополнительно может быть .

указан адрес ошибки в внде Addr(Hex)-хххх

Оп Board Parity Error Ошибка контроля четности, вызванная одним. из компонентов

системной платы. Дополнительно может быть указан адрес

ошибки в виде Addr(Hex)-хххх

Operating System Not На загрузочном устройстве не найдена операционная система

Found (см . Missing Operation System)
Override enabled - Система не смогла загрузиться, используя текущие параметры

Defaults loaded конфигурации CMOS,поэтому были загружены значения по

умолчанию

ParaHel Port Resource Параллельный порт запрашивает ресурс, занятый другим

Conflict УСТРОЙСТВОМ " Проверьте параметры порта (СМ . гл. 10)
и параметры распределения ресурсов (см. гл. 11)

Parity Error Ошибка контроля четности . Дополнительно может быть указан

источник или адрес ошибки

РС! !/О Port Conflict Два РСI устройства пытаются использовать один и тот же

РС! !RQ Conflict ресурс: прерыванне (!RQ), порт ввода/вывода (1/0 Port) нли

РС! MemoryConflict область памяти (Метогу) . Проверьте исправность устройств

и параметры распределения ресурсов

Press а key to reboot После нажатия любой клавиши система перезагрузится.

Обычно эта фраза появляется после сообщения о какой-либо

критической ошибке

Press ESC to skip После появления сообщения можно нажать клавишу ESC
MemoryTest для пропуска полного теста памяти, что ускорит процесс

прохождения POST
Press FI to disable NM!, Ошибка немаскируемоro прерывания NMI. Нажатие Fl
F2 to reboot позволит заблокировать NMI, а F2-перезагрузиться

PressтАВ to show Сообщение информирует, что после нажатия ТаЬ пользователь

POST Screen увидит экран с сообщениями POST, если во время загрузки

отображается логотип производителя системной платы или

другое изображение

Primary Boot Device Не найдено устройство, указанное в BIOSкак первичное

Not Found для загрузки. Проверьте параметры загрузки, подключение

устройства и его настройки. Проверьте наличие операционной

системы (см. Missing Орегаиол System)

Продолжение ,р
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Таблица 14.11 (продолжение)

Сообщение на экране Комментари й
.

Primary ШЕ channcl На первичном ID Е -каналс используется 40-ж ~tЛЬНЫ Й кабел ь

по 80 со ткшсюг саЫе выесто 80·жилыюго, что может значительно Сl1lt3 1IТЬ скорость

installc!J обмена данными между жестким Диском 11контроллером

Ргiшагу ШЕ Contтoll cr Первичный IDE-кана.lJ вызвал конфликт ресурсов.обратившись

Resourcc Conflict к ресурсу, З311ЯТОМУДрУГИМ устройством. Проверьте параметры

распределения ресурсов (см. гл. 11)

Ргппагу Mastcr Hard Ошибка жесткого диска, подключенного к IDE-канз.1У Ргппагу

Disk Fail Master.

Проверьте правильиость подключения диска 11установку

перемычек, попробуйте заменитъ 40- или 80·ЖII~'ЫIЫЙ шлейф на

заведомо исправный. Проверьте параметры диска 8 BIOS 11 при

необходимости задайте правильные значения (см . гл . 5).
Если все подключения и настройки правильные. а ошибка не

исчезает, вероятно, неисправен жесткий диск или IDЕ-контроллср

на системной ПЛате. Более точно определить ошибку можно, если

подключить диск к другой исправной системной плате или же

подсоединить к данному каналу другой заведомо исправный диск

Ргппагу Master Hard Функция самотестирования жестких дисков S.M.A.R.T.
Disk S.M.A.RT. Status предупреждает о возможной неисправности накопителей,

Bad подключенных к каналу PrimaryMaster или PrimarySla\'e
Ргппагу Slavc Hard Disk
S.M.A.RT. Status Bad

Ргппагу Slave Hard Disk Ошибка жесткого диска, подключенного к IDE-канал,У Primary
Fail Slave (см . ошибку Ргппагу Mastcr Hard Disk Fail )

PS2 Kcyboard not found; Не обнаружена клавиатура или мышь, подключенная к порту

PS2 Mouse по' found PSj2 . Проверьте подключение устройств к системному блоку,

а если ошибка не исчезает после замены клавиатуры И..1И мыши

на заведомо исправную, поврежден контроллер PSj2
RЛМ parity епог . Ошибка контроля четности памяти

. checking for scgmcnt

Rcsuming fтom disk, Сообщение появляется при восстановлении системы с жесткого

Prcss ТАВ to show диска. Нажатие ТаЬ отображает экран с сообщениями POST
P OST scrccn

Scco ndary IDЕ Вторичный IDЕ-канал вызвал конфликт ресурсов, обратившись

Controller Resource к ресурсу, занятому другим устройством . Проверьте параметры

Co nflict распределения ресурсов ( см. гл . 11)

Seco ndary Mast cr Hard Ошибка жесткого диска, подключенного к IDE-кана..1У

Disk Fail Sccondary Master (см . ошибку Рriшагу Master Hard Disk Fail)

Sccondary Mastcr Hard Функция самотестированияжестких дисков S.M.A.R.T.
Disk S.M .A.R.T. Status предупреждает о возможной неисправности накопителей,

Bad подключенных к каналу SecondaryMasterили SecondarySlave
Secondary SJave Hard
Disk S.M.A.R.T. Status
Bad



Глава 14.Диагностика неисправностей в работе компьютера

Сообщение на экране Комментарий

5econdary 51ауе Hard Ошибка жесткого диска, подключенного к IDЕ-каналу

Disk FaH 5econdary 51ауе (см. ошибку Ргппагу Master Hard Disk FaH)
Serial Port 1 Resource Первый или второй последовательный порт запрашивает

Conflict ресурс, занятый другим устройством. Проверьте параметры

Serial Port 2 Resource порта (см . гл . 10) и лараметры распределения ресурсов

Conflict (см. гл . 11)

50ftware Port NM1 Ошибка порта немаскируемого прерывания NMI

50ft"'are Port NMI
Inoperational
5PD Toler Error 5епаl Ошибка чтения данных из чипа SPD, где хранятся параметры

Presence Detect (5PD) оперативнойпамяти

Static Device Resource Устройство, не поддерживающее Plug and Play, вызвало
Conflict конфликт ресурсов. Проверьте параметры распределения

ресурсов (см. гл. 11)
System Board Device Системное устройство вызвал~ конфликт ресурсов. Проверьте

Resource Conflict параметры распределения ресурсов (см. гл. 11)
5ystem halted. (Ctrl-Alt- Система заблокирована из-за серьезной ошибки. Нажатие"

Del) to reboot CtrL+ALt+DeLete позвол ит перезагрузить компьютер

Uncorrectable ЕСС Неисправимый сбой памяти ЕСС DRAM. Вероятно, придется

DRAM Еггог заменить проблемный модуль памяти

UnknoWn РС! Error Неизвестная ошибка шины peI. Следует проверить
исправность всех РСI -устройств

Update FaHed Сообщение появляется после обновления системной

Update ОК коифигурации (см. Checking NVRAM) и свидетельствует об

успешиом (Update ОК) или неудачием (Update Failed) ее

завершении.

Если запись завершается неудачей. возможно, повреждена flash-
память или же она защищена от записи с помощью BIOS или

перемычкой на системной плате

VIRU5: Continue Система обнаружила признаки вирусной активности, например

(Y/N)? попытку отформатироватьцилиндр, головку или сектор

жесткого диска. Пользовательможет нажать клавишу У для

продолжения операции или Nдля отмены

Warningl CPU has Ьееп Система загружается в безопасном режиме после неудачной

changed ог Оеегсюсх попытки разгона компьютера. Проверьте значения для частоты

!аН системной шины и коэффициента умножения процессора

Warningl Now 5ystem
is in 5а!е Mode. Please
reset oyerclocking
Features in the 5etup
Мепu

Уоuг computer case В некоторых системах есть функция, контролирующая

had Ьееп opened. Press открытие корпуса системного блока. Если корпус был открыт,

5РАСЕ to continue вы увидите на экране это сообщение, а с помощью клавиши

Intruder Detection Еггог Пробел MO~HO продолжить загрузку
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Голосовые сообщен ия об ошибках POST
Изредка можно встретить модели системных плат , в которых используются ГОЛО~

совые сообщення об ошибках при прохождении процедуры POST. Например, в не­

которых системных платах производства ASUS эта технология называется ASUS
POST Reporter, а в платах Albatron - Voice Genie. В табл . 14.5 приведены возмож­

ные сообщения об ошибках и рекомендации по их устранению,

Таблица 14.5. Голосовые сообщени я об ошибках системных плат дSUS

Сообщение Комментарий

No CPU installed П ропессор не обнаружен. Проверьте правильиость установки

пропессора и его исправность

Systcm failcd CPU Тест центрального процессора не пройден. Убедитесь, ЧТО

tcst установленный прсцессор исправен и поддерживается вашей

системной платой

Systcm failed тетогу Тест оперативной памяти не пройден. Проверьте надежность

tc st подключения МОДУ.1СЙ DIMM, их исправность 1I соответствие

требуемым параметрам .

Systcm failed \'СА Тест видеоадаптера не пройлеи . Проверьте надежность установки

tcst видеоадаптера в с..'ЮТ И его исправность

Systcm failed due to Система не смогла запуститься из-эа центрального процессора.

CPU Проверьте параметры разгона в BIOS и установите значения по

умолчанию

Nu kcyboard dctcctcd Не удалось обнаружить клавиатуру. Проверьте надежность

подключения клавиатуры и ее исправность

NoШЕ hard disk Не обнаружено ни одного жесткого диска. Проверьте физическое

dctectcd подключение накопителей и их настройки в BIOS .
CPU temperature too Температура процессара выше допустимой нормы. В первую

high очередь следует проверить исправность вентилятора и надежность

крепления радиатора пропессора

CPU fan failed Не работает вентилятор центрального процессова

CPU voltagc ош of Напряжение питания процессора за пределами допустимых норм .

гапяе Нужно проверить блок питания и настройки питания в BIOS ,

Computer now booting Компьютер начинает загружать операционную систему.

(тот operating svstem Сообщение выводится, если в процессе POST нет ошибок

РОSТ-коды

Иногда при прохождении процедуры POST может возникнутьошибка, причину

которой не удаетсяустановить по звуковым сигналам или сообщениям на экране.

В таких случаях могут помочь специальные РОSТ-платы, отображающие коды

отдельных этапов POST.

Перед каждой операцией программа POST записывает ее код в специальный ди­

агностический порт с адресом 80Ь. POST-плата вставляется в слот peI, считывает
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коды , поступающие в порт 80h, и отображает их на экране. Если процедура POST
будет прервана, на индикатореРОSТ-платы останется код операции, при которой

произошел сбой загрузки.

Чтобы узнать причину остановки, нужно обратиться к табл ице расшифровки

РОSТ-кодов. В приложени и приведсны их значения для наиболее популярных

версий BIO S: ЛwагdВIOS 6.0, ЛМIВIOS 8.0 и Рhоеп iхВIOS 4.0. Разработчики
системных плат могут вносить изменения в процедуру POST, поэтому значения

некоторых КОДОВ могут отличаться от общепринятых.

Иногда производители выпускают модели системных плат со встроенным РОSТ-ин­

дикатором. К их числу относятся платы ЕРоХ (SUPoX) , некоторые модели от ЛВIТ

и других производителей. В инструкциях к таким платам обычно содержится таблица

РОSТ-кодов, что существенно облегчает их диагностику даже неопьпиыми пользова­

телями. во многих современных версиях BIOS POST-кОДbl могут отображаться В углу

экрана. но этот способ не позволяетдиагностировать ошибки, возникающиедо момен­

та инициалиэации видеоадаптера В некоторых системных платах РОSТ-коды могут

отображаться В упрощенном виде с помощью нескольких светолиодных индикаторов

на системной плате, а В инструкции приведена таблица расшифровки этих сигналов,

Если вам приходится заниматься настройкой и ремонтом компьютеров, в вашем

арсенале инструментов POST -плата будет совсем не лишней. Стоит она несколько

десятков долларов, а приобрести ее можно в специализированных компьютерных

магазинах или на радиорьшке.

Сброс настроек BIOS
Во всех версиях ВIOS есть команда, устанавливающая для параметров значения

по умолчанию, - это Load BI OS Setup De faul t s или Load Fail -Sa f e
Defaul ts . Сбросить настройки BIOS можно и с помощью перемычки на систем­
ной плате.Такая процедура также иазывается обнулением настроекBIOS и позво­

ляет добиться наиболее стабильной работы системы . Она может восстановить

нормальноефункционирование компьютера, когда проблемы в его работе связаны

с неправильнымизначениями параметров. Она такженеобходима при обновлении '

BIOS и в некоторых других ~учаях.

Обнуление настроек. с помощью команд BIOS Setup - способ наиболее простой

и доступный, но в некоторых случаях воспользоваться им невозможно. Наиболее

распространено несколько ситуаций, когда сбросить настройки можно, только

переключив перемычку на плате.

О Компьютер вообще не загружается из-за неудачного разгона или неправильных

настроек BIOS. При этом нельзя войти в программу ВIOS Setup и исправить

ситуацию.

О Необходимо снять неизвеетный пароль на вход в BIOS Setup или на загрузку

компьютера.
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Перед тем как вскрыть системный блок и обнулить CMOS с помощьюперемычки,

попробуйтеодин простой способ, поддерживаемыймногими современнымисис­

темными платами: включите питание компьютера,удерживая нажатой клавишу

Iпsеrt, и если системазапустится,нажмитеDeleteдля входа в BIOS Setup и сброса

настроек

Практически для всех плат можно обнулить настройки с помощью перемычки

(джампера). Узнать о ее расположенииможно из руководства к системной плате,

там же есть советы, как выполнить обнуления. В большинствеплат перемычка на­

ходится рядом с батарейкой питания и имеет подпись Clear CMOS (CLR_CMOS).

ПоследовательностьобнуленияBIOS с помощью перемычки обычно выглядит так.

1. Выключите компьютер и отсоедините питание от системного блока.

2. Откройте крышку системного блока и установите на несколько секунд пере­

мычку в положение Clear CMOS.

3. Верните перемычку в прежнее положение, соберите и включите компьютер.,
•

ВНИМАНИЕ

Не переставляйте перемычку при включенном питании, а также не включайте

компьютер, если перемычка находится в состоянии ([еаг CMOS.

В большинстве системных плат ДЛЯ очистки CMOS необходимопереставитьпе­

ремычку из положения1-2 в положение2-3. Иногда присутствуюттолько два
контакта,которыенужно замкнутьна несколькосекунд (рис. 14.1). Также бывает

микропереключатель для очистки CMOS.

Рис. 14.1. Двухконтактная (слева) и трехконтактная (справа) перемычка дл~ очистки CMOS

Если перемычки или переключателя для очистки CMOS нет, можно попробовать

такой способ.

1. Отключите питание, откройте системный блок и извлеките батарейку из гнезда.

Если она припаяна к системной плате, этот способ не подойдет: .

2. Через 10-20 минут вставьте батарейку обратно и запустите компьютер. Если

эти действия не привели к очистке CMOS, можно попробовать оставить сис­

темную плату без батарейки на одни сутки.
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Обновление BIOS
о Когда и зачем нужно обновлять BIOS

о Модель системной платы и версия BIOS

о Выбор способа обновления BIOS

о Подготовка к обновлению

о Обновление AwardBIOS в среде MS-DOS,
О Обновление AMIBIOS

о Особенности обновления BIOS популярных моделей

системных плат

О Модификация логотипа BIOS
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Практич ески на всех современных "латах код BIOS записывается в микросхему

flash-памяти, поэтому обновлять версии BIOS, или , другими словами , ее перепро­

ши вать, достаточ но просто. О том , когда 11 зачем нужно обновл ять BIOS и как

правильно это сделать, вы узнаете нз этоii главы .

Когда и зачем нужно обновлятьBIOS
На вопрос о необходимости обновлять BIO S можно услышать противоположные

отпеты, которые обсуждаются на страницах печатных 11 эл ектрон ны х изданий.

Например , ссгь мн ени е, что эта процелура опасна , 11 посл е НСС с истемная плата

иногда выходит 113 строя . Конечно, обновлен ие BIOS - операция очень ответст­

венная , но она вполне по силам большинству пользователей , 11 есл и следовать

четким .праВllЛа ~l, то возможный риск можно свести практи чески к нулю .

Еще одно распространснное мнени е состоит в том , что нужно иостоянно следить

за выходом новых версий BIOS, 11 обновлять ее при первой же возможно сти . Но

если система работает стабильно 11 вы не соби раетесь зан иматься ее модернизаци­

ей ИЛ И разгоном , то 11обновлять BIOS, скорее всего, не НУЖНО .

Безусловно, чтобы принять решение о необходимости обновления , не стоит впадать

в крайности , а тщател ьно взвесить все «ааь и 4: ПРОТИВ~ . Итак , обновлять BIOS .
нужно в следующих случаях.

о в системную плату нужно установить новый процессор, поддержка которого

появилась только в обновленной версии BIOS. У него должен быть тот же

разъем для подключения , что и у старого процессора, а проверить, есть ли

обновления с поддержкой новых процессоров, можно на сайте производителя

платы . '

о к системной плате нужно подключить жесткий диск большего размера, чем

позволяет версия ВIOS . При проектировке плат максимальный размер накопи­

телей закладывается с определенным запасом, но уже через пару лет появляют­

ся жесткие диски с намного большим объемом . Перепрошивка BIOS во многих

случаях может помочь плате '*увидеть~ большие диски .

О Нужно активиэировагь дополнител ьиые возможности чипсета, которые не были

задействованы в исходной версии BIOS. Однако следует помнить , что новая

версия не может добавлять новые устройства, она только помогает более полно

реализовать возможности имсющегося оборудования ,

О Нужно поменять операционную систему на компьютере прошлых лет. Напри­

мер. перед заменой Wiпdо\vs 98 на Windo\vs ХР или Windows ХР на Windows
Vista рекомендуется проверитъ, есть л и новые версии BIOS. и обновить ее до

установки новой версии W indows. Следует отметить, что это условие желатель­

ное, но не обязательное, и во многих случаях удается установить новую опера­

ционную систему без обновления BIOS.
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о Вы собираетесь заняться разгоном компьютера, Обычно системная плата раз­

гоняется лучше с более новыми версиями ВI05, однако встречаются исключе­

ния, когда самая новая версия BIOS наоборот ухудшает разгонный потенциал

платы . Проверить это можно экспериментально или пообщавшись с другими

владельцами подобной системной платы на специализированных форумах,

например по адресу http:/ /fo rums.overclockers.ru.

О Если система работает медленно или нестабильно из-за ошибок в коде BIOS.
Однако следует ПОМНИТЬ, ЧТО на скорость и стабильность работы системы влия­

ет множество других факторов , поэтому сначала нужно проверить текущие

настройки ВlOS, параметры работы оборудования и корректность драйверов ,

настройки операционной системы и прикладных программ. Следует также

найти обновления на сайте проиэводигеля , в описании к которым указано, что

были исправлены ошибки в коде BIOS. Если же новая версия просто добавля­

ет поддержку Н080ГО процессора, ТО, скорее всего, она не поможет избавиться

от проблем в работе компьютера.

О Текущая версия BIOS повреждена, в результате система работает нестабильно или

не работает вообще. В последнем случае обновить ВlOS обычным способом будет

невозможно 11 придется воспользоваться одним из методов , описан ных в гл. 16.

Если веских причин для обновления BIOS нет, ОТ этой операции лучше отказаться.

Ведь потом вам придется заново проверять и при необходимости редактировать

параметры ВIOS, а в некоторых случаях - перенастраивать операционную систе­

му или даже се переустанавливать (например , при изменении режима работы

леРI) . Еще раз повторю , что текущие настройки BIOS, операционной системы,

оборудования и приложений влияют на работу системы во много раз больше, чем

номер установленной версии BIOS.

Если обновление BIOS все же необходимо, вы должны четко знать о возможных

опасностях этой процедуры .

о Для обновления нужно найти файл с кодом BIOS , который предназначен точно

для вашей модели системной платы. Использование версии BIOS от другой,

пусть даже очень похожей модел и , может привести к полной неработоспособ­

ности системы.

О При обновлении следует обеспечить надежность электроп итания , отказаться

от разгона, принять другие меры , чтобы поаысить стабильность работы компь­

ютера. Любой сбой системы может привести к тому, что система не сможет

потом загрузиться.

О Для обновления следует ИСПОЛЬЗ0вать правильные версии программ- проши­

вальщиков, которые можно скачать на сайте производигеля платы.

Не начинайте обновление, если не уверены хотя бы в одном из перечисленных

пунктов, а далее мы рассмотрим этот процесс более подробно.
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Модель системной платы и версия BIOS
Если к вашей системной плате есть инструкция , из нее вы точно сможете узнать

название производигеля и адрес его веб-сайта, А ВОТ название модели платы сле­

дует перепроверить, поскольку некоторые производители иногда печатают общую

инструкцию к нескольким модификациям плат, относящихея к одному семейству.

В таком случае в инструкции должны быть перечислены все модификации, мар­

кировка которых может отличаться всего одной буквой или цифрой . Чтобы уточ ­

НИТЬ модел ь системной платы , воспользуйтесь ОДНИМ из рассмотренных далее

способов . .

Нередко встречается ситуация, когда нужно обновить BIOS для платы , инструкция

к которой утеряна или отсутствует, а значит; модель платы и ее ПРОИЗ80дитель

неизвестны. В таком случае можно попробовать определить модель платы и версию

BIOS с помощью специальных диагностических утилит, осмотра платы или ана­

лиза идентификационной строки BIOS. В особо сложных случаях нужно исполь­

зовать сразу все перечисленные методы, которые далее мы рассмотрим более

подробно.

Диагностические утилиты

Современные программы для диагностики системы - самый быстрый и эффек­

тивный способ для определения параметров системной платы . Наиболее популяр­

ных ИЗ них несколько.

о SiSoftware Sandra (ht tp://www.sisoftware.co.uk). После установки и запуска
программы запустите на вкладке Устройства модуль Информация о системе, где

собраны основные сведения о процессоре, системной плате и чипсете. Чтобы

получить детальную информацию, откройте модуль Материнская ПЛаТа: эдесь

можно найти номер версии BIOS, идентификационную строку и другие полез­

ные параметры (рис. 15.1). Кроме того, в соответствующих разделах вы сможе­

те подробно узнать о других компонентах системы.

О EVEREST (http://www. LavaLys.com). Этапрограмма полностью аналогична

SiSoftware Sandгa, только могут немного отличаться названия разделов. Ее плюс ­
указание в OT~eTax прямых ссылок на сайты производителей обнаруженного

оборудования (рис. 15.2).

О CPU-Z (htt p:// www.cpuid.com). Небольшая утилита, отображающая основную

информацию о процессоре, памяти , системной плате и BIOS.

СОВЕТ

На сайте http://www.esupport.com вы сможете узнать модел ь си стемной платы

и версию BIOS в онпайн -режиме, правда . для зтого вам придется установит ь над­

стройку для вашего обозре вателя Интернета .
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Осмотр платы

Откройте крышку системного блока и найдите маркировку модели, которая нанесе­

на краской прямо на плату (рис. 15.3). На многих платах также есть этикетка с обо­

значением модели, которая приклеена к самому нижнему слоту расширения. Можно

также сравнить внешний вид и маркировку компонентов платы с описанием в инст­

рукции, обратив внимание на различия между отдельными модификациями.

Рис. 15.3. Название производителя и м·одель нанесены между слотами PCI

Если микросхема южного моста не закрыта радиатором, по ее маркировке вы смо­

жете определить тип чипсета системной платы (см . рис 15.3). Чип северного моста

обычно закрыт радиатором, который снимать не следует, чтобы не повредитьсис­

темную плату. Если производите~ь платы известен , а чипсет или модель - нет, вы

можете посетить сайг производителя и попытаться найти вашу модель по фотогра­

фиям и описаниям.

Анализ идентификационной строки BIOS
Жесткая конкуренция на рынке привела к тому , что количество производите лей

системных плат значительно сократилось , и в последние годы их выпускают лишь

несколько всемирно известных компаний . Поэтому идентификация неиавестной

платы выпуска последних лет обычно не представляет затруднений, ее можно
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осуществить с помощью рассмотренных выше диагностических утилит или по

маркировке на самой плате.

Иная ситуация с платами выпуска прежних лет. Их выпускали несколько десятков

компаний, среди которых были малоизвестные фирмы из Китая или других стран

Юго-Восточной Азии. Продукция подобных фирм зачастую не имеет никаких

опознавательных знаков, а диагностические утилиты в лучшем случае определяют

только тип чипсета.

Дополнительную информацию о модели платы и версии BIO S можно получить из

идентификационной строки BIOS, которая выводится во время прохождения

процедуры POST в самом низу экрана (рис. 15.4). Идентификационную строку

можно также узнать с помощью рассмотренных выше диагностических утилит

EVE REST или SiSoft\vare Sandra.

Рис. 15.4. Идентификационная строка BIOS отображае тся в самом ниэу экрана

в идентификационной строке обычно указывается марка чипсета или модель пла­

ты , в нашем примере это VIA К7UРб170. Можно попытаться выполнить запрос

по этой маркировке в поисковом сервере, например Google.ru , однако в нашем

примере он не дает положительного результата. Анализируя экран POST, можно
найти и другую информацию, которая может нам помочь в определении модели

платы. Так, в верхней части экрана, показанного на рис . 15.4,явно указана модель
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платы - K7Upgrade-6 00. Запрос по этому слову в поисковом сервере позволит

узнать нам: производителя платы: компанию ASRock. а на ее сайте найти страницу

с драйверами и прошивками ВIOS дЛЯ даииой модели.

Таким образом, если в идентификационной строке или в других сообщениях POST
вы можете найти что-то похожее на маркировку чипсета или модели платы , про­

буйте .пробивать> эти обозначения в поисковых серверах и найти остальную ин­

формацию о плате. Если же описанный способ не привел к успеху, придется за­

няться расшифровкой идентификационной строки BIOS . Для этого рассмотрим

сначала структуру этой строки ДЛЯ AMIВIOS и AwardBIOS.

Идентификационную строку AMIВIOS можно условно представить в следующем

виде: 1 2 -З З З З -44 44 44 - 5 5 55 5 5 5 5 - 6 6 6 6 6 6 - 7 7777 7 77777 7 77 7 7 7 7 - В .

о Первая цифра обозначает тип процессора и не имеет существенного значения .

Большинство современных процессеров обозначаются цифрой 6.

О Вторая цифра обозначает размер ВIOS:

• О - 64 Кбайт;

1 - 128 Кбайт;

.• 2 - 256 Кбайт;

3 - 512 Кбайт;

4 - 1 Мбайт.

О Группа ЗЗЗЗ из четырех цифр обозначает модификацию BIOS.

О Группа 44 4444 из четырех или шести цифр обозначает код производителя.

Когда цифр в группе 6, следует. брать только последние четыре. ..

О Группа из восьми цифр 5 5 55 555 5 отображает значения некоторых параметров

процедуры POST.

О Группа из шести цифр 66 6666 обозначает дату разработки исходной версии

BIOS.

о Самая большая группа символов обычно содержит название чипсета, модель

платы или другую информацию от производителя.

Идентификационная строка AwardВIOS состоит из нескольких групп символов.

Сначала указывается дата разработки BIOS, затем, как правило, информация

о чипсете или модели платы и, наконец, идентификатор BIOS, состоящий обычно

из девяти символов.

о Первый символ обозначает версию AwardBIOS, например 4 - версия 4.51,
6 - версия 6.0.

О Второй символ - тип шины системной платы. В большинстве случаев это сим­

ВОЛ А, обозначающий шину PCI/ISA.
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D Третий символ - поколение процессора. Большинство современных процессо­

ров относят к шестому или седьмому поколению, но эта классификация весьма

условна.

О Четвертый символ - код разработчика чипсета системной платы:

• 1 - oVidia;

6 - ЛТI;

9 - [пте] ;

1- SiS;

K - ЛLi;

L - VIЛ;

• S - ЛМD.

о ПЯТЫЙ символ - код конкретной модели чипсета.

О Шестой и седьмой символы - КОД производителя системной платы.

D Восьмой и девятый символы могут иметь различные значения.

Из идентификационной строки нас в первую очередь будет интересовать код про­

изводителя платы. В ЛМIВЮS это группа цифр 444444 , а в ЛwагdВIОS - шестая

и седьмая цифры идентификационной строки. Зная код производителя, вы сможе­

те определить его название и адрес сайта по таблице из приложения . После этого

можно приступить к поиску модели платы на сайте производителя. Если ваша

плата является устаревшей, она может отсутствовать в списке ПРОДУКЦИИ, но на

многих сайтах имеется архив с драйверами и прошивками для старых моделей .

ПРИМЕЧАНИЕ

в припожен ии указаны только основные производители плат. Если вы не най­

дете нужный код в таблице. можете поискать более полн ые версии таблиц с ко­

дами п роизводителей в Интернете, например на одном из следующих сайтов :

http://www.wimsbios.com или http:/ /bios .rom.bv/catalog.htm. Однако попытки

найти прошивку BIOS для платы, производитель которо й давно прекратил свое

существование, обычно оканчивают ся неудаче й .

Выбор способа обновления BIOS
Для большинства современ ных системных плат существует несколько способов

обновления ВlOS , и вы можете выбрать для себя наиболее подходящий .

D Обновление из MS -D OS. Классический способ обновления , который успешно

используется на протяжении многих лет. Для его реализации нужно создать

загрузочную дискету MS-DOS, записать на нее файл с прошивкой и программу

прошивальщик, загрузить систему с этой дискеты, затем запустить процедуру
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обновления . Дискеты являются уже устаревшими носителями , однако для тех

же целей можно создать загрузочный flash-диск или СО/ОУО.

О Обновление из BIOS. Большинство ведущих производителей системных плат

встраивают функцию обновления непосредственно в BIOS. Этот способ явля­

ется более удобным, чем обновление из MS-OOS, но поддерживается не всеми

платами. Порядок обновления из BIOS зависит от производителя платы,далее

мы подробно рассмотрим последовательность обновления этим способом для

платASUS, Gigabyte, Intel и Biostar.

О Обновление нз Windows. Производители системных плат могут предлагать ути­

литы для обновления ВIOS своих системных плат прямо из Windows. Обычно эти

утилиты обладают дружественным интерфейсом и доступны начинающим поль­

зователям, однако рекомендовать его можно лишь в случаях, когда вы по тем или

иным причинам не можете использовать обновление из MS-OOS или BIOS.

Далее мы рассмотрим перечисленные способы обновления более подробно.

Подготовка к обновлению

Обновление BIOS - ответственная операция, к которой следует тщательно подго-

товиться. План подготовительных действий может быть таким. .

1. Определить производителя системной платы , точное название модели вашей

платы и текущую версию BIOS.

2. Посетить сайт производителя и найти страничку с обновлениями BIOS дЛЯ

вашей модели.

З. Выбрать и загрузить обновленную прошинку BIOS. При необходимости также

следует загрузить программу. выполняющую обновления .

4. Для обновления из среды MS-OOS нужно заранее гюдготовить специальную

загрузочную дискету. В HeKoTop~IX случаях можно использовать другие носи­

гели , о которых будет рассказано отдельно.

5. Подготовить систему, обеспечив ее стабильную работу.,
•

ВНИМАНИЕ

Даже малейшая ошибка на первых трех шагах может привеаи к тому, ЧТО вы ска ­

чаете неправильную версию BIOS, а ЗТО вызовет полную неработоспЬсобноаь

сиаемы после обновления .

Загрузка обновлений с сайта проиэводителя

Узнать адрес сайта производителя вашей системной платы можно из инструкции

к плате , с помощью диагностических программ. Адрес сайта производителя

можно найти с помощью поисковых систем , например http://www.yandex.ru или

http://www.google.ru.
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Если у производителя есть русскоя зычный сайт, можете начать с него, но будьте

готовы к тому , что нужных файлов на нем может не оказаться и вам придется от­

правиться на англоя зычный сайг . Обычно самая большая коллекция драйверов ,

прошивок и другой информации находи тся именно здесь.

Прошивку для вашей модели следует искать на стран ице загрузки файлов

(Downl oad) , которая иногда может размещаться в разделе технической поддержки

(Support ). Здесь есть ссылки, меню или другие элементы для выбора модели платы.

Производители обычно имеют свои оригинальные интерфейсы страниц загрузки ,

а для примера на рис. 15.5 показана страница загрузки файлов компании Gigabyte.
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Рис. 15.5. Страница загрузки обновлени й BIOS компании Gigabyte

Найдите вашу модель платы и перейдите на страницу со списком драйверов и об­

новлений BIOS. Здесь должна быть версия, которая уже установлена в вашей

системе, а вам нужно изучить изменения, внесенные в новые версии (рис . 15.6).
Для обновления скачивайте последнюю версию BIOS ,кроме того , можно загрузить

рекомендованную производигелем программу для прошивки (если ее нет в архиве

с самой прошивкой) и посмотреть инструкции по обновлению.
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Рис. 15.6.Список ДОСТУПНЫХ обновлений для выбранной модели системной платы

СОВЕТ

Если в перечне на сайте производителя нет системной платы, выпущенной не­

сколько лет назад, попробуйте найти на том же сайте ссылку на архив прошивок

для устаревшего оборудования .

Подготовка загрузочной дискеты

Для обновления следует создать загр.узочную дискету MS-DOS с минимальным

набором системных файлов. Чтобы сделать это в Windows ХР/ Vista, выполните
несколько действий .

1. Вставьте чистую дискету в дисковод.

2. Откройте окно Компьютер, щелкните правой кнопкой мыши на значке диска '

А: и выберите команду Форматировать .

3. В появившемся окне установите флажок Создание загрузочного диска MS-DOS
(рис. 15.7) , нажмите кнопку Начать, подтвердите ваши действия нажатием ОК

и дождитесь завершения процедуры.



В операционных системах семейства Windows 9х
загрузочнуюдискету можно создать следующим

образом.

1. Откройте окно Запуск программы , выполнив

команду Пуск ~ Выполнить , введите команду

format а: /s и нажмитеОк. '

2. Следуя указаниям программы форматирова­

ния, вставьте дискету в дисковод инажмите

Enter для начала форматирования.

3. На запрос метки тома просто нажмите Enter,
а также N, если вы не собираетесь форматиро­

вать несколько дисков подряд.

Таким же способом можно создать загрузочную

дискету в среде MS -DOS, толькокоманду f ormat
а : / s следует набрать в приглашении командной

строки .

ВНИМАНИЕ
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Рис. 15.7. Создание загрузочной

дискеты в Windows XP/Vista,
•

Не п риме ня йте для загрузки системы дискеты с дополнительными драйверами

и утилитами , которые запускаются с помощью файлов autoexec.bat и config.sys .
Для обновления нужна прежде всего стабильность, поэтому используйте дискеты

с минимальным набором системных файлов. Если пр и создании дискеты на нее

был записан драйвер сжатых дисков drvspace.bin , удал ите его .

Другие носители для загрузки системы

Дискеты имеют маленькую емкость, невысокую надежность и уже вышли из ши­

рокого употребления . Для некоторых компьютеров обновление BIOS из MS -DOS
\ .

является единственно возможным вариантом и при затруднениях с дискетами

можно попробовать иные способы загрузки MS- DOS.

о Загрузить MS-DOS можно с жесткого диска с установленнойна нем операци­

онной системойW indows 9S или W indows 98.Для этого сразу же после оконча­

ния процедуры POST и появлениясообщенияStаrtiлg Win dows 98 нужно

нажать клавишу F8 и выбрать в меню загрузки пункт Safe Mode Comma n d
Prompt Only.

О Можно создать загрузочный компакт-диск, однако для этого вам все же понадо­

бится дискета, с которой будут скопированы системные файлы и загрузочные

сектора. Для создания загрузочного СО в программе Nero Burning RO M выпол­

ните команду Файл ~ Создать, в появившемся окне выберите тип диска CD-ROM (Boot)
и укажите на вкладке Загрузка логический диск или файл-об раз с системн ыми
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файлами MS-OOS. После нажатияна кнопку Новый перетащитемышьюна диск

файл с прошивкойи программу-прошивалыцик, затем нажмите кнопкуЗапись на

паиели инструментов.

О Многие новые модели системных плат могут загружаться с flаsh-дисков, под­

ключаемых к разъему USB. Это особенно актуально. если в компьютере вооб­

ще нет ДИСКОВОДОВ . Чтобы flаsh -диск стал загрузочным , можно воспользовать­

СЯ утил итами с компакт-диска, прилагаемого к устройству. Правда и в этом

случае может понадобиться загрузоч ная дискета или файл-образ, с которой

будут скопированы загрузочные файлы и сектора..Обратите также внимание.

ЧТО при записи системы на flаsh-диск содержащиеся на нем файлы могут быть

ун ичтожены .

Для создания загрузочных носителей MS-DOS вы можете использовать готовые

образы. которые можно загрузить с сайта hЩi://www.Ьооtdisk.сОm или других ре­

сурсовс архивамипрограммногообеспечеиия. Образ загрузочной дискеты обычно

являет собой исполняемый файл , после запуска которого выполняется запись

гибкогодиска. Образы загрузочных со/ OVO - это файлы в формате ISO, которые
можно записать на ДИСК с ПОМОЩЬЮ программы Nero Burning ROM или аналогич­

ной . А чтобы добавить в I SО-образ файл с версией BIOS и прошивальщик, лучше

всего использовать специальные редакторы I SО-файлов , например UltraISO
(http:/ /www.ezbsyste ms.com).

Обеспечение стабильности работы системы

Перед обновлением следует позаботиться о том , чтобы ваша система была макси ­

мально стабил ьной . Вот несколько важных рекомендаций .

о в первую очередь нужно обеспечить надежное электропитание: лучше всего для

этого использовать источник бесперебойного питания (UPS), причем перед

обновлением проверьте его работоспособность. Для проверки работоспособно­

сти источника бесперебойного питания можно кратковременно отключить его

от сети и убедиться, что источник обеспечивает работоспособность компьютера

в автономном режиме в течение 1- 2 минут.

О Постарайтесь предусмотреть различные неожиданности, которые могут повли­

ять на ход установки , например внезапное вмешательство посторонних или

детей . Исключите возможность случайных нажатий на клавиши клавиатуры

и кнопки системного блока.

О Если вы работаете с дискетам и, зараиее проверьте их качество. Сбои могут

доставить вам немало неприятностей .

О Обеспечьте стабильность работы системы с помощью настроек BIOS. Разгон
' процессора, памяти и других компоиентовприобновлениииедопустим. А луч­

ше всего сбросьте все настройкиBIOS.



Глава 15. Обновление BIOS

Обновление AwardBIOS в среде MS-DOS
Для прошивки систсм С Award ВlOS используется утилита Awdflash.cxc (она может

иметь и другое название, например Award.exe). Производители системных плат .

предлагают С~ОИ утилиты, совместимые с А\vdflash.

Утилита A\vdflash позволяет обновить ВlOS двумя способами: в режимедиалога и с

ПОМОЩЬЮ настроек командной строки. В последнем случае нужные параметры и клю­

Ч И можно набирать вручную ил и же создать для ЭТОГО специальный ВАТ-файл.

Обновление AwardBIOS в диалоговом режиме

Для обновл ения AwardBIOS в рсжимс диалога выполн ите следующие действия.

1. На заранее созданную загрузочную дискету или другой носитель скопируйте

файл Awdflash.exe и файл с прошивкой BIOS дЛЯ вашей системной платы . Еслн

у этого файла сложное название, можно переименовать его во что-нибудь 110­

проще, например в BIOS1. BIN.

2. Перезагрузите компьютер, войдите в BIOS Setup и выполните следующие дей­

ствия :

1) запомните, алучше зан ишите текущие настройки BIOS Set up, поскольку вам

придется их восстанавливать после обновления;

2) обнулите настройки BIOS с помощью команды Load BIOS Defaul ts или
аналогич ной;

3) убедитссь, что в параметре First ' Bo o t Device (или аналогичном) уста­

новлена первоочередная загрузка с дискеты; при необходимости измените

порядок загрузки;

4) в нскоторых версиях BIOS псрепрошивка может быть эапрещена с помощью

BIOS, в этом случае проверьте значение параметра BIOS Fl a s h Prot ec t ,
которое должно быть равным Disabled.

3. Выйдите из BIOS Setup, сохрани в все внесенные изменения , и перезагрузите

компьютер. предварительно вставив подготовленную дискету в дисковод.

4. Дождитссь загрузки MS-DOS и появления командной строки , введите команду

Awdfla s h и нажмите EnterДЛЯ запуска утилиты .

5. Если программа Awdflash была заи исана в одну нз папок на диске С: , дЛЯ ее за-

пуска введите такую последовател ьность команд' :

С : - переход на диск С : ;

СО <имя_папки> - переход в .нужную папку;

Awdflash - запуск программы .

После ввода каждой команды нажимайте Enter.
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6. В поле File Name to Pr o g r a m (рис. 15.8) введите имя файла с прошивкой

и нажмите Enter.

AwardBIOS Flash Utlllty U8.59E
(C)Phoen lx Technologles Ltd. All Rlghts Reserved

Flash Туре - Uпkпоип Flash

Flle Нане to PrograH : ·'РИМ'·""

Нessage: Do You IJdnt То Savв Bios (У/Н)

Рис. 15.8. Ввод имени файла с п рошивкой в п рограмме Awdflash

7. Если имя файла с прошивкой было введено правильно, в нижней строке поя­

вится сообщение 00 Уои Want То Save BIOS (Y/N) . Нажмите У, чтобы

сохранить текущую версию BIOS, или N, если сохранять старую прошивку не

требуется .

8. Чтобы сохранить старую прошивку, введите ее имя, например OLOBIOS . BI N

в поле Sa~e Cu r rent BIOS As и снова нажмите Enter (рис: 15.9) .

АиаrdВIOS Flash Ut lllty U8.59E
(C)Phoenlx Technologles Ltd . All Rlghts Reserved

Flash Туре - Uпkпоип Flash

F lIе Нане to PrograH : ·'011169 . 4 1111

S4ve current BIOS as : 110"._11"

Hessage :

Рис. 15.9. Сохранение текущей проwивки в программе Awdflash

9. Дальнейшие действия будут выполняться без участия пользователя, а после

успешной перепрошивки появится сообщение Flashing Complete. Press

Fl to Continue.

10. После нажатия F1 система перезагр узится , после чего следует обнулить настрой­

ки BIOS командой Load BIOS Oefaul ts , а затем восстановить прежние

значения параметров .
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,
•

ВНИМАНИЕ

До окончан ия перепроши вки нельзя выключать или перезагружать комп ьюте р,

иначе си стема может вообще не за грузиться. Следует также обеспе ч ить стабиль­

но сть п итания компьютера .

Обновление AwardBIOS с использованием ключей

командной строки

Дляоб новления BI05 с помощью параметров командной строки нужно ПОДГОТОВИТЬ

системную дискету с необходимыми файлами , настроить параметры BIOS перед

обновлением и загрузить колшьютер с дискеты , ТО есть выполнить шаги 1- 3 из

предыдущей инструкции . После загрузки с дискеты нужно в приглашении MS-OOS
ввести следующую команду:

AWDFLA SH имЯ_файла_прошивки имя_старого_Файла Iру I sy lее led
lер 19 b 1.

в этой строке приведен рекомендованный набор ключей для перепрошивки ВIOS

с сохранением старой версии . Если же старую версию сохранять не требуется ,

команда должна быть такой:

AWDFL ASH имя_Файла прошивки Iру I s n l ее led lер 19b I~

При необходимости можно использовать и другие ключи.

Перечень ключейдля Awdflash версии 8.52:

О Iру - разрешепие на программирование fl аsh-памяти ; если его нет, будет по­
I

являться запрос на подтверждение записи;

О , / рп - запрет на программирование flаsh-памяти ; этот ключ следует применять

в случаях, когда нужно только подсчитать контрольную сумму или сохран ить

текущую версию В10S;

О I sy - сохранить текущую BIOS на диск; если этого ключа нет, а среди пара­

метров командной строки указано имя старого файла, перед сохранением старой

прошивки появится запрос на подтверждение;

О I sп - ие сохраиять текущую версию BIOS;

О I sb - не выполиять запись загрузоч ного блока BIOS ( Boot Block) ; 011 , как

правило, не изменяется при смене версий , и запрет записи исключает его повре­

ждение при неудачной прошивке:

О I wb - выполнить перезапись загрузочного блока (B oot Block) ;

О · led - обиулить область OMI, содержащую информацию об аппаратном обес­

печении ;
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о / се - обнулить содержимое CMOS-lIамяТII после перепрограммирования:

О / ер - оч истка данных системной конфигурации (ESCD) после программпро­

вания: данные ESCD автоматически обновятся при первой загрузке с новой

версией BIOS;

О / l d - обнулитъ содержимое CMOS-памяТII 11 не выводить предупреждение при .

последующей перезагрузке системы;

О I t i ny - сч итывать файл прошивки в: оперативную JJ~МЯТЬ по частям для ее

экономии; этот параметр следует применять, только если возникают ошибки,

связанные с использованием оперативной памяти ;

О / qi - не проверять, соответствует ли файл с прошивкой микросхеме Пазп -па-

мяти, установленной на плате;

О / е - вернуться в D OS после программирования;

О / г - перезагрузить си~тему после программирования:

О / f - использовать для записи алгоритмы IIЗ текущей версии BIOS; этот ключ

может помочь в случаях, когда прошивальшику не удается перепрограммиро­

вать В10S собственными средствами :

О / с ks - вывеет" на экран контрольную сумму файла с прошивкой:

О / c ks <число> - сравнить контрольную сумму файла прошивки с указанным

числом , что позволит прооерить целостность этого файла (значения КОНтроЛЬ­

ных сумм обычно публикуются на сайгах производителей).

Набор поддерживаемых ключей Awdfl ash может изменяться от версии к версии,

но вы всегда можете узнать их значение, набрав в командной строке Awdfla sh / ?
С помощью этого ключа можно проверить совместимость с Awdflash утилит, пред­

лагаемых производителями плат. Обычно они идентифицируют себя как Awdflash
или Amiflash, но их рекомендуется использовать только с теми платами , для кото­

рых они предназначены.

Обновление AwardBIOS с использованием ВАТ-файла

При ручном наборе ключей есть вероятность ошибки , поэтому лучше записать

команду для запуска прошивальщика в файл с расширением ВАТ и, перезагрузив­

шись с дискеты, запустить его . Последовательность прошивки BIOS С использова­

ннем ВАТ-файла будет такой .

1. Создайте загрузочную дискету и поместите на нее файл Awdfla sh . ехе 11файл

с прошивкой BIO S.

2. Откройте стандартный текстовый редактор Блокнот и запишите в нем команду

для запуска Awdflash с указанием всех необходимых ключей. Тщательно про­

верьте правильность указания ключей и параметров .
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3: Сохраните набранный текст в файл , выполнив команду Файл . Сохранить как

и указав в окне сохранения документа следующие параметры :

в поле Папка - Ди ск 3,5 (А:) ;

в раскрывающемся списке Тип файла - пункт Все файлы ;

• в поле Имя файла наберите имя с расширением ВАТ, например sta r t .
bat.

4. Перезагрузите компьютер, войдите в BIOS Setup и подготовьте систему к об­

новлению (см . шаги 2- 3 предыдущей инструкции) .

5. После загрузки с дискеты и появления командной строки введите команду

start, нажмите Enter и дождитесь завершения всех операций .

6. Перезагрузите систему, обиулите настройки BIOS командой Load BIOS
De faul ts и восстановите прежние значен ия параметров.

Некоторые ПРОИЗ 80дители предл агают архив, состоящий из файла прошивки,

прошивальшика и ВАТ-файла для запуска обновления . В таком случае нужно,
распаковать все содержимое архива на системную дискету. а после перезагруэ-

ки с нее запустить БАТ-файл на выполнение , набрав его имя в командной

строке.

Ошибки при обновлении AwardBIOS
Если прошивка AwardBI OS оказалась иеудачной , программа Awdflash заканчива­

ет работу с ВЫВОДОМ соответствующего сообщения . ВОТ наиболее часто встречаю­

щиеся ошибки Awdflash .

о I nsuffic ient mernory. Прошивка невозможна из-за недостатка оперативной

памяти . Для загрузки следует испол ьзовать только «Чистый. MS-DOS без до­

полнительных драйверов. Если на создан ной системной дискете есть драйвер

сжатых дисков d rvspace. b i n, удалите его. В крайнем случае используйте

параметр / t iny.

О The pro grarn file ' 5 p a r t number does not mat ch wi t h your system.
Процелура прошинки отменена, поскольку обнаружено несоответствие файла

с прошивкой и вашей системной платы . Параметр /ру позволяет обойти это

ограничение, однако нужно быть точно уверенным, что данный файл с прошив­

кой подходит к вашей плате.

О Unkn own Туре Flash. Прошивка данного типа flash-памяти не поддержива­

ется. Возможно, микросхема flаsh-памяти неисправна или применяется непод­

ходящая версия программы-прошивальщика.

О Program Chip Fa iled. Эта ошибка возникает при попытке записи в Boot
Block, который защищен анпаратно. .
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Обновление AMIBIOS
Для обновл ения AMIВIOS используется утилита Amiflash или ее аналоги. Проце­

дура в режиме командной строки мало чем отличается ОТ обновления AwardBIOS.
Порядок действий для обновления AMIВIOS может быть такой .

1. Создайте загрузочную дискету и скопируйте на нее файл Amif1as h . ехе и файл

с прошивкой ВIOS.

2. Войдите в BIOS Setup. запишите текущие значения параметров. обиулите BIOS,
установите первоочередную загрузку с дискеты и разрешите обновление ВIOS .
(Эти действия подробно онисаны в инструкции по обновлению AwardB IOS.)

3. Выйдите из ВIOS Setup с сохранением всех измененийи перезагрузите компь­

ютер с помощьюзаранее подготовленнойдискеты .

4. После загрузки MS -DOS и поя вления командной строки введите команду

Amifla sh имя_файла_прошивкиинажмите Enteг.

5. Дождитесь завершения всех операций, затем перезагрузите компьютер . Обну­

лите настройки BIOS и настройте необходимые параметры.

Список поддерживаемых ключей и параметров Amiflashможет изменяться в зави­

симости от версии, 110 наиболее часто встречаются следующие:

о н ( ?) - вывод справки о поддерживаемых ключах и параметрах;

О В - разрешить перезапись загрузочного блока ( BootВlock);

О с - выполнить сброс всех настроек ВIOS ;

О N - очистка дан ных системной конфигурации (ESCD);

О R - выполнить автоматическую перезагрузку после завершения перепрошивки:

О Q - не ВЫВОДИТЬ на экран никаких сообщений в ходе обновления ;

О - < ключ> - знак «минусэ перед любым из ключей изменяет его действие на

противоположное;

О Бхимя_файла> - сохранить текущую версию ВIOS в файл с указанным им~нем,

после чего завершить работу программы .

Как и для А\vdflash, вы можете использовать для запуска обновления заранее под­

готовленный БАТ-файл . ПОРЯДОК действий практически не отличается, вам сле­

дует тол ько правильно указать нужные ключи Amiflash.

Особенности обновленияВIOS популярных

моделей системных плат

Обычно, чтобы обновить BIOS, достаточно одной из рассмотренных выше утилит

Amiflash или Awdflash, которые можно скачать на сайтах производителей. Иногда
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разработчики предлагают их измененные варианты , но работа с ними почти не

отличается от стандартных , Например, для обновления BIOS системных плат

ASRo sk испол ьзуется утилита ASR FLASH, которая мало чем отличается от

Amiflash. В любом случае следует отдавать предпочтение той верси и утилиты ,

которая рекомендуется для данной модели платы .

Недостатком рассмотренных способов является необходимость загрузки устаревшей

операционной системы MS-DOS, а также использование гибких дисков. Современ­

ные компьютеры иногда могут вообще не комплектоваться дисководами для гибких

дисков, а некоторые новые версии BIOS просто не помещаются на дискету.

Для устранения указанных -недостатков ведущие производители системных плат
предлагают более удобные утилиты ·для обновления из Windows или непосредст­

веино из BIOS. Далее мы рассмотрим особенности обновления BIOS для плат

производства ASUS, Gigabyte, Intel и Вiostar, но подобные утилиты вы можете

встретить в платах других разработчиков.

ASUS -,

Для прошивки ВIOS системных плат от ASUS с AwardВIOS используется утили­

та Awdflash, а для старых плат рекомендуется Aflash, которую можно скачать на

сайте производителя. Для прошивки плат с AMIВIOs используется Afudos, по
. принципу работы аналогичная Amiflash,однако синтаксис командной строки будет

другим. Так, для сохранения текущей версии ВIOS используется команда:

Afudos / оимя_старого_Файла (после ключа / 0и именем файла пробел отсут­

ствует).

Для прошивки новой версии ВIOS команда будет такой:

Af udos / iимя_Файла_прошивки (после ключаД и именем файла пробел отсут­

ствует) .

Для прошивки непосредственно из BIOS в платах от ASU S имеется утилита

EZ Flash, а в более новых моделях - EZ Flash 2. Сначала рассмотрим порядок ис­

пользования EZ Flash.

1. Загрузите с сайта http:/ /www.asus.comпоследнюю версию ВIOS для вашей сис­

темной платы.

2. Распакуйте файл прошивки из архи ва и дайте ему новое имя в формате

хххххххх . r orn, где вместо ХХХХХХХХ нужно указать модель системной платы .

Точно е имя файла вы сможете найти в инструкции к плате.

3. Запишите файл прошивки на чистую дискету, затем обнулитетекущие настрой­

ки ВIOS .

4. Вставьте созданную дискету в дисковод, перезагрузите компьютер и после нача­

ла процедуры POST нажмите сочетание клавиш Alt+F2. BIOS будет обновлена

•
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автоматич ески , после чего появится сообщение Flashed s u c c e s sfull y .
Re b ooting, свидетельствующее об успешном завершении операции. После

этого снова обиулите BIOS и настройте систему.

в более новых платах от ASUS имеется утилита EZ Flash 2, которую можно запус­

тить одним из двух способов :

о Нажать сочетание клавиш ALT+F2 в процессе процедуры Роsт.

О Войти в BIOS Setup и запустить утилиту из меню To ol s .

После запуска утилиты EZ Flash 2 (рис. 15.10) следует выбрать местоположение

файла с прошивкой, после нажатия Enter будет запущена процедура обновления ,

которая завершится перезагрузкой.

Рис. 15.10. Утилита EZ Flash 2

На компакт-дисках к современным платам ASUS есть утилита ASUS Live Update,
предназначенная для загрузки обновлений с сайта ASUS и прошивки BIOS в сре­

де W indows. Несмотря на удобство и простоту , надежность этого способа ниже,

поэтому лучше всего выполнять обновление из BIO S или MS-OOS.

Gigabyte
в большинств е новых системных плат производства Gigabyt e есть сразу две спе­

циализированные утилиты для обновления BIOS.

о Q-Flash. Утилита встроенанепосредственнов ВIOS и позволяетобновитьВIOS

, без загрузки MS-поз или Windows.
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о @BIOS. Программа работает под управлен нем \Vindows, автоматически загру­

жает обновления с сайта Gigabyte и перепрошивает BIOS. Несмотря на указан­

ные преимущества, пользоваться ею не рекомендуется , в С8Я311 С не очень высо­

кой надежностью этого способа.

Последовательность обновления BIOS с помощью утилиты Q-Flash следующая .

1. Скачайте с сайта производитедя обновленную версию BIOS дЛЯ вашей систем-

ной платы, распакуйте ее из архива и скопируйте на дискету.

2. Перезагрузите компьютер и войдите в программу ВIOS Setnp.

3. Для входа в утилиту Q -Flash нажмите клавищу F8.

4. Для сохранения текущей версии BI OS выполните команду Save BI OS to
Fl oppy.

5. Для прошинки новой версии выполните команду Load ВIOS from Flop p y
(Upda t e BIOS from Floppy ) , укажите в появившемся списке файл с про­

ШИБКОЙ И подтвердите обновление.

6. После завершения прошивки перезагрузите компьютер и обиулите настройки

BIOS.

На более новых системных платах имеется вторая версия утилиты Q- Flash, которая
позволяет выполнять обновление с различных носителей, а не только с гибкого дис­

ка. Для запуска Q- Flash можно также использовать нажатие клавиши End во время

процедуры POST (соответствующая подсказка появится в нижней части экрана) .

В некоторых платах Gigabyte используются две микросхемы BIOS - основная

и резервная. В таких системах окно Q-Flash совмещено с утил итой 'Пца! ВIOS,

которая позволяет выбирать основную или резервную микросхему для загрузки,

а также изменить некоторые другие параметры .

Intel
Компания Intel выпускает не только процессоры и чипсеты. 110 11 готовые системные

платы, в которых используется оригинальная BIOS фирмы Intel. Для каждой мо­

дели системной платы на сайте компании может присутствовать сразу несколько

способов прошивки BIOS, и вы можете выбрать наиболее подходящий для себя

вариант.

О Файл с расширением BIO , в котором содержится только сама прошинка. Этот

файл может быть использован для прошинки с помощью утилиты iflash .exe из

среды MS-OOS или для восстановления поврежденной проши нки (см. следую­

щую главу).

О Комплект файлов для прошивки с дискеты . Представляет собой ZIР-архив или

самораспаковывающийся архив, в котором содержится программа для создания
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загрузочной дискеты . На дискету будут помешены системные файлы OOS,
утилита iflash .exe и файл с прошивкой. После перезагрузки компьютера с этой

дискеты обновлен ие BIOS будет выполнено автоматически .

О Образ загрузочного компакт-диска в фомате ISO. Этот образ следует зап исать

на комаакт-диск с ПОМОЩЬЮ программы Nero Express или аналогичной. Для про­

шинки BIOS следует загрузить компьютер с этого диска и CJl сдоваТЬ .II НСТРУК·

ЦИЯМ на экране.

О Архив с програимой для прошивки из Windows. После распаковки архива вы­

полните устаиовку программы Express BIOS Upd ate, после чего начнется про­

цесс обновления BIOS, который завершится перезагрузкой ком п ьютера .

Biostar
В систем ных платах от Biostar обычно используются модификации AwardВlOS ,

и вы можетеиспользоватьрассмотренные вышеспособы для обновления A\vardBIOS.
В НОВЫХ платах от Biostar также имеется возможность выполнить обновлен ие из

BIOS Setllp.Для этого необходимо выполнигь следующие действия.

1. Скачайте с сайта httр :jjwww.Ыоstaг.соm.twпрошивку для вашей модели платы

11 распакуйте ее 113 архива на гибкий диск.

2. Перезагрузите компьютер, войдите в программу BIOS Setllp, выберите в главном

меню раздел Upgrade BIOS и подтвердите запуск программы прошинки кла­

вишей У.

3. Программа прошивки В10S отобразит список доступных файлов с прошивка­

ми в левой части экрана. Для начала обновления BIOS выберите нужныйфайл

с прошивкой (если их несколько), нажмите клавишу Enter и подтвердите опе­

рацию клавишей У.

4. Дождитесь выполнения всех операций и после появления сообщения Flash
done , Re se t System ( У / N) ? нажмите клавишу У для перезагрузки.

Модификация логотипа BIOS
Во многих компьютерах во время прохождения процедуры POST отображается

изображение с логотипом производителя платы . Чтобы сменить это изображение

на какое-нибудь другое, нужно модифицировать КОД прошинки BIOS, что являет­

ся достаточно сложной задачей . Однако ведущие производители плат разработали

для этого специальные утилиты , с помощью которых изменить изображения при

старте компьютера смогут и неопытные пользователи.

Рассмотрим порядок изменения логоти па в системных платах производства

ASUS .
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1. Установите программу ASUS Update с прилагаемогок системной плате диска

или скачайтепоследнююверсиюэтой утилиты с сайга www.asus.ru.

2. ' Создайте копию вашей прошивки BIOS с помощью одной из утилит: ASUS
Update, ASUS EZFlash или Afudos .

3. Запустите программу ASUS MyLogo: Пуск. Все программ ы • ASUS.

4. В первом окне программы ASUS MyLogo (рис. 15.11) выберите сохраненный

на шаге 2 файл с прошивкой BIOS и нажмите кнопку Next.
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0 1321
, ДВN5\<902ВдК

в- УuП

' !в. дСЖ!jМeНrЫ

~, пOИCl<И

f·- ВИI\ео
If. ' " Из~жения

Г' Рабочий стоп

!... KoнreкTЫ

!f' И~
г M!j3blI<"
Ф ЗarpoJэк..
ф. . дСЖ!jМeНrЫ

CcыII<И

Рис. 15.11. Утилита ASUSMyLogo

5. В следующем окне выберите файл с изображением, которое вы хотите поместить

в прошивку ВIOS, И снова нажмите Next.

6. Далее вам будет предложено изменить при необходимости масштаб рисунка.

После нажатия кнопки Next выбранное вами изображение будет сохранено

в файле с прошивкой. .

7. Выполните прошивку BIOS с использованием модифицированного вами фай­

ла любым рассмотренным выше способом.

Утилиты для смены логотипа BIOS можно найти на компакт-дискахк новым пла­

там других производителей. Например, для плат производства Gigabyte подобная

программа называется FaceW izard, а для плат Foxconn - Fox Logo.
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Причины повреждения BIOS
Наиболее часто ВIOS повреждается при обновлении. Возможных причин может

быть несколько :

о прошита версия BIOS, не соответствующая данной модели системной платы;

О для ~рошивки использовалась программа-прошивальщик, работающая некор­

ректно с данным типом Пазп-памяти ;

О прошивка была прервана из-за вмешательства пользователя, сбоя питания или

других причин.

Как избежать указанных проблем, было подробно описано в предыдущей главе,

а здесь мы рассмотрим , как действовать, когда код BIOS уже испорчен . Обычно

при повреждении BIOS компьютер подает определенные признаки жизни: загора­

ется индикатор питания , запускается вентилятор блока п итания, мигают индика­

торы на клавиатуре или дисководе. Прежде чем восстанавли вать BIOS, нужно
отключить компьютер от сети , обнулить CMOS с помощью перемычки на систем­

ной плате (см . гл. 14) и попробовать включить компьютер снова.

Иногда неисправности BIOS возникают из-за других причин, не связанных с об­

новлением. При обычной работе компьютера могут бьггь аппаратные или программ­

ные сбои , в результате которых код BIOS повреждается . Не исключены также

и пагубные действия некоторых типов вирусов . Однако подобные ситуации встре­

чаются не так уж часто, и если ваш компьютер вдруг перестал включаться, следует

сначала проверить исправность основных компонентов и лишь после этого пробо­

вать восстанавливать BIOS.

Способы восстановления можно условно разделить на два типа: программные и ап­

паратные. В первом случае необходим иеповрежденный загрузочный блок BIOS,
если же такового нет, придется использовать способы, требующие извлечения МИК­

росхемы BIOS.Некоторые производители плат могут применять свои оригинальные

методы восстановления ВIOS, которые также будут рассмотрены в этой главе.

Программные способы восстановления

Они основаны на предположении, что загрузочный блок BIOS (Boot Block) остал­
ся целым и с его помощью можно будет запустить процедуру восстановления ВIOS.

Как было отмечено в предыдущей главе, загрузочный блок обычно не перезаписы­

вается при обновлении BIOS, если для него не включать принудительную запись,

используя ключи программы-прошивальщика.

Boot Block большинства верси й AwardВIOS просто пытается загрузить компью­

тер с дискеты , и если через некоторое время после включения питан ия система



272 Часть 111. BIOS на практике

обращается к ДИСКОВОДУ. сеть большая вероятность , что Boot Block цел , даже

когда экран монитора ВСС время остается черным ,

Для восстановления A\vardBIOSпри целом загрузоч иом блоке выполните следую­

щие действия.

1. Создайте такую же системную дискету. как 11 дл я обновления A\vardBIOS
(см . предыдущую главу) .

2. На системную дискету, кроме п рограммы-ирсшивальщика 11 файла с прошивкой .

запишите файл апсоехес . ba t с таким содержанием:

AW DFLASH имя_файла_прошивки /ру /sп /сс /cd /ср /sb /r

Пример создания ВАТ-файла с помощьюБлокнота был приведен в предыду­

щей главе.

3. Обнулите содержимое eMOS-памяти , чтобы установить первоочередную за­

грузку с гибкого диска.

4. Вставьте дискету в ДИСКОВОД и включите компьютер. Дальше все должно прой­

ТИ в автоматическом режиме: загрузка с гибкого диска, восстановление BIOS
и автоматическая перезагрузка. Если все пройдет удачно, после перезагрузки

вы увидите на экране мониторасообщения процедуры POST, после чего нужно

извлечь дискету из дисковода.

Восстановление AMIВIOS при целом загрузочиом блоке выполняется следующим

образом .

1. Поместите на дискету файл с прошивкой BIOS и переименуйте его в a mi boot .
r om.

2. Встаньте дискету в дисковод и включите компьютер. Все дальнейшие операции

должны выполниться автоматически . В некоторых версиях BIOS,чтобы запус­

тить восстановлсние, сразу послс включения п итания нужно нажать сочетание

клавиш Ctrl+H ome. .

Особенности восстановления BIOS
некоторых моделей системных плат

Ведущи е производители системных плат могут предлагать свои способы восста ­

новления поврежденной BIOS, о которых вы можете узнать из руководства к сис­

темной плате. Рассмотрим некоторые из них.

ASUS CrashFree BIOS

Эта технология используется практиче ски во всех современных системных платах

от ASUS и является модернизированным вариантом восстановления AMIВIOS.
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Если загрузочный блок BIOS не поврежден, он обиаружит ошибку контрольной

суммы BIOS 11 запустит восстановление. Файл с прошивкой следует поместить на

дискету, но называть его нужно не AМ IBOOT . ROM, а в соответствии с указан иям и

в инструкции к системной плате.

Если У вас сеть прилатаемый к плате компакт-диск, МОЖЩ> восстановить BIOS
прямо с него. Вставьте комиакт-диск в при вод. выключите компьютер . затем вклю­

ч ите его снова. Программа восстановления сначала обратится к дисководу для

дискет. затем к ком пакт-диску, 11 3 которок..t нужный файл прошивки уже ССТЬ.

Более новые версии утилиты ASUS Crasl1Frec BIOS позволяют также ВЫПОЛШПЬ

восстановление BIOS с помощью Павп -диска . Н3 который слсдует поместить файл

с прошивкой . Как и в случае с дискетой , файл с прошивкой следует переименовать

в соответстви и с указаниями в инструкции к плате.

Gigabyte DualBIOS
ВО многих новых систем ных платах от Gigabyte есть две микросхемы BIOS:основ­

пая и резервная. Если основная микросхема будет повреждена, система автомаги­

чески загрузится с резервной . После этого можно войти В BIOS Setup. а затем

в меню утилиты OuaIВIOS с помощью клавиши F8. Та" вы сможете выбрать ос ­

новную или резервную микросхему для загрузки или скопи ровать код резервной

микросхемы в основную.

При отсутсвии Oual BIOS в платах Gigabyte можно встретить технологи и Virt ua l
OuaIВIOS или Xpress BIOS Нсьсце, работающие следующим образом ,

о При первом подключении нового нсформагировап ного жесткого диска к сис­

темной плате на нем будет автоматически сохрансна копия 1.lрОШIIВКИ BIOS.

О При возникновении ошибок в коде BIOS будет выпол нено автоматическое

восстановление BIOS с использованием ранее сохранен ной копии на жестком

диске.

в болееновых версиях Virt ual OualBIOS возможновосстановление не только с жест­

кого диска. но из СО, поставляемого в комплекте с системной платой , И наконец,

в некоторых платах можно встретить все персчисленные технологии. объединенные

названием Quad В10S.

Intel

Восстановление повреждснной прошинки для системных плат производства Intel
можно выполнить следующим образом .

1. Скопируйте прошинку BIOS (файл с расширением BIO) на дискету. СО или

flash-диск. Новые моделиплат могут не поддерживать восстановлениес дискеты,
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поскольку файл с прошивкой не помещается на нее, а в более старых моделях

может быть недоступно восстановление с СО или flash-диска.

2. Установите дискету. СО или flash-диск в компьютер с поврежденной прошивкой.

3. Отключите компьютер ОТ сети, откройте крышку системного блока и снимите

на системной плате перемычку режима работы BIOS. Положеиие перемычки

вы можете уточнить в инструкции к плате.

4. Включите компьютер. Восстановление будет выполнено автоматически и займет

несКОЛЬКО минут.

5. После завершения восстановления отключите компьютер от сети и установите

персмычку режима работы BIOS в прежнее положение.

Albatron BIOS Mirror
в некоторых платах от АlЬаtгоп также есть две микросхемы ВIOS. Основная пере­

ключается на резервную с помощью перемычки на системной плате. К сожалению,

в таких платах может не быть встроенной возможности восстановить основную

микросхему, 110 опытным путем был найден следующий способ: загрузите MS-OOS
с резервной микросхемы , переставьте перемычку на системной плате и обновите

ВIOS с помощью прошивки и прошивальшика, скачанных с сайга Albatгon.

MSI
в большинстве плат этого производителя применяются способы восстановления

AwardB IOS и AMIВIOS, но иногда можно встретить платы с технологией SafeBIOS,
ПОЗВОЛ,яющей автоматически восстановить поврежденный код ВIOS из резервной

копии.

Elitegroup Top-Hat Flash
в комплекте с некоторыми системными платами от Elitegroup есть запасная мик­

росхема BIOS. При повреждении основной резервная устанавливается на нее

сверху, после чего система загружается. Затем резервная микросхема снимается,

а основная прошивается обычнымспособом.

Аппаратныеспособы восстановления

Иногда для восстановления BIOS не получается использовать загрузочный блок

( Воот Block) из-эа его повреждений или по другим причинам. В таких случаях

придется извлечь микросхему BIOS и попробовать перепрошить ее с помощью

ап паратного программатора или на другом компьютере.

Если в вашем городе есть специализированнаяфирма по ремонту компьютеров,

выполняющая прошинку BIOS,лучше всего воспользоваться ее услугами. В таких
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фирмах должен быть специальный программатор для прошивки микросхем flash­
памяти различных типов, и вам предварительно нужно уточнить, прошивается ли

именно ваша микросхема. Конечно, можно отдать системный блок целиком в рас­

пор~жение специалистов, но вы можете сэкономить время и деньги , если самостоя­

тельно найдете файл с нужной прошивкой BIOS, извлечете микросхему BIOS из

панели (рис. 16.1) и принесете все это в сервисный центр . С микросхемой и фай­

лом-прошивкой перезапись BIOS займет всего несколько минут.

,
•

ВНИМАНИЕ

При извлечении микросхемы соблюдайте осторожность и аккуратность, чтобы н е

по в редить па нель или саму микросхему. Лучше всего воспользоваться специаль­

ным приспособл ением для снятия микросхем , но выполнить эту операцию можно

с помощью шила, аккуратно поддевая чип с различных сторон .

Рис. 16.1. Извлечение микросхемы BIOS с помощью шила

Если выяснится , что микросхема BIOS физически неисправна, единственный

способ восстановления работы системнойплаты - замена микросхемы на новую

и последующая запись на нее необходимой прошивки.

и наконец, рассмотрим один популярный, но в некотором роде экстремальный

способ восстановления поврежденной BIOS - так называемую «горячую заменуь .

Суть его в том, что компьютер загружается с помощью исправной микросхемы

BIOS, после чего при включенном питании микросхема заменяется и прошивается.

Эта процедура связана с определенным риском, поскольку при неосторожных
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действиях можно .сжечь> микросхему BIOS или всю системную плату. Позтому

этот способ можно рекомендовать только как крайнюю меру в случаях, когда нет

возможности выполнить перепрошивку на программаторе.

у способа <troрячей замены .. есть два варианта реализации .

о Поврежденная микросхема BIOS временно заменяется микросхемой с другой

аналогичной платы. Вам нужно найти такую же или подобную системную пла­

ту, извлечь из нее микросхему BIOS и попробовать загрузить с нее компьютер.

Если ЭТО удалось, значит,' ваша прошивка BI05 точноповреждена, и вы можете

попробовать восстановитьее методом .горячеЙ замены• .Очевидный недостаток

этого способа - далеко не всегда можно найти еще одну такую же плату.

О Для прошивки используется другая плата с BIOS аналогичного размера и типа.

Лучше всего взять плату на ТОМ же чипсете и ТОГО же произволителя , 110 это не

всегда обязательно - важно лишь обеспечить полную совместимость на уровне

микросхем BIOS.

Порядок восстановления практически идентичен для обоих вариантов и может

быть таким .

1. Выполните все предварительные действия для обновления ВIOS (см. гл. 15),
подготовьте загрузочную дискету или другой носитель, запишите на нее файл

с прошивкой 11 программу-прошивальщик. Очевидно , что для этих целей вам

ионадобиться работоспособный компьютер.

2. Подготовьте компьютер для восстановления. Нужно обеспечить свободный

доступ к панели для установки микросхемы BIOS и одновременно иметь воз­

можность загрузить систему. Если папель ВIOS находится в труднодоступном

месте, лучше всего извлечь материнскую плату из системного блока и собрать

систему прямо на столе. Помните, что вам придется менять микросхему при

работающей системе, и чтобы при этом ничего не замкнусь, ДЛЯ этой операции

нужно обеспечить максимальное удобство.

З. Извлеките микросхему BIOS из паиели и подготовьтесь к установке исправной

микросхемы, предварительно обвязавее-гонкими, но прочными нитками(рис. 16.2).
Они недолжны обрываться 11 соскальз ывать при извлечении микросхемы . Неплот­

но установите микросхему в панель, но так, чтобы контакт был надежн ым, и с ПО­

мощью ниток попробуйте се извлечь . Потренируйтесь несколько раз, пока не нз­

влечете микросхему быстро и надежно без перекосов и соскальзывания.

4. Установка в паиель микросхемы с поврежденной прошивкой также требует

особой осторожности и аккуратности , к этой операции тоже следует подгото­

виться заранее. Обвязав микросхему нитками , аккуратно подведите ее к панели

так, чтобы контакты на чипе совпали с' контактами на панели, но не касались

ИХ, затем прижмите чип пальцами до надежного контакта. Потренируйтесь при

выключенном компьютере, чтобы научиться точно и без перекосов установить
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микросхему с первого раза. На ЭТОМ подготовительные операции можно считать

законченными.

Рис. 16.2. Микросхема BIOS, обвязанная нитками

5. Неплотно установите в панель исправную микросхему, обвязанную нитками,

включите компьютер и загрузите MS-DO S с дискеты"

6. После загрузки MS- DOS быстро, но аккуратно извлеките микросхему BIOS
с помощью ниток и убедитесь, что компьютер не «завис», набрав несколько

символов в командной строке DO S.

7. Аккуратно установите в панель микросхему с поврежденной прошивкой и снова

проверьте работоспособность компьютера. Напомню, что тренироваться устанав­

ливать микросхему нужно только при выключенном компьютере (см. шаг 3).

8. . Запустите из командной строки перезапись BIOS и дождитесь ее завершения.

При использовании для восстановления системной платы другого производи­

теля или с другим чипсетом прошивка может завершиться сообщением об

ошибке, поскольку прошивальщик определит несовместимость прошивки с дан­

ной моделью платы. В таком случае следует попробовать использовать другие
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версии прошивальщиков и подобрать правильные ключи командной строки.
Например. на системной плате ASUS A8N5X с AwardBIOS мне удавалось про­

шить BIOS для совершенно другой модели с помошью следуюшей команды:

AWDFLASH им~_файла_прошивки /ру / wb / q i / f

9. После завершения прошивки попробуйте просто перезагрузить компьютер. если

вы использовали для восстановления похожую модель платы. При использова­

нии другой модели платы ДЛЯ восстановления следует выключить компьютер,

переставить только что прошитую микросхему BIOS в «роднуюе системную

плату и проверить ее работоспособность.
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Разогнав процессор , память или другие устройства, вы сможете выжать из обору­

дования максимум скорости , правда, разогнан ные компон енты будут работать

в условиях, близких к экстремал ьным . Разгон может иметь и негативны е послед­

ствия , поэтому к его выполнению следует ПОДХОДИТЬ осторожно и взвешешю . Обо

всем этом вы узнаете из этой главы .

Почему возможе н разгон

Разгоном принято называть работу комп онентов компьютера на более высоких

частотах, чем это предусмотрено производителями . В результате повышается ско­

рость работы разогнанны х устройств. а значит, и компьютера в целом . .

Разгон возможен, поскольку производители всегда оставляют определенный «запас

прочносги» для разрабатываемых устройств, что необходимо для их надежной рабо­

ты в течение всего срока эксплуатации. Процессоры и другие компоненты выпуска­

ются массовыми партиями, после чего тестируются на соответствие заданным пара­

метрам . Если пропессор может работать на максимальной частоте в 2 ГГц, в целях

надежности он будет маркирован производителем для работы на частоте 1,6-1,8 ГГц.

В больших партиях производителям невыгодно тестировать каждый процессор, луч­

ше проверитьлишь некоторые из них и с учетом законов статистики определитьтакую

частоту, которая обеспечит надежную работу их всех. Поэтому даже в одной партии

параметры отдельных экземпляров могут различаться, и одинаковые с виду процес­

соры нередко показывают совершенно разные возможности разгона.

В производственной истории процессоров встречались ситуации; когда быстрые

процессоры продавались под маркой более дешевых и медленных. Например, что­

бы удовлетворить потребность рынка в дешевых процессорах, компания AMD
в свое время продавала процессоры с тактовой частотой 350 МГц с маркировкой

для работы па частоте 200 МГц. Понятно, что эти процессоры легко разгонялись

до 350 МГц, а с учетом запаса прочности и до 400-450 МГц.

Для процессоров , чипов памяти и некоторых других компонентов рабочие частоты

устанавливаются с помощью тактового ген:ератора на системной плате. В совре­

менных системных платах эти частоты можно регулировать в BIOS, и разгон вы­

полняется простым изменением нескольких параметров. В большинстве старых

моделях плат, а также в некоторых новых тактовый генератор настраивается с по­

мощью перемычек на системной плате, которые следует выставлять в соответствии

с таблицами , приведенными в инструкции к плате.

Польза и вред разгона

Учитывая то, что разгон в принципе возможен и легко осуществим на практике,

возникает закономерный вопрос: разгонять или не разгонять? На него нет однознач-
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ного ответа, более того , среди пользователей и специалистов есть различные

мнения . Попробуем разобраться в положительных и отрицательных сторонах

разгона.

в первую очередь следует отметить, что у разгона есть нежелательные последствия.

о Несгабильная работа компьютера, сбои или зависания, связанные с работой

компонентов на повышенных частотах. Чтобы это устранить, необходимо сни­

эигь величину разгона ИЛИ вообще от него отказаться.

О Невозможность включить компьютер или загруз ить операционную систему

из -за слишком высоких рабочих частот. В этом случае придется обнулять со­

держимое eMOS-памяти с помощью перемычки на системной плате или другим

доступ ным способом.

О Сокращение срока службы разогнанных компонентов. Пр" работе на повы ­

шенных частотах компоненты необратимо изменяются , в результате чего

могут преждевременно выйти из строя . Сторон ники разгона приводят такой

аргумент: даже пр" работе в разогнан ном режиме пропессор морально уста­

реет гораздо раньше, чем успеет выйти из строя . С этим можно согласиться ,

110 только в том случае; когда разгон выполнен с некоторым запасом по часто­

те и напряжению.

О Выход из строя процессора, памяти , системной платы или видеоадаптера. Это

может случиться при чрезмерно высоких питающих напряжениях, при пере­

грене из-за недостаточного охлаждения или же после некоторого времени

эксплуатации в самом экстремальном режиме. Выполнив разгон , пол ьзователь

сразу же лишается гарантии, а попытка обменять сгоревший процессор в сер­

висном центре обычно заканчивается неудачей . поскольку по определенным

признакам можно легко установить, что процессор сгорел именно от чрезмер­

ного разгона.

,
•

ВНИМАНИЕ

Ответственность и риски . с вязанные с раз гоном . целиком и полностью ложатсяна

пользователя . Приведенные далее примеры раз гона были п роверены экс пери ­

ментально, но усп~х этой операции зависит от многих факторов и не может быть

гарантирован.

Разгон - далеко не единственный и не самый эффективный способ повысить про­

изводительность компьютера. Если в вашей системе недостаточно оперативной

памяти , то никакой разгон ей не поможет, поскольку система будет тратить слиш­

ком много време"и на работу с файлом подкачки . Поэтому, чтобы ускорить ком­

пьютер. иногда нужно просто увеличить объем оперативной памяти . Объем опера­

тивной памяти для простого офисного компьютера под управлением Windows ХР
должен быть не меньше 256- 512 Мбайт, а пр" использовании W indows Vista ­
1 Гбайт, Для запуска современных игр и других ресурсоемких приложений объем

. памяти следует увеличить до 2-4 Гбайт и более, однако каждая системная плата
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имеет свой максим ально возможный объем поддерживаемой памяти, наприм ер 2,
4 или 8 Гбайт, Подробно установка оперативной памяти была рассмотрена в гл . 1.

Другой способ повысить производительность компьютера - его тщательная на­

стройка. Кроме оптимальных параметров ВIOS, нужно хорошо настроить операци­

он ную систему. Например, если ваш компьютер очень долго загружается, оптими­

зируйте загрузку с помошью BIOS (см. гл . 6),а также удалите ненужные программы
из списка автозагрузки W indows. . .

Если на компьютере обрабатывается или хранится важная информация, разгон для

него крайне вежелателеи . Сбой принесет гораздо больше неприятностей. чем вы­

игрыша в производительности..Не следует также прибегать к разгону, если надеж­

НОСТЬ .В работе компьютера для вас важнее скорости. Кроме того, сторонники раз­

гона склонны преувеличивать эффективность этой операции. Например, разгон

в 20-30 %без тестовых программ можно нросто не заметить.

Выше были приведены доводы против разгона, однако многие пользователи все же

разгоняют С80И компьютеры, иногда даже очень существенно. Наиболее часто

разгон преследует несколько целей.

О Получить ироиэводительный компьютер по низкой цене. Действительно, по­

добрав комплектующие с хорошим разгонным потенциалом, можно собрать

компьютер, который после разгона не уступит по производительности более

дорогим моделям. Сэкономленные деньги в таком случае можно сч итать платой

за риск, который неизбежно при этом возникает.

О Добиться желаемой производительности в одной или нескольких программах.

Наиболее часто разгон выполняют, чтобы увеличить скорость игрового компь­

ютера.

О Разогнать систему чисто из спортивного интереса. Многим людям свойствен
азарт, и они не взирая н и на что будут выжимать из ..железа. максимум скоро­

сти, даже если в этом нет практической необходимости . Такие пользователи

нередко подходят к разгону основательно, добиваясь при этом существенных

результатов.

Исходя из сказанного, в каждом конкретном случае нужно взвесить все <за. 11 <про­

тив. И самостоятел ьно принять решение, выполнять разгон или нет. Личное мое

мнение: разгон допустим при выполнении следующих условий.

о Вы разгоняет е собственный компьютер и берете на себя все риски, связанны е

с этой операцией (в том числе и материальны е) .

О На разгоняемом вами компьютере нехранятся важные данные и не ВЫПОЛНЯ­

ЮТСЯ операции , требующие повышенной стабильности системы .

О Для долго временной работы разгон выполняйте с некоторым запасом прочно ­

сти, поскольку при эксплуатации компонентов в предельных режимах снижа-

ется их срок службы и возрастает риск выхода из строя . .
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Способы .разгона

Современный компьютер можно разогнать несколькими способами: вручную ре­

дактировать настройки BIOS или воспользоваться специальными утилитами.

Краткорассмотрим'преимущества и недостаткиэтих способов.

Разгон с помощьюспециализированныхутилит

На компакт-дисках, прилагаемых к системным платам, можно найти УТИЛИТЫ 'для

разгона непосредственноиз Windows. Так, на дисках к системным платам от

Gigabyte есть программаEasy Типе 5, к платам от MSI может прилагаться утилита

Оиа! CoreCenter, а для плат ASUS имеется утилита AI Воовгег или А] Suite. Утили­
ты для разгона также выпускаются разработчиками чипсетов , например для плат

с чипсетами от nVidia есть программа nTune (рис. 17.1) , а для плат с чипсетами

АМО - утилита .АМО Overdrive. Кроме того, подобные утилиты выпускаются

и независимыми разработчиками , в качестве примера можно привести популярную

программу C!ockGen (http://www.cpuid.org).
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Рис. 17.1.Утилита для' настройки' и разгона системных плат с чипсетами nVidia

Разогнать компьютер с помощью одной из этих утилит несложно, достаточно лишь

разобраться с ее основными функциями , в чем вам может помочь инструкция

к системной плате или справочная система программы. Однако разгон с помощью
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утилит имеет 11недостатки: они вступают в работу только после загрузки операци­

онной систем ы, не умеют, разгонять некоторые модели плат, а иногда могут стать

причиной нсстабильности системы. При разгоне с помощью ОДНОЙ из указанных

утилит следует соблюдать ТОТ же ал горитм , что и при РУЧIIО.М разгоне из BIOS
(СМ. далее) .

Автоматическийразгон с помощьюBIOS

- Во многих современ ных системных платах есть специал ьные настройки дЛЯ КОМ­

плексного разгона компьютера, Некоторые производитсли п редлагают параметр

BIOS всего с двумя значениями: « комп ьютер разогнан ь и «компьютер не разогнан» .

Пример подобного параметра - Тор Pe rformance, который можно найти в не­

которых системных платах от Gigabyte. Иногда пользователю предлагают задать

уровень разгона в процентах. например в платах от AS US сеть параыетр ооегсгос к

орт л опв с возможными значениями 3 %, 5 %, 8%и 10%, указывающими уровень

разгона в процентах.

Еще один вар иант автоматического разгона - так называемый ди намический

разгон, при котором рабочие частоты и напряжения повышаются тол ько при пол­

ной загруженности пропессора. а при снятии нагрузки возвращаются в штатный

режим . дЛЯ включения ди намического разгона испол ьзуются следующие пара­

метры : CPU Intel l i gent Acce lerato r (Gigabyte), Dyn ami c Ove r c locki ng
(MSI ) . АI н , 0 . 5 (AS US). Эти и другие параметры были описаны в подразделе

« Комби н ироваи иые настройки» гл . 12.

Несмотря на простогу автоматического разгона, 011 имеет недостатки . Во-первых, его

эффсктивность, как правило, невысокая и ограничена всего нссколькими процента­

~Ш . ДЛЯ лейственного разгона ~fУЖ flO применять индивидуальный подход к каждому

процессору. а в автоматическом разгоне используются усредненные параметры. Во­

вторых, иногда разогнанный таким образом компьютер работает нестабидьно, хотя

при ручном режиме результаты могут быть лучшс.

Ручной разгон с помощью BIOS

Этот способ прелполагает огключить автоматическую настройку параметров про­

пессора 1I памяти 11 установить ЭТИ параметры вручную. Тако й способ более слож­

ный и трудоемкий 110 сравнению С предыдущими вариантам и , но позволяет достичь

наилучших резул ьтатов. Далее мы рассмотрим последовательность разгона в руч­

ном режиме более подробно.

ОСНОВЫ разгона процессоров

Для раЗГ9на пропессора нужно повысить его тактовую частоту, которая является

произведением частоты IIII I11Ы FSB на коэффипиент умножения частоты пропес-
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сора. Таким образом, для разгона можно увеличить частоту FSB, поменять коэф­

фициент умножения или применить оба метода вместе.

Большинство современных процессоров выпускается с заблокированным коэф­

фициентом умно~ения. Этой мерой производители ограничивают возможность

разгона, который 11М в принципе не выгоден, поскольку пользователь может по­

лучить быстрый процессор по цене более дешевого медленного.

При разгоне по шине FSB повышается не только тактовая частота процессора, но

н рабочие частоты памяти , шин РС! , РС! Express н других компонентов. Таким

образом, разгоняется сразу несколько основных устройств, ЧТО ощутимо сказыва­

ется на обшей производительности системы. С другой стороны , предел разгона по

шине FSB может наступить очень быстро, поскольку система перестанет нормаль­

во работать , как только частота любого из разгоняемых компонентов перейдет

допустимый уровень. И ными словами, может случиться так, что разгон ный по­

тенциал процессара еще достаточно велик, но система уже не работает, поскольку

для памяти , шины ре! или другого устройства достигнута критическая частота.

Чтобы разогнать процессор на полную мощность, следует предварительно умень­

шить частоту шины памяти и выставить фиксированные значения для частот шин

РС!/ РС! Express или АСР.

в современных системах разгон с помощью измененного коэффициента умножения

используется редко, поскольку почти во всех процессорах он заблокирован или же

его можно только уменьшать. Но в некоторых случаях, уменьшив коэффициент

умножения , удается повысить общую проиаводигельность системы благодаря

нропорционал ьному увеличению частоты FSB.

Специально для любителей разгона выпускаются процессоры с разблокированным

коэффициентом умножения . Это позволяет разгонять процессор независимо от

системной шины, 110 цены на подобные процессоры достаточно высоки . Разблоки­

рованный множитель имеют процессоры семейства Intel Соге 2 с обозначением

Extreme, например Саге 2 Extreme Х6800 . Среди процессеров АМD Athlon 64
разблокированный множитель имеют модели с обозначен ием FX.

Какие процессоры лучше разгоняются

Узнать разгонный потенциал конкретного пропессора можно только эксперимен­

тально, но есть и некоторые общие закономерности. Как известно, одна и та же

модель может выпускаться на различных ядрах, имеющих определенные кодовые

наименования. В пределах одного ядра лучше всего разгоняются модели с более

низкими тактовыми частотами . Модели с более высокими частотами разгоняются

хуже, поскольку они работают на частотах, близких к предельным. Кроме того, одно

и то же ядро может иметь несколько версий, причем более новая версия, или «степ ­

пингь как правило, обладает лучшими способностями к разгону.
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Приведу такой пример. Известио, что очеиь хорошо разгоняется линейка процес­

соров Pentium Dual-Coce на ядре Allendale (Соnrое-1М) . Младшая модель зтой

линейки Pentium Dual-Coce Е21 40 имеет паспортную частоту 1,6 ГГц, и почти

всегда ее можно поднять в полтора раза (до 2,4 ГГц) , а ДЛЯ некоторых экземпляров

удается увеличить частоту в два и более раз (до 3,2-3,5 ГГц). Еслн же взять старшие

модели процессоров Pentium Dual-Core, например Е22ОО (2,2 ГГц) или Е222О

(2,4 ГГц), то их разгон почти всегда ограничен теми же 3,2-3,5 ГГц, как и ДЛЯ луч­

ших экземпляров Е2140. Преимуществом старших моделей является больший

коэффициент умножения, что снижает требования к системной плате и памяти,

и за счет этих факторов абсолютные покаэатели разгона старших моделей ВСС же

немного выше.

Аналогичные. закономерности можно проследить и для других моделей процессо­

ров, как Intel, так и АМО. Существует мнение, что процессоры от Intel разгоняют­

ся лучше, но и у АМО есть модели с хорошим разгонным потенциалом. для разго­

Н3 лучше брать модели с более низкими частотами и не забывать, ЧТО очень много

зависит от конкретного экземпляра процессора. По усредненным статистическим

данным, большинство современных процессоров разгоняются в пределах 20-80 %
от номинальной тактовой частоты. Подробную статистику разгона процессоров ВЫ

можете посмотреть на сайте http:/ / www.overclockers.ru.

Хороший разгонный потенциал процессора может быть не реализован, если этого

не позволит системная плата. Плата для разгона должна удовлетворять нескольким

требованиям.

О Име~ь широкий диапазон регулировки частоты шины FSB. Это наиболее важ­

ный параметр для разгона современ ных процессоров . Некоторые модели сис­

темных плат хотя и позволяют устанавливать высокие частоты FSB, но не

обеспечивают при этом должной стабильности.

О Позволять рсгулировать напряжение питания процессора, памяти и чипсета

в достаточных пределах и с минимальным шагом.

О Иметь достаточные возможности для регулировки частоты шины памяти и из­

менения основных таймингон.

О Обеспечивать фиксированные значения ДЛЯ частоты шин PC IjPCl Express при
повышении частоты шины FSB.

для разгоналучше всего себя зарекомендовали платы производства AВIT, ASUS, MSI,
Gigabyteи DFI,однако при выборе следует ориентироваться не на производигеля. а на

конкретную модель маты. Ведущие производители плат выпускают широкий ассор­

тимент мат, в одной модели возможности разгона могут быть сведены к минимуму,

а другие, наоборот, разгоняются очень хорошо. Чтобы выбрать хорошую плату для

разгона, рекомендуется ознакомиться с характеристиками плат на сайтах ПРОИЗ80ДИ­

гелей, а также почитать обзоры и отзывы , публикуемые на сайтах по ..железу», напри­
мер http://www.overclockers.ru, http:// www.ixbt.com, httр:jjwww.зdпеws.ru и др.
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Особенности разгона оперативной памяти

Оперативная память обычно не разгоняется сама по себе, это почти всегда сопут­

ствующая операция при разгоне процессора. ОЗУ существенно влияет на общую

производительность системы, поэтому при разгоне процессора следует тщательно

подобрать оптимальные режимы работы памяти .

Есть два способа увеличить производительность оперативной памяти .

О Повысить тактовую частоту работы памяти . Обычно она изменяется вместе.

с частотой FSB при разгоне процессора.

О Изменить тайминги, Уменьшив их, можно заставить оперативную память об­

ращаться к ячейкам в более быстром режиме при неизмеиной тактовой частоте.

Наибольшее значение имеют четыре основных тайминга (см. гл. 9), а такжс

параметр ORAМ Comrnand Ra te ( 1Т/2Т Memory Timing ).

На практике эти два способа взаимоисключаюшие, то есть, увеличивая тактовую

частоту памяти, вы добьетесь стабильной работы только при более медленных

таймингах, а самые быстрые тайминги обычно удается использовать при паспорт­

ном значении тактовой частоты . Какой же способ позволяет добиться лучшей

производительности? На этот вопрос нет однозначного ответа; в одних случаях

лучше уменьшить тайминги, а в других - увеличить частоту памяти. Способность

к разгону зависит также от конкретного модуля памяти, а окончательный вывод об

эффективности того или иного способа для вашей системы можно сделать только

после эксперимента.

При разгоне процессоров семейства InteIСоге 2 невысокие характеристики исполь­

зуемых модулей памяти могут стать причиной того. что разгонный потенциал

процессора окажется реализованным не полностью. Это связано с тем, что в неко­

торых.чипсетах минимальное значение соотношения между частотами FSB и па­

мяти равио 1:1, и при поднятии частоты FSB до 400 -500 МГц результирующая

частота памяти будет равна 800- 1000 МГц. Поэтому для хорошего разгона InteI
Core 2 нужно применять качественные модул и с пасиортной частотой не ниже

DDR2 800МГц.

Подготовка к разгону

Систему, предназначенную для разгона. следует оптимально настроить 11подгото­

вить К перегрузкам , которые неизбежно возникнут. В первую очередь, она должна

работать стабильно в штатном режиме. Нет ни какого смысла разгонять компьютер.

который в обычном режиме склонен к периодическим сбоям или зависаниям . по­

скольку разгон только усугубит эту ситуацию.

Перед разгоном рекомендуется посетить сайг ПРОИЗ80ДИТеля вашей платы и про­

верить наличие новых версий BIOS дЛЯ вашей модели . Нередко прошивка новой
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версии BIOS поэноляет улучшить разгонные характеристики платы , а подробно

процесс перепрошинки был рассмотрен в гл . 15.

Найдите все необхолимые параметры BIOS. которые понадобятся при разгоне, 11 раз­

беритесь с II Х назначен ием , В ЭТОМ может помочь инструкция к системной плате,

а есл и ее нет, можно скачать се электрон ную версию с сайга производигеля .

ВОТ список параметров . обычно изменяемых при разгоне пропессора.

о Частота шины FSB . ОСНОВНОЙ параметр ДЛЯ разгона современ ных пропес­

сорав .

О Коэффициент умножения процессора . Умси ьшсиие этого коэффициента 11110­

гда может попадобиться ДЛЯ более точной установки частоты FSB. Если же у вас

окажется пропессор с разблоки рован ным множителем , тогда ВЫ сможете вы­

ПОЛ Н ИТЬ разгон с помощью увел ичен ия множителя .

О Напряжение питания процессора, памяти 11чипсета . П ри умерен ном и среднем

разгоне повышать папряжения обычно не требустся, а при раягоне до макси­

мал ьных частот без этого не обойтись,

О Частота работы оперативной памяти и основные тайминги . П одробно эти

параметры описаны в разделс -Опсрати вная память» гл . 9.

О Частоты ШIIII AGP, РС) , РС) Express . Эти частоты также связаны с частотой

FSB, 11 для нормал ьпой работы разогнанной системы следует выстав ить их

правильные соотношения .

Необходимы е настройк и можно найти в разделе BIOS Sctup Freque ncy /Vo l t age
Cont ro l , но во многих системных платах его название может отличаться , напри­

мер Jumpe r Free Configu r at ion в системных платах от ASUS или Cell Мепи

в платах ~IS I . Другие варианты названий этого раздела 11 подробные описания

параметров приведсны в гл . 12. Если в BIOS вашей системной платы нет раздела

ДЛЯ настрой ки частот 11напряжен и й , слсдует искать нужные параметры в разделе

Adv a n c e d Ch i p se t Featu res . .

в инструкци и к системной плате также нужно изучить перемычки , изменяющие

параметры работы ком понентов. ХОТЯ конфигурация с их помощью характерна ДЛЯ

более стары х плат, этот способ может использоваться и в некоторых современных

моделях. Одну персмычку вам придется найти обязательно - это перемычка ДЛЯ

оч истки eMOS-наМЯТl I (см . гл . 14) , которая необходима, чтобы сбросить настрой­

К II BIOS при неудачном разгоне.

Перед разгоиом следует проверить рабочие температуры основных компонентов

11 их охлажден ие. Если при полной загружен ности системы в штатном режиме

температура п ропессора приближается к 600или выше, разгон нельзя начинать без

модернизации системы охлажден ия . Подробнее об охлаждени и читайте в конце

этой главы .
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.для стабильной работы разогнанного компьютера большое значение имеет каче­

СТВО блока питания . При разгоне повышается потребляемая компьютером мощ­

НОСТЬ, 11 возможностей блока питан ия может не хватить. Кроме максимальной

мощности , 0 11 должен обес печивать стабильность питающих напряжений при " 11 ­

ковых нагрузках. Дешевые блоки питания иногда имеют относительно высокие

паспортные значения мошиости , но не обеспечивают должную стабильность 1111­

тающих напряжений , Часто более дорого й и качественный блок питания С паспорт­

НОЙ мощностью 300 Вт работает лучше, чем дешевый с мощностью 400 Вт.

Разгон процессоров Inte[ Соге 2
в качестве примера рассмотрим технологию разгона системы , ностроенной на про­

пессоре семейства IntclСоте 2 как наиболее популярном на момент написания книги,

Компания Intel выпускает десятки моделей процессеров этого семейства, которые

предназначены ДЛЯ различных сегментов рынка, различаются производительностью

и ценой . Основные параметры всех известных на момент выхода кн иги процессоров

семейства Соте 2для настольных компьютеров приведсны в табл . 17. 1.

Таблица 17.1. Параметры процессо ро в семейства Intel Соге 2

Модель пропессора Кодовое название Рабочая Частота мяо- ТеПЛО80ii

ядра и техпроцесс частота , взв.мг» жи- пакет

ггц гель ТОР, Вт

Сеюгоп Е1200 АНсп"аlс-5 12, 65 "м 1,6 200/800 8 65

Ссlсгоп 220 Сопгос- L, 65 нм 1,2 133/ 533 9 19

Ссlсгоп 420 Сопгое-L, 65 11М 1,6 200/ 800 8 35

Cclcгon 430 Сопгое-L. 65 11М 1,8 200/800 9 35

Ссlсгоп 440 Сопгос- Ь, 65 11М 2.0 200/ 800 10 35

Pcntiom Dual-Corc Е2 140 AHcn"ale, 65 им 1,6 200/800 8 65

Pentium Dual-Core Е2160 AHen"ale. 65 им 1.8 200/ 800 9 65

Реп tium Dual-Core Е2180 АНеп"аlе, 65 им 2.0 200/800 10 65

Penti um Dual-Coce Е2200 AHen" ale, 65 "м 2.2 200/ 800 11 65

Pent ium Dual Соге Е2220 AHen"ale. 65 им 2,4 200/ 800 12 65

Соге 2 Duo Е6300 Сопгос. 65 им 1,86 266/1066 7 65

Соге 2 Duo Е6320 Сопгос, 65 им 1.86 266/1 066 7 65

Согс 2 Оно Е6400 . Сопгое. 65 ИМ 2.13 266/1066 8 65

Соге 2 Оно Е6420 Сопгое, 65 11 М 2,13 266/ 1066 8 65

Согс 2 Оно Е6540 Соп гое, 65 11М 2.33 333/ 1333 7 65

Согс 2 Duo Е6550 Сопгое, 65 им 2.33 333/ 1333 7 65

Продолжение ,р
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Таблица 17.1 (продолжение)

Модель npOI\eccopa Кодовое название Рабочая Частота Мно· ТеМО80Й

ядра и техпроцесс частота. FSВ,МГц жи- пакет

Пц тель тпг.в-

Согс 2 Ооо Е6600 Сопгос, 65 им 2,4 266/ 1066 9 65

Согс 2 Ооо Е6700 Сопгос . 65 нм 2,66 266/1066 10 65

Согс 2 0110 Е6750 Сопгос, 6S 11 М 2.66 333/ 1333 8 65

Соге 2 [)uo Еб850 Соп гос. ()S нм 3.0 333/ 1333 9 65

Согс 2 0110 Е4300 Allt'llllalc,65 11М 1.8 200/800 9 65

Согс 2 DlIo Е4400 AIICIHlalc, 6S 11М 2.0 200/800 10 65

Соге 2 0110 Е4500 АlIсшlаlс, 65 11 М 2,2 200/800 11 65

Саге 2 DlIo Е4600 Alle",I . le. 65 11 М 2,4 200/800 12 65

Саге 2 Ооо Е4700 Allel1dale. 65 нм 2,6 200/800 13 65

Саге 2 0 11 0 Е6300 Аllепdаlе. 65 им 1,86 266/1066 7 65

Саге 2 Ооо Е6400 Лllепdа lе , 65 нм 2,13 266/1066 8 65

Саге 2 Ооо Е8 190 Wo lf<1ale. 45 нм 2.66 333/ 1333 8 65

Саге 2 Ооо Е8200 Wol(dale. 45 им 2.66 333/ 1333 8 65

Саге 2 Ооо Е8300 W olfdale. 45 нм 2.83 333/ 1333 8.5 65

Саге 2 Ооо Е8400 W olfd.le. 45 11М 3,0 333/ 1333 9 65

Саге 2 Ооо Е8500 Wolfdale, 45 11М 3.16 333/ 1333 9.5 65

Саге 2 Ооо Е7200 Wo lfdale-3 M. 45 нм 2,53 266/ 1066 9.5 65

Саге 2 Extreme Х6800 Сопroс ХЕ , 6S им 2.93 266/1066 11 75

Саге 2 Quad о6600 Kentsfield . 65 нм . 2,4 266/ 1066 9 105

Саге 2 O uad 06700 Kentsfield. 65 нм 2.66 266/ 1066 10 95

Саге 2 Quad О9300 Yorkfield. 45 нм 2.5 333/ 1333 7.5 95

Саге 2 Ouad 09450 Yorkfield. 45 нм 2.66 333 / 1333 8 95

Саге 2 Ouad 09550 Yorkfield. 45 нм 2.83 333/ 1333 8.5 95

Саге 2 Extreme оХ6700 . Kentsfield ХЕ . 65 нм 2.66 266/1066 10 130

Саге 2 Ехтгегпе ОХ6800 Kentsfield ХЕ , 65 нм 2,93 266/ 1066 11 130

Саге 2 Ехц'егпе ОХ6850 Kentsfield ХЕ. 65 нм 3.0 333/1333 9 130

Саге 2 Ехггсгпс ОХ9650 Yorkfie ld ХЕ. 45 нм 3,0 333/ 1333 9 130

Саге 2 Extceme ОХ9770 Уaгkfield ХЕ. 45 нм 3.2 400/1600 8 136

Саге 2 Ext reme ОХ9775 Yor kfield ХЕ. 45 нм 3.2 400/ 1600 8 150

Все процессоры семейства Intel Саге 2 неплохо разгоняются с помощью увеличения

частоты FSB,ДЛЯ большинства 113 них удается поднять рабочую частоту примерно

в полтора раза, а для некоторых экземпляров - в два раза. Однако высокий потен­

циал разгона пропессора может быть не реализован , поскольку другие компоненты
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системы могут не работать при высоких значениях FSB. Чтобы получить хорошие

результаты разгона Intel Соге 2, следует обратить внимание на выбор системной

платы и оперативной памяти. Это особенно актуально для процессоров с меньши­

ми паспортными частотами, поскол ьку они имеют небольшой коэффициент умно­

жения (7-8), и для достижения высоких рабочих частот следует существенно по­

вышать частоту FSB.

Для хорошего разгона вам понадобится системная плата, способная устойчиво

работать на частотах FSBдо 500 МГц. При существенном повышении частоты FSB
могут паблюдаться явления, которые получили название FSB Но]е, FSB Strap
и FSB Wall. Рассмотрим их более подробно.

о FSB Hole - интервал частот FSB, при которых системная плата работает не­

стабильно или не запускается вообще. причем при более высоких частотах FSB
плата работает нормально. Проблема FSB Hole может проявляться в диапазоне

400-450 МГц, но ее проявление зависит от конкретной модели платы. В неко­

торых платах эта проблема может отсутствовать или проявляться только при

некоторых значениях FSB.

О FSB Strap - частота, выше которой чипсет переключается в более медленный

режим работы , это позволяет сохранить стабильность при высоких значениях

FSB, но приводит к некогорому падению производительности системы. Часто­

ты , при которых происходит автоматическое переключение режима работы

чипсета, устанавливаются производителями системных плат и могут отличать­

ся в зависимости от модели платы . В некоторых платах имеется возможность

настраивать FSB Strap с помощью BIOS.

О FSB Wall - максимальная частота FSB, на которой может работать конкретный

экземпляр процессора, причем эту частоту нельзя преодолеть даже при умень­

шении коэффициента умножения.

Еще одна проблема при разгоне процессоров семейства Iпtеl Соге 2связана с превы­

шением допустимых частот оперативной памяти, в результате чего система не будет

работать, хотя пропессор еще имеет потенциал разгона. Частота оперативной памя­

ти эадается путем деления частоты FSB на определенный коэффициент. Для боль­

шинства популярных чипсетов минимальным значением является делитель 1:1 .
При установке этого делителя и повышении частоты FSBдо 400 МГц эффективная
частота памяти уже будет равна 800 МГц, и не каждый модуль DDR2-5ЗЗ сможет на

ней работать, не говоря уже о DDR2-400. Исходя из этого, для разгона Intel Соге 2
нужно устанавливать на плату хорошую память - не ниже DDR2-800.

При повышении частоты FSB будут автоматически повышаться частоты работы

оперативной памяти , чипсета. ш ин PCI/ PCIE и других компонентов. Поэтому

перед разгоном следует принудигелыю их уменьшить, чтобы узнать максимальную

рабочую частоту процессора. Когда же она будет известна, можно подобрать опти­

мальные рабочие частоты ДЛЯ других компонентов .
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Последовательность разгона может бытътакой ,

1. Установите оптимальные настройки BI OS дЛЯ вашей системы . Установите

значсн ис Di s a bled (Of f) для параметра Spread Spectrum, который не очень

совместим с разгоном. Таких параметрову вас может оказаться несколько: для

пропессора (CPU) , шины PCI-Е, интерфейса SATА 11 др .

2. На период выполнения разгона отключите технологии эн ер госбережен ия

I п tс l SpccdS tcp 11 С 1Е Зпрроп. Послс завершения всех экспериментов можно

попробовать включить эТl~функции 11 протестировать систем у в таком режиме .

Если тссты пройдут удач 110 , можно оставить эти параметры включенными дЛЯ

умен ьшсн ия эисргопотрсблсн ия И нагрева процессора.

3. Установите вручную частоты шин PCI/PCIE. ДЛЯ шины PCI следует устано­

вить частоту 33 МГц, а дЛЯ PC I Express лучше установить значен ие в пределах

100-11 О МГц. В некоторых моделях плат при зн~чении Аи to или паспортном

значен и и 100 MrII результаты могут получиться хуже, чем при нестандартном

зиачсни и частоты в 101 МГц (рис. 17.2).

Рис. 17.2. Уста новка фиксированного значения частоты шины pel Express

4. Умен ьш ите частоту работы оперативной памяти . В зависимости от модели

платы это можно сделать двумя способами.

Установить минимальпоезначение частоты оперативной памяти с помощью

параметра System Memory Frequ e n c y (рис. 17.3) или подобного. Для дос-
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тупа к этому . параметру , возможно, понадобится отключить автоматическую

настройку памяти.

Установить минимальное значение множителя , определяющего соотноше­

ние частоты FS B и памяти с помощью параметра FS B!Memor y Rati o,
System Memory Multiplier или аналогичного.

Рис. 17.3. Установка минимально возможной частоты оперативной памяти

Поскольку способы изменения частоты памяти в разных платах различаются ,

рекомендуется выполнить перезагрузку компьютера и убедиться с помощью

диагностических утилит Everest ( http:/ /www.LavaLys.com), CPU-Z,(http://www.
cpuid.com ), что частота памяти действительно уменьшилась. Для большинства

популярных чипсетов минимально возможная частота памяти дости гается при

установке коэффициента 1:1. Но не забывайте о том, что эффективная частота

памяти DDR2 является удвоенной, например при частоте FSB 266 МГц и ко­

эффициенте 1:1 п~мять будет работать в режиме DDR 2-533.

Чтобы оперативная память не стала преградой при разгоне, рекомендуется

также увеличить тайминги памяти. Для памяти DD R2 можно увел ичить основ­

ные таймингидо 5 -5-5-15-2Т (см . гл . 9) .

5. После выполнения подготовительных действий можно приступать непосредст­

венно к процедуре разгона. Для начала можно поднять частоту FSB на 20-25 %
(например, с 200 МГц до 250 МГц или с 266 МГц до 320 МГц), после чего по­

пробовать загрузить операционную систему и проверить се работу. Параметр
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для установки может называться CPU FSB Cl o ck, CPU OverC lock in MHz

или аналогично (рис. 17.4) .

Рис. 17.lj . Установка частоты FSB для разго на проце ссора

ПРИМЕЧАНИЕ

Для получе н ия доступа к ручно й регул ировке FSB вам , возможно , придется отклю ч ить

автомат ическую установку частоты процессора (параметр CPU HostClockContгol) или

отключить динамический разгон системной платы.Например, в системных платах

ASUS следует выбрать для параметра AI Overclocking значение Manual.. .

6. С помощью утилиты сгп-з ( http:/ / www.cpuid.com) проверьте реальные рабочие

частоты пропессора и памяти , чтобы убедиться в правильности ваших действий

(рис; 17.5). Обязательно контролируйте рабочие температуры и напряжения.

Запустите одну-две Te~TOBыe программы и убедитесь, что нет сбоев и зависаний.

7. Если проверка разогнанного компьютера прошла без сбоев, можно его перезагру­

зить, повысить частоту FSB на 5 или 10 МГц, после чего снова проверить работо­

способность системы. Продолжайте до тех пор, пока не возникнет первый сбой.

8. При появлении сбоев можно уменьшить частоту FSB, чтобы вернуть систему

в стабильное состояние, но если вы хотите узнать предельную частоту процес­

сора, придется повышать напряжение питания ядра с помощью параметра СPU

VCo re Vol tage или CPU Vo l tage Sett ing (рис. 17.6). Изменять напряже­

H'.'Ie питания нужно плавно и не более чем на 0,1-0,2.В (до 1,40~1,50 В). Тести­

руя компьютер с увеличенным напряжением питания процессора, следует

обязательно обратить внимание на его температуру , которая не должна быть

больше 600. .
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Рис. 17.5. Контроль реальной частоты процессора с помощью программы CPU·Z

При достижении высоких значений FSB дЛЯ стабильной работы системы может

понадобиться немного поднять напряжение питания чипсета и оперативной

памяти, не забывая при этом о дополнительном охлаждении и контроле рабочих

температур разогнанных компонентов.

Рис. 17.6. Увеличение напряжения питания процессора
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Окончател ьный результат этого этапа разгона - найти максимал ьную частоту

FSB, при которой процессор может работать длительное время без сбоев и пе­

регрева .,
•

ВНИМАНИЕ

Некоторые си стемные платы могут автоматически увеличивать питающи е напря­

жения при разгоне, если для соответствующих параметров устано влено значение

Auto. Поэтому следует контролировать фактическое значение напряжений с помо­

ЩЬЮ диагностических утилит (см . гл . 13) .
При контроле на пряжений практически всегда имеет место некогорая погреш ­

насть между напряжением , установленным в BIOS, и напряже нием, которое пона ­

зы вают утилиты мониторинга . Величина это й погрешности зависит от конкретной

модели платы .

9. Подбери те о птимальн ые параметры оперативной памяти . На шаге 2 м ы

умен ьшили ее частоту и увеличили тайминги . однако с увеличен ием частоты

FS B частота намят и также увелич илась. Фактич еское з начение частоты

памяти можно рассчитать вручную или определ ить с помощью утилит C PU-Z,
EVE REST 11 др.

Есл и фактическая частота работы памяти получилась выш е паспортного зна­

чени я для ваших модулей , значит, память тоже является разогнанной и опти ­

м изировать ее работу можно только с помощью тайм инго в , Есл и же после

разгона частота работы памяти ниже паспортной частоты ваших модулей , сле­

дует увел ич ить соотношение FSB: D DR и лишь затем подобрать оптимальные

тайми н ги .

. Для проверки стабильности намяги используйте специальные тесты : утилиту

MemTcst или встроснные тесты памяти в рассмотренных далее диагностических

программах.

10. После того как процессор разогнан и подобраны оптимальные параметры шины

памяти , следует всесторонне протестировать скорость разогнанного компьюте-

ра и стабильность его работы . . .

Разгон процессоров AMD Ath10n 64jSempron
До появления процессоров Intel Соге 2 самыми популярными являлись процессо­

ры семейства Athlon 64/ Sempron . На момент написания кииги оии уступал и по

производительности процессорам Intel Соге 2, но являлись хорошим выбором

в бюджетном сегменте рынка благодаря низкой цене.

Особенность эт.их процессоров - встроенный контроллер оперативной памяти,

поддерживающий работу DDR/DDR2 в двухканальном и одноканальном режи­

мах, ДЛЯ связи процессора At hlon 64 с чипсетом используется шина Нурег'Ггапзроп

(НТ) с базовой частотой 200 МГIIИ множителем 4 или 5. Шины FSB как т~ковой

в этих системах нет, но мы по традиции будем использовать этот термин для
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обозначения внешней частоты пропессора и базо вой частоты Ш I III Ы Нурег­

Transport.

Разогнать процессор семейства Athlon 64 можно, повышая частоту FSB, штатное
значение которой составляет 200 МГц. При этом автоматически будет повышаться

частота шины HyperTransport и частота шины памяти. П оэтому перед раз гоном

следует принудительно их уменьшить, чтобы узнать максимальную рабочую час­

тоту процессора. Когда же она будет известна, можно полобрать оптимальные

значениядля частот ВТ и шины памяти.

Для наилучшего результатаразгон нужно разделить на нескол ько этанов. Сначала

разгоняется процессор в следующей последовательпост•.

1. Установите оптимальные настройки BIOS дЛЯ вашсй системы . Отключите

технологию Coo l ' n' Quiet, которая не очень совместима с разгоном. Следует

TaK~e отключить модуляцию тактовых частот с. помощью параметра Sp rea d
Spectrum.

2. Уменьшите частоту работы оперативной памяти . Для этого , возможно, сначала

придется отменить установку параметров памяти с помощью SPD (параметр

Memory Timing Ьу SP D или аналогичный ), а затсм указать минимально

возможную частоту в параметре Memor y F r equ e n c y f or или подобном

(рис. 17.7) .

Рис. 17.7. Установка частоты работы оперативной памяти

.3. Уменьшите частоту работы шины Hy perTransport с помощью параметра НТ

Frequen c y или аналогичного (рис . 17.8 ). Если в качестве значен и й этого
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параметра в вашей системе используются множители , выберите значение З х, .
а если частота - установите 600 МГц.

Рис. 17.8. Уменьшение рабочей частоты шины HyperTransport

4. Установите фиксированные значения для частот шин PCI/ AGP. Номинальные
частоты равны 33/66 МГц, а параметр для их настройки может называться

AGP/ PCI Clock или AGP OverClock in MHz . .

5. После всех вышеперечисленных действий можно начинать сам разгон. Для на­

чала можно поднять частоту FSB на 10-15 %(например, с 200 МГц до 225 МГц),

после чего попробовать загрузить операЦИОННУi9 систему и проверить ее рабо­

ту. Параметр для установки может называтъсясил FSB Cloc k, CPU OverClock

i n MHz или аналогично.

6. С помощью утилиты CPU-Z ( http://www.cpuid.com) проверьте реальные рабочие

частоты процессора и памяти, чтобы убедиться в правильиости ваших действий

(рис. 17.9). Обязательно контролируйте рабочие температуры и напряжения

. (см . гл. 13). Запустите одну-две тестовые программы и убедитесь, что нет сбоев

и зависаний.

7. Если проверка разогнанного компьютера прошла без сбоев , можно его перезагру­

зигь, повысить частоту FSB на 5 или 10 МГц, после чего снова проверить работо­

способность. Продолжайте до тех пор, пока система не даст первый сбой.

8. При возникновении сбоя можно уменьшить частоту FSB, чтобы вернуть систему

в стабильное состояние, но если вы хотите узнать предельную частоту процес­

сора, придется повышать напряжение питания ядра с помощью параметра CPU

VCore Vol t age или CPU Vol t age (рис. 17.10). Изменять напряжение питания
нужно плавно и не более чем на 0,2-0,3 В (15-20 %).Тестируякомпьютер с уве-
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Рис. 17.9. Контроль реальной частоты работы процессора с помощью про граммы CPU-Z

личенным напряжением питания процессора, следует обязательно обратить

внимание на его температуру. При максимальной нагрузке она не должна быть

больше 60·, иначе придется снижать параметры разгона или улучшать систему

охлаждения.

Рис. 17.10. Увеличение напряжения питан ия ядра процессора

9. Если повышение напряжения питания дало положительный результат, можно

попробовать еще немного увеличить частоту FSB, чтобы узнать абсолютный
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предел вашего процессора. Окончательный результат этого этапа разгона - па­

хожден ие максимальной частоты FSB, при которой процессор может работать

дл ител ьное время без сбоев и перегрева. Однако система не будет при этом

настроена на оптимальную производительносгь, поскол ьку частоты шины 113 ­

МЯ!" 11 шины HyperTransport были изначалыю занижен ы.

Следующий этап разгона - установка оптимальных значений для работы опера­

тивной памяти . Здесь понадобится небольшой расчет, поскольку в системах Н3 базе

At hlo n 64 контроллер памяти встроен непосредственно в пропессор. а тактовая

частота шины памяти определяется с помощью делителя от частоты центрального

процессора.

Пусть процессор имеет паспортную частоту 1800 МГ". Тогда для режима DDR 400
будет применяться делитель 1800 / 200 ~ 9, для режима D D R 333 делитель будет

1800 / 166 - 11 (принимается округленное значение) , а для режима DDR 266 ­
1800 / 133 ~ 14 . допуcnщ процессор разогнан до 2300 МГ", тогдадля режима работы

памяти DDR 400 реальиая частота шины памяти будет 2300 / 9 ~ 256 МГц, для режи­

ма DDR 333 - 2300 /1 1 - 209 МГц, для режима DDR 266 - 2300 / 12 - 164 МГц.

в системе с модулем памяти DDR 400 и с установленным в BIOS режимом DDR 400
память будет разогнана в нашем примере на 256 - 200 - 56 МГц (или 28 %), что
может оказаться слишком много дЛЯ ее стабильной работы . В режиме DD R 333
разгон составит всего 9 МГц. или 4,5 %, и в большинстве случаев работа памяти

должна быть стабильной. При переводе ее в режим DDR 333 увеличьте до макси- .
мума тайминги , после чего протестируйте. Если тест пройден нормально, можно

пробовать постепенно уменьшать тайминги, каждый раз проверяя память.

Если же в работе памяти есть сбои, можно немного увеличить напряжения питания

модулей памяти-Для модулей DD R номинальное напряжение питания равно

2,5 В, а поднимать его можио с шагом в 0,1 В приблизнтельно до 2,8 В. При повы ­

шенном напряжении питания следует позаботиться о дополнительном охлажден ии

модулей памяти .

При уверенной работе памяти в режиме DDR 333 можно попробовать перевести

ее в режим DDR 400, предварительно увеличив таймииги. Однако в этом случае

компьютер может не включиться и придется обнулять содержимое eMOS-памяти ,

после чего выставлять все параметры разгона заново. Если в режиме DDR 400
память все же заработала, ее следует протестировать 11 подобрать оптимальны е

тайминги и напряжение питания .

Последний штрих в разгон е компьютера - установка оптимальной частоты шины

HypcrTransport,для которой, как вы помните, мы выбрали множитель Э х . Эта шина

обычно работает стабильно пр" частотах до 1000 МГц, поэтому пр" повышении час­

тоты FSB ДО 230 МГц можно установить множитель 4х. После этого следует всесто­

роинее тестирование скорости разогнанного компьютера 11 стабиль ности его работы .
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Особенности разгона процессоров других

типов

Рассмотренные выше алгоритмы разгона процессоров Intcl Соге 2 и Athlon 64 мож­
110С успехом применятъ дЛЯ разгона процессоров других ТШЮВ, нужно Л ИШЬ учесть

некоторые особен иости разгоняемых процессорав и чипсетов. В системах Н3 основе

Лthlоп ХР/Sсшргоп, предназначенных для установки в Sockct А (S ocket 462), кон­

троллер памяти является частью северного моста чипсета. В таких системах нет

понятия Ш IIIIЫ HyperTransport, 11 при разгоне по приведеиной выше схеме пункты ,

касающиеся Нурег Тгапврог, можно не учиты вать.

При разгоне процессоро в семейства Iпtеl Репtiuш 4 следует обязательно контро­

л ировать момент, когда срабатывает защита от перегрева. достигнув критической

тем пературы , процессор начинает автоматически пропускать такты (впадать в так

называемый «тротллинг» ) ил и же снижать тактовую частоту. П ри этом п роизво­

дительность может быть ниже, чем у неразогнанного п роцессора, поэтому такой

разгон лишен всякого смысла. Для наблюдения за работой температурной защиты

используйте одну нз специал изированных программ , например RightMar k сри
Clock Utility (http:/ /www.rightmark.org) .

Проверка и тестирование разогнанного

компьютера

Загрузка операционной системы

Первый тест на работоспособность компьютера - загрузка операционной системы .

Если сбой системы произошел уже при процедуре POST,значит, процессор или дру­

гие компоненты не могут .держать*, заданную частоту. В таком случае лучше

сразу уменьшить частоту FSB и прочие параметры разгона или же выставить дру­

гие соотношения между частотами FSB, шины памяти , РС! или AGP. Если зти

шины работают на минимальных частотах , можно немного поднять напряжение

питания пропессора. Есл и указанные методы не привели к успеху, параметры раз­

гона нужно уменьшить как минимум на одну ступень.

При явном переразгоне компьютер может не запуститься вообще. Большинство

современных системных плат умеют восстанавливать значения частот н напряже­

ний по умолчанию при неудачиом разгоне, но способ включения этой функции

может отличаться в зависимости от ПРОИЗ80ДИТеля платы .

о Выключите компьютер кнопкой на системном блоке и через 10-20 секунд

включите его снова. Иногда для выключения следуетудерживать кнопку пита­

ния 4-6 секунд.
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о Повторит е операцию включения/выключ ения компьютера несколько раз (MSI).

О Удерживайте при включени и компьютера клавишу IП5еrt.

Если вам не удалось сбросить настройки BIOS одним из описанных способов,

откройте системный блок 11 выполните сброс настроек с ПОМОЩЬЮ персмычки на

системной плате. .

При запуске Windows нагрузка на основные компоненты значительно возрастает,

(1 если значен ия рабочих частот были превышены , ТО Windows может просто не

загрузиться . Н аиболее характерны выпадения в 4: СИННЙ экран смерти» , глухие

зависания 1IЛ11 спонтанные перезагрузки. При возникновении любого из переч ис­

ленных признаков следует сразу же уменьшить параметры разгона. На этом этапе

вступает в работу жесткий ДИСК, и сбои могут возн икатъ И3-З3 завышенной скоро­

сти обмена с ним.

Если операционная система нормально загрузилась, прикладвые программы за­

пускаются , это еще пе свидетельствует об успешном разгоне. Система может вне­

запно остановиться через несколько минут или только при работе определенных

программ , требующих повышенных системных ресурсов.

Тестирование стабильности

Как говорилось выше, если после разгона компьютера операционная система ус­

пешно загрузилась, это еще не значит, ЧТО разгон удалея полностью. Чтобы прове­

рить его эффективность, нужно убедиться , что при продолжительной работе при

максимальной нагрузке нет сбоев или зависаний отдельных программ или опера­

ционной системы в целом .

Чтобы проверить стабильность компьютера, можно просто на нем поработать до

первого сбоя . При этом нужно запускать наиболее ресурсеемкие приложения ,

например трехмерные игры, графические пакеты или программы для кодирования

видео. Иногда сбой может возникать только в определенной программе. а все дру­

гие будут работать нормально.

Один из наиболее простых и известных тестов на долговременную стабильность ­
создание архива большого размера 11 проверка его целостности . Для автоматизации

этой процедуры лучше всего создать специальный командный файл. Порядок вы­

пол нения теста с использованием архиватора RAR может быть такой .

1. Создайте архи~ltый файл размером не меньше, чем размер операти вной памяти

вашего компьютера. Назовите этот архив t es t . r ar.

2. В программе Блокнот создайте командный файл следующего содержания:

@ech o of f

:lo op
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rar t tes t . ra r

if ERRORLEVE L 1 go t o end

goto l oop

:end

e c ho Test f ai l at ..

da te / t

time / t

paus e

С помощью этого файла будет запущено циклическое тестирован ие test . га г­

архива до первой ошибки,

З . ДЛЯ сохранения файла выполните в Блокноте команду Файл ~ Сохранить ка к, вы ­

берите в сп иске Тип файла пун кт Все файлы и укажите имя файла StartRAR. Ьа t.
Сохраните его в ту же папку, что н ранее созданны й архив.

4. Для успешного запуска теста нужно скопировать в нан ку с архивом файл rar .
ехе , который обычно находится по адресу с : \ Pr og r a m File s \ WinRAR.

5. Для начала теста запустиге на выполнен ие файл StartRAR .bat. В окне вы­

волнения должны ПОЯВЛЯТЬСЯ сообщения об успешном тестировании архива. .

Если система работает стабильно, этот тест будет ВЫПОЛНЯТЬСЯ бесконечно, а ДЛЯ

его остановки достаточно нажать сочетание клавиш CtrL+Pause. При возникновени и

сбоя хотя бы в одном из битов дан ных тест будет остановлен с выводом сообщения

о дате и времен и остановки .

Есть также специализированные программы. интенси вно загружающие централь­

ный пропессор.например Prime95 . S&M. Sup erPI н др. Как уже отмечалось.успеш­

ная работа одной тестовой программы не гарантирует полной стабильности, по­

этому рекомендуется использовать несколькоподобных утилит.

Тестированиескорости

Разгон затевается, именно чтобы повысить скорость работы компьютера, которую

«на глаз» оценить бывает очен ь сложно. Чтобы узнать , наскол ько эффекти вным

. оказ~ся разгон , следует с помощью специальных программ проверить скорость

компьютера до разгона н после него, а затем сравнить резул ьтаты .

Для проверки скорости работы разогнанного компьютера можно ис пользовать

следующие программы.

о SiSoftware Sandra ( http://www.sisoftware.co.uk). Популярная программа для все­

стороннего тестирования системы с тестами на производительность. Они собраны

на вкладке Эталонные тесты, а наибольший интерес представляют арифметический
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и мультим едийный тесты процессора и тест пропускной способности памяти

(рис. 1'7.11).

+0 Ариф~етический Т«1 прсцессоре • SiSoftware Sandr11

АМО Athlon FX-57 (2.8GHz. ШВ l 2) (х86) •

lnt. 1C.,'. ron l.1GHz(128kBl 2) (х8 6)

Ilnt. , P. ntium 4 L2GHz (256kBl 2)(х8 6)

Элеме нт

+й Роультаты эталонного теста .

~ Dhryston<А1U
~ WI,.t,ton. iSS!:3

9 Интерпрегецив реэультвгое

Значение

7908MIPS

7904MFlOPS

Большие значени я индекс а лучше.

CJ

ИНАе:,; с "рои)&одите:J1Ы1 0СТН WindoW1

~' Т"УЩИ Й процес сер 4.1

Рис. 17.11. Результатыарифметическоготеста процессорав программеSапdга

о 3DMark (http:/ /www.futurem_ark.com). Специализированная программа, тести­

рующая производительность компьютера при обработке трехмерной графики.

В нее входит несколько различных тестов, а о рассчитываемом ею покаэателе

производител ьности и ногда в шутку говорят, что он измеряется в «попугаях э.

О PCMark (htt p://www.futuremark.com). Программа измеряет скорость компьюте­

ра при работе с офисными и другими подобными приложен иями . Состоит из

тсстов , измеряющих как общую производительность системы, так и скорость

работы отдельных компонентов .

Тестовыс программы не всегда отражают реальную проиэводительность компыо­

тера, и для более полной картины можно замерить скорость работы реальных

приложен и й . В качестве тестовых заданий используется нескол ько.

о Архивирование файлов больших объемов разными архиваторами. Для авто­

матизации это го' теста можно создать командный файл по аналогии с тем, что

использовался в тесте на стабильность.
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о Кодирование звуковых и видеофайлов . Можно исиол ьзовать кодеки Di\'X ,
XviD И др.

О Игры. ВО многих соврсменных играх есть деморежимы . позволиюшис ОНСШПЬ

производительносгь графической подсистемы. В качестве таких игр могут ИС ­

пользоваться Quake3/ 4, Unreal Tournament, DООМ 3, IIalf· (jfe 211 др.

в зависимости от задач , решаемых на компьютере, можно исиользовать В качестве

тестовых и другие приложенив . Наприм ер, если вы в основн ом работаете с графи­

кой , можете измерять время выпол нения заданных операций над тестовы м изобра­

женнем в программе Adobe Photoshop.

Контроль температуры и охлаждение

компонентов

Для оперативного контроля рабочих температур разогнанных компонентов можно

использовать диагностические утилиты с компакт-диска к системной плате. Кроме

того , можно задействовать программы независимых разработчиков , например

EVEREST ( htt p:/ /www.lavalys.com),SpeedFan (htt p:/ /www.almico.com) . HWMonitor
( httр ://www.срuid . соm)и СогеТеmр (http:/ / www.alcpu.com).

Процсссоры MOГY~ поставляться в коробочном (Ьох) варианте в комплекте с каче­

ственным кулером. которого вполне достаточ но для умерен ного разгона. Чтобы

разогнаться до максимально возможных частот, этот кулср п ридется заменитъ на

более эффекти вный , например на одну из моделей фирм 2alman или Cooler Mast er .
Для экстремал ьного разгона можно применять альтернативные системы охлажде­

ния , например водяные или на основе элементов Пельтье. При покупке процессо­

ра н ОЕМ-вариантелучше всего сразу куп ить к нему качествен ный кулср и избегать

дешевых модслей нсизвесгных производителей .

Иногда ириходится принимать дополнитсльныс меры для охлаждения чиисета .

Если северный мост охлаждается только радиатором , на него можно установить

дополнительный вентилятор или эамсн ить имеюшийся радиатор на более мощный.

Для допол н ител ьного охлаждения южного моста достаточ но установки пассивно­

го радиатора, если он отсутствует. Следует отметить, что наиболее функциональные

~оверклокерские.j> модели плат, как правило, уже оснащены эффективными систе­

мами охлаждения чипсета и других компонентов. Отличительная особенность

таких плат - наличие массивных радиаторов и медных тепловых трубок, ИХ соеди­

няющих.

При разгоне оперативной памяти дополшпелыюе охлаждение может попадобить­

ся и для нее. Охлаждать ее можно С помощью хорошсго обдува ил и установкой

дополнительных радиаторов на чипы памяти . На некоторых модулях памяти ра­

диаторы могут быть уже установлены , в таком случае достаточ но обесиеч игь для
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НИХ хороший обдув. При желании радиаторы на чипы памяти можно изготовить

самостоятел ьно из алюмини евых или медных пластин , после чего приклеить их

чипам с помощью специального термоклея . При этом нужно быть внимательным

и аккуратным, чтобы не повредить выступающи е детали модуля и не замкнуть их

между собой. Этот же способ можно применять для дополнительного охлаждения

чипов памяти видеоадапт ера.

Заключение

ВОТ и закончилось наше с вами изучени е BIOS. Надеюсь, уважаемый читатель, вы

узнали ~ШОГО интересного и провели не один час за компьютером, изучая настрой­

ки системной BIOS и пытаясь улучшить работу вашего компьютера. И пусть не все

получалось с первого раза, 110 ведь не ошибается только тот, кто ничего не делаетl

Хочется верить, что вы не только научились настраивать ВIOS , но и разобрались

с основными принципами , по которым работает современное «железо» . Это позво­

лит вам легко и просто осваивать различные новинки компьютерного мира, поэто­

му желаю вам всяческих успехов в этом интересном и увлекательном деле!

.Если же у вас возникнут вопросы , предложения или замечания по материалу кни­

ги, напишите мне письмо по следующему адресу: Yu riZozulya@mail.гu .



Глоссарий .



Глоссарий

ACP I, Advanced Co nfiguration and P ower Interface (усовершеиствованный интерфейс

управления конфигурацией и питанием) - стандарт, определяющий принцилы 83.111­

модействия оисрационной системы BIOS 11 оборудова ния . В частности , С помощью

леР I ВЫIIOЛIIЯСТСЯ управление питанием устройстадля снижения энергопотребл ения

при простое, Для правильной работы режимов энергосбережения в \Vindo\\'s ХРjVista
нужно, чтобы все устройства компьютера соответствовали стандарту AC PI.

AG P, Advance d/Accele rated Graphics P ort - ускорен ный графический порт

(шина) , прсдиазначениый ДЛЯ подключения видеоадаптера. Порт AGP появился

11.1 системных платах в 1997 году и широко использовался 11 .1 протяжении десятка

лет. Н ачиная с 2005 года началось широкое внедрение шины РСI Express, и на

новых компьютерах разъем AGP отсутствует, а видеоадаптер устанавл и вается

в разъем РС! Express.

AHCI, Advaneed H ost Controll er In terface - расширенный режим работы кон ­

троллера Serial АТА, в котором поддерживаются дополнительные функции : NCQ.
« горячее.. подключение и др.

AP IC, Advanced Prog rammabIe Interrupt Controll er - усовершенствованный

программируемый контроллер прерываний , который был разработан для много­

пропессорных систем. Он также используется во всех современных однопроцес­

сорны х системах .

АРМ, Advanced Power Managem ent (расширенное уп равление питанием) - уже

устаревший стандарт управления питанием устройств. Вместо АРМ сейчас исполь­

зустся стандарт АСР ! .

АТА, Advanced Teehnology Att achment - интерфейс ДЛЯ подключения жестких

дисков 11 других накоп итслсй , ~акже известны й как IDE.Этот интерфейс в течсн ие

долгих л ст был еди ным стандартом для подключен ия накопителей , но имел не­

сколько вариантов реализаци и. отличавшихся скоростью передачи данных . В 11 0 ­

слсднсе время выгссняется более производигельпым Serial АТА.

ATAP I, Ad vanced Technology Attachment P acket Interface - интерфейс для под­

кяючения при волов комиакт-дисков (1 накопителей на магнитной ленте. Это рас­

ширение первоиачал ьной версии интерфейса АТА (IОЕ) . Все современные реали­

заци и интсрфойса ЛТЛ также умеют работать с ATAPI-устроЙстваМII .

АТХ - и ндустриальный стандарт, определяющий форму и размеры системных плат,

компьютерных корпусов, а также параметрыблока питания . Большинство настол ь­

ных компьютеров выполняется именно в этом стандарте. Для компактных настоль­

ных систем существуют корпуса и системные платы в формате microAТХ.

BIOS, Bas ic Input Ou tput Syst em (базовая система ввода-вывода) - программа.

хранящаяся в микросхеме памяти ( ПЗУ) на системной плате компьютера. BIOS
выполняет следующие функци и : инициализирует устройства при включении

питания, тестирует работоспособность устройств, готовит к загрузке операцион­

IIУЮ систему. обеспечивает обмен данными междуустройствами во время работы

компьютера. В BIOS также есть утилита Setup для настрой ки чипсета системной

платы.
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CAS, Column Access Strobe - сигнал выборки столбца, который необходим для

доступа к ячейке динамической памяти.

CD-ROM, Compact Disk Rcad Only Меmогу - компакт-диск только для чтен ия .

Термином C D-ROM такжс обозначается дисковод для чтения компакт-дисков.

сп-нв', Compact Disk ReWritabIe - компакт-диск, позволяющий многократно
перезаписывать данные. ЭТИМ термином также обозначается дисковод для чтения

и записи комиакт-дисков.

CHS, Cylind ers·Heads·Sector - способ организаци и доступа к даииым на жестком

диске. Согласно ему. винчестер имеет нескол ько поверхностей , 111111 головок (Hcad),
каждая из которых разделена на дорожки, или цилиндры (Cylindcr), которые. в свою

очередь, поделены на секторы (Sector) . Применяется только в старых дисках раз­

мером менее 528 Мбайт,

CMOS - память МЯ хранен ия изменяемых параметров BIOS и данных об аппа­

ратной конфигурации компьютера. Она получ ltла свое название по технологии

изготовления ЧИПОВ, в которой использовался комплсмептарный металлооксидный
I

ИОЛУНРО80ДНИК (Соmрlсmспtaгу Metal Oxidc Sеmiсопduсtог) . Для питан ия чипов

Cl\10S-па~IЯТIlIfСПОЛЬ3Уется батарейка на систем ной плате.

СОМ·порт - последовательный порт компьютерадля подключения модема, мыши

и некоторых других устройств. В современных компьютерах для мыши практиче­

ски не используется (см . PS/2). а в некоторых новых системных платах этот порт

вообще отсутствует как устаревший .

CPU, СспtгаI Ргосеssiпg Uпit - централ ьный пропессор.

DDR SDRAM, DoubIc Data Ratc SDRAM - оперативная память с удвоенной СКО ­

ростью передачи данн ых. При маркировке модулей указывают ужс удвоен ную ра­

бочую частоту, например память D DR400 фактически работает на частотс 200 М ГЦ,

НО .1а один такт передает два пакета данных. И ногда вместо частоты указывают ско­

рость передачи дан ных в мегабайтах: так, DDR400 - это РС3200. Данная память

раньше широко использовалась в персональных компьютерах , 110 в более новых

системах была заменеиа на DDR2.

DDR2 - оперативная память с учетверенной скоростью персдачи данных. Рабо­

тает аналогично DDR, 11 0 за один такт персдает четыре пакета данных . Использу­

ется в системах с пропессорными разъемам и LGA775 (1ntel ) и АМ2 (ЛМD).

DDR3 - оперативная память , в которой скорость передачи данных увел ичена

в восемь раз в сравнении с S DRAM. На момент написания КJ IIIГl I поддерживалась

только самыми новыми чипсетами . например Iпtсl Р35/Х38/Х48.

ОЕР, Data Execution Prevention - принятое В Windo\\'s ХР обозначсн ис тсхно­

логи и, запрешаюшей выполнять дан ные (см . NX, ХО).

DIMM, DuaI Iп-Liпс Меmогу Module - конструкти внос исп олнение модулей

памяти SDRAM , DDR, DDR2 и DDR3.

Dl\fA, Direct Memory Access - технология прямого доступа к памяти , которая

позволяет периферийным устройствам работать с оперативной памятью без участия
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центрального пропессора. ДЛЯ этого на системной плате есть контроллерОМА,

обеспечивающий восемь каналовдоступа к памяти, которыеобозначаютсяDМЛО­

ОМА7. В современ ных компьютерах каналы ОМАраспределяются междуустрой­

ствами автоматически (см. гл . 11).

DRAM, Dynamic Ran~om Access Memory - динамическая память с произвольным

доступом . Все модули памяти FP M, ЕОО, SDRAM и DDR построены на ее основе,

поэтому в BIOS оперативная память может обозначаться DR AM, хотя в системе

используется SD RAM или DDRjDDR2.

DVD, Digital Versatile Disk - цифровой универсальный диск, по размерам анало­

гичный обычному компакт-диску, но отличающийся от него значительно большей

емкостью (4 Гбайт и более) . ОУО выпускаются в нескольких вариантах: оуо­

ROM - диски только для чтения; DVD-R - днски с возможностью однократной

записи ; DVD- RW - перезаписываемые диски.

ЕСС, Error СоrrесtiопCode; Error Сhесkiпgапd Correcting - технология контро­

ля и коррекции ошибок, чаще всего применяющаяся в модулях оперативной памя­

ти и позволяющая повысить надежность хр~нения и передачи данных. В памяти

с ЕСС ошибка в одном из битов будет автоматически исправлена, а ошибка сразу

в двух битах одного байта будет обнаружена, но не исправлена:

ЕСР, Ехtепdеd Capabilities Port (порт с расширенными возможностями)- режим

работы параллельного порта с несколькими подключенными устройствами и мак­

симал ьной скоростью передачи данных до 2,5 Мбайтjс, при этом для порта выде­

ляется отдельный ОМА-канал.

EDO, Extended Data Out - устаревший тип оперативной памяти , применявший­

ся в компьютерах класса Pentium I. ,

EEPROM, Electrically Erasable Programmable Read-Only Memory - программи­

руемая память только для чтения с электрическим стиранием. Разновидность

EE PROM - Flash EEPRO M, или просто flash-память, которая может быть пере­

записана программным способом. На всех современных платах код В! 0 5 хранится

в микросхеме flash-памяти.

EIDE, Enhanced Integrated Drive Electronics - усовершенствованная версия ин­

терфейса ID E ( АТА) дЛЯ подключения жестких и оптических дисков.

EISA, Епhапсеd Industry Standard Architecture - устаревший тип шины для под­

ключения периферийных устройств . ElSA разрабатывалась для замены шины lSA,
110 не получила широкого распространения и была вытеснена шиной peI.

ЕРА, Enviconmental Protection Ag ency - агентство по защите окружающей среды

США, разработавшее программу внедрения энергосберегающих технологий Епегgy

Star. Электронные устройства, выполняющие требования по экономии энергии,

получают яоготипЕпегяу 5tar, который может появляться на экране монитора

в первые секунды после включения питания компьютера.

ЕРР, Enhanced РагаllеlPort (усовершенствованный параллельный порт) - особый

режим работы параллельного порта с максимальной скоростью передачи данных

2 Мбайт/с. Существует две версии ЕРР: 1.7 и более новая версия 1.9.
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eSATA, (Extema! SATA) - модификация интерфейса SATA дЛЯ подключения

внешних устройств, поддерживающих режим «горячей» замены .

ESCD, Ехtепdеd System Configuration Dat a - данные расширенной системной

конфигурации , включаюшие параметры установленных устройств и таблицы рас­

пределения ресурсов. Данные ESCD хранятся в области памяти, нечувствительной

к пропаданию питания , и, используются при каждой загрузке системы.

FAT, Fi!e Allосаtiоп ТаЫе - таблица размещения файлов, которая является основ­

ным элементом разделов с файловыми системами FAT16 и FAT32. Таблица FAT
содержит цепочки из номеров кластеров, принадлежащихопределенному файлу.

FDC, Floppy Disk Controller - контроллер дисководов для дискет. Обычно распола­

гается на системной плате и имеет разъем для подключения 26-жШIЬНОГО шлейфа.

FDD, Floppy Disk D rive - дисковод для гибкнх дисков .

FPM, Fast Page Mode - устаревший тип оперативной памяти, использовавшийся

до появления процессеров Pentium.

FPU , FJoating Point Unit - математический сопроцессор, выполняющий операции

с числами с плавающей запятой . Является составной частью центрального процес­

сора (кроме очень старых процессоров) .

FSB, Front Side Bus - системная шина, по которой обмениваются данными про­

цессор и другие устройства. Частота FSB - один из важных параметров . опреде­

ляющих общее быстродействие системы . В современных системах используются

различные технологии, чтобы ускорить обмен данными по шине FSB. Например,

в системах с процессорами Pentium 4 или Соге 2 за один такт шины передается

сразу четыре пакета данных, таким образом , шина FSB 800 МГц на самом деле

работает на частоте 200 МГц.

НAL, HardwareАЬstгасtiопLayer (уровень (слой) аппаратныхабстракций) - ком­
понент ядра Windows ХР дЛЯ взаимодействия системы с подключенным оборудо­

ванием. Во время установки Windows ХР автоматически определяется тип систем­

ной платы и других устройств, после чего устанавливается соответствующая версия

файла HAL.DLL.

HDD, Hard D isk D rive - жесткий диск.

H DMI, Нigh-Dеfiпitiоп Multimedia Iпtеrfасе - мультимедийный интерфейс вы­

сокой четкости , использующийся для передачи высококачественного цифрового

видео и звука с защитой от копирования . Пропускпая способность интерфейса - от

4,9 до 10,2 Гбиг/с,

НРЕТ, High Precision Event Timer - высокоточный таймер , расположенный на

системной плате. Его поддержка реализована в Windows Vista.

НТ, Нурег Тhreading, или НТТ, Нурег Тhreadiug Тесhпоlоgy - технология, реа-

. лизованная в процессорах семейства Intel Pentium 4, позволяющая выполнять

несколько потоков команд одновременно.

НТ, H yperTransport - шина, по которой 'обмениваются данными процессоры се­

мейств AMD Athlon 64/Х2 и AMD РЬепоm с чипсетом.
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IDE, Integrated Drive Electronics - интерфейс для жестких и оптических дисков

(см . АТА).

IEEE 802.11 - стандарт построения беспроводных локальных вычисл ительных сетей,

работающих в диапазоне 2,4 ГГ" СО скоростью 11 Мбитjс (версия IEEE 802.1IЬ) или

54 Мбитjс (версия IEEE 802.11g).

IEEE 1394, FireWire - стандарт для подключения к компьютеру высокоскоростных

последовательных устройств. Многие современные платы имеют встроенный разъ­

ем I ЕЕЕ 1394. Существует несколько версий стандарта, различающихся пропускной

способностью от 100 Мбитjс (исходная версия) до 1,6 Гбитjс (IEEE 1 394Ь).

INТ, Interrupt - обработка процсссором внешнего события . ноступившего от од­

IIОГО НЗ устройств, п ри ЭТОМ выполнение основной программы временно приоста­

навл ивается .

IrDA, Infrared Data Association - стандарт. определяющий передачу Данны х с 11 0 ­

мощью инфракрасных сигналов.

IRQ, Interrupt F ' qLes t - запрос на прерывание, посланный процессору одним 113

устройств. КОТОРЫ1\' дЛЯ подачи запросов назначаются отдельные линии IRQ 0 ­
IRQ 15. В совремеиных компьютерах распределение прерываний выпол няется

.автоматически (см . гл . 11) .

ISA, Industry Standard Architecture - иериферийная шина , использовавшаяся

в старых компьютерах IBM Ре ХТ/АТ и совместимых . В совремеи иых системах

не используется 11 заменена 1111111 0 (1 PCI.

L1, Level1 - кэш-память нервого уровня, которая расположена 113 кристалле про­

цессора, имеет наи высшую скорость и небольшой объем. Кэш-память Ll обы чно

разделена на две части (для данных 1I команд) . например 110 8 или 16 К6аНт.

L2, Lev el2 - кэш-память второго уровня , которая размещается на кристалле

пропессора. имеет довол ьно высокую скорость и объем от 128 Кбайт до несколь­

ких мегабайт в завис имости от модели процессора . 8 старых системах класса

Pcntium 1 кэш второго уровня размещалась на системной плате.

LЗ , Level3 - кэш-память третьего уровня , которая применяется лишь в некоторых

новых моделях процессоров , Может иметь объем от 1 или 2 Мбайт и выше.

LAN, Local Агеа Network - локальная сеть.

LBA, LogicaI BJock Addressing (логическая адресация блоков (секторов) жесткого

диска) - метод организации доступа к данным на диске, применяющийся во всех

жестких дисках стаидарта IDE (АТА) объемом более 1 Гбайт, Ограничен размером

диска в 137 Гбайт, и для работы с большими дисками используется режим LBA
с 48-бllТlюii адресацией секторов, или BigLBA.

LCD, Liquid Crystal Display - жидкокристаллический дисплей, Такие мониторы

IIOCTCIICIllIO вытесняют традиционные с электронно-лучевыми трубками.

LED, Light Emitting Diode - свстодиодный индикатор, На системной плате обыч­

но есть разъемы для подключения различных индикаторов, например Рое-ег LED ­
индикатор питания , IIОО LED -иидикаторработы жесткогодиска.
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LPТ - параллельный порт компьютера. к которому могут подключаться прингеры ,

сканеры 11 другие устройства. В посл еднее время вместо порта LPT используется

более быстродействующий порт USB.

MBR, Master Boot Reeord - главная загрузоч ная запись, которая находится в пер­

ВОМ секторе первого жесткого диска компьютера. В MBR содержится таблица

разделов жесткого диска, а также небольшая программа. передающая управлен ис

первому сектору акти вного раздела.

MFf, Master File ТаЫе - табл и ца для хранен ия сведени й о файлах 11 пап ках в раз­

делах с файловой системой NT FS.МFТ содсржит имена файлов и папок, II Х атри ­

буты и некоторые другие сведения . Файлы неболыпого размера (до 1 Кбайт) заи и­

сываются в M FT целиком , для файлов больших размеров в M FT помещастся

указатель на кластеры раздела, содержащие данный файл .

ММХ, Multi Media еХtепtiоп - дополнительный набор команд пропессора для

ускорения работы мультимедийных приложепий. Впервые был реал изован в п ро­

цессорах Pent ium.

MPS, MultiProeessing Specification - разработанная компанией Int cl специфика­

ция ДЛЯ разделения ресурсов в многопроцессорных системах.

NC~ Native Command Queuing - механизм оптимизации зап росов к жестким

дискам Seгial АТА, позволяющий повысить пронаводительность накопителей .

NMI, Nоп-МаskаbIе Interrupt - немаскируемое прерывание, имеющее наивысший

приоритет. Используется в основном для обработки аппаратных ошибок.

NTFS, NewTeehnology File System - файловая система, примсняемая в операци ­

онных системах Wi ndows NT/2000/ХРjVista . Имеет высокую надежностъ, разгра ­

ничивает доступ к файлам , шифрует и сжимает данные.

NVRAM, Non-Volatile RAM - оперативная память с автономным питанием от

батарейки . Обычно термином NVR AM принято обозначать область памяти для

хранения дан ных ESCD.

NX-bit , No Execute - функция процессоров ЛМD, запрещающая выполнять код

IIЗ области данных, что может защитить от некоторых типов вирусов.

РС) Express, или РС)е - новый тип шины, разработанный компанией Intclll при­
званный заменитъ ШIIIIЫ РСI 11 ЛGР. В РСI Express передача дан ных выполняется

по одной или нескольким скоростным последовательным линиям , что даст целый

ряд преllмуществ . Повсеместное внедрен ие РС! Express началось в 2005 году, од­

нако применяется она в основном для подключения видеоадаптеров. Для других

плат расширения пока чаще используется шина PCI, которая будет актуальной еще

как минимум несколько лет.

PCI, P eripheral Component Interconneet - наиболее популярная шина для под ­

ключения периферийных устройств, разработанная компанией Inte! в 1992 голу

для замены шины ISA. Практически на каждой системной плате сеть несколько

разъемов для подключения PCI-устроЙств. Развитие шины РСI уже подошло к сво­

ему завершению; и она постепешю будет заменена шиной PCI Express.
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РСМСlЛ, Personal Computer Memory Card Intemational Association - Между­

народная ассоциация карт памяти персопельных компьютеров, определившая

единый стандарт для плат расширения иоут6уков (РС Card).

PIO, P rogrammed 1/0 - протокол проrpаммируемоrо ввода/вывода, применя в ­

uшйся для обмена данными между IDE-КDнтроллером и накопителем. Все совре­

менные IDЕ-устройетва и контроллеры вместо PIO используют более быстрый

протокол UDMA.

Plug and Play, или РпР - стандарт, разработанный фирмой Intel для оборудования

компьютера. Согласно ему. операцион ная система должна автоматически устано­

в ить и настроить новое устройство, которое было подключено к компьютеру.

Почти все совремеиные устройства поддерживают РпР .

. POST, Power-On SelfTest - процедура самотестирования при включении компь­

ютера, которая выполняется програимой BIOS.

PS/2 - стандартный разъем ДЛЯ подключения клавиатуры н мыши к системному

блоку. Чтобы не перепутать между собой гнезда клав ,13ТУРЫ и мыши, обратите

внимание на цвета гнезд и штекеров, которые обычно совпадают.

RAID, Redundant Arтay of Independ en t Disks (избыточный массив независимых

ДИСКОВ) - объединение нескольких жестких ДИСКОВ в единое логическое устрой­

ство ДЛЯ увеличения скорости передачи данных и/или надежности их хранения .

Сушествует несколько разновидностей RАID-массивов: одни обеспечивают повы­

шенную скорость, другие - надежность, третьи - и то, и другое.

RAM, Random Access Memory - память с проиэвольным доступом . RAM - об­

щепринятая аббревиатура для обозначения оперативной памяти любого типа.

RAS, Row Adress Strobe - сигнал выборки строки, который необходим для дос­

тупа к ячейке динамической памяти .

ROM, Read-ОпIу Memory - память только для чтен ия . Существуют разл ичные

типы устройств для хранения данных , позволяющих только чтение, например

компакт-диски гсв-комэ или микросхемы BIOS (E EP ROM) .

RTC, ReaI Тime Clock - часы реального времени, которые находятся на системной

плате и питаются от батарейки.

S.M.A.R.T., Self Monitoring AnaIysis and Rep orting Technology - технология

самотестирования жестких дисков, которая заблаговременно выявляет поврежде­

ния диска и по возможности устраняет их.

SAS , Serial Attaehed SCSI - последовательный интерфейс для подключения же­

стких дисков и других устройств, который был разработан для замены интерфейса

SCSI. SAS позволяет достичь более высокой скорости передачи данных, чем SCSI,
и совместим с интерфейсом SAТА.

SATA, Serial АТА - последовательный интерфейс для подключения жестких

дисков, пришедший на смену ID E (АТА) . Накопители подключаются с помощью

последовательного семижильного кабеля с пропускной способностью 150Мбайг/с,

а в более новой версии интерфейса SATA 11 - 300 Мбайг/с .
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SCSI, Sma ll Computer Syst em In terface - параллельная перифсрийная шина для

подключен ия накопителей различных типов , Испол ьзуется в ОСНОВНОМ в серверных

системах.

S D RAM, Synсhrопопs Dупаmiс Rапdоm Access Memory - си нхронная динам и - .
ческая оперативная память. Этот тип памяти широко применялея В системах

класса Репtium 1/11/ 111/4 и аналогичных, а затем был вытесиен болес быстрой

памятьюопн/шэвз.

SIMM, Siпglе In-Line Mem ory Module - конструктивное исполнение устаревших

модулей памяти ЕОО и FPM.

.SPD, Serial Presence Detec t - отдельный маленький чип на модуле памяти, в ко­

. тором записаны все основные параметры модуля. Системная BIOSможет считывать

'данные из SPD, что гарантирует быструю и правильную установку параметров па­

мяти . Если с помощью ВIOS отключить чтение из SPD и настроитьпамять вручную,

0113 будет работать быстрее, но при этом стабильность системы может ухудшиться.

SPP, Standard P arallel P ort - стандартный режим работы иараллельного порта,

который следуе:т применять для старых устройств, не поддерживающих режимы

ЕСРили ЕРР.

SSC, Spread Spectru m Clocking - технология уменьшения уровня помех от высо­

кочастотных устройств с ПОМОЩЬЮ спектральной модуляции тактовых импульсов.

SSD, Solid-s tate drive - устройство хранения информации , аналогичное жестким

дискам, но без движущихся частей . Устройства SSD выполняются на основе flash­
памяти и используют стандартные интерфейсы . подключения АТА или SATA.
Основной недостаток этих устройств - высокая цена в сравнении с НОО анало­

гичной емкости.

SSE (SSE2/3/4), St reaming SIMD Ехtепsiопs - расширенный набор инструкций

процессора для более быстрой обработки больших массивов данных и мультимедиа.

Впервые реализован в процессоре Penti um 11 1. Новые процессеры могут также

поддерживать наборы инструкций SSE2, SSE3, SSE4.

ТDP, ThеnПаl D esign P ower - максимальная потребляемая проuессором мощность,

которая указывается производителями в технической документации . Фактическая

потребляемая мощность обычно ниже ТОР, благодаря энергосберегающим техно­

логиям , но при разгоне она может возрастать и значительно превышать ТОР.

TFГ, Тhin Film Transistor - технология изготовления жидкокристалл ических

мониторов с использованием матриц на основе тонкопленочных транзисторов .

ТLP, Тrапsасtiоп Layer P ack et - пакет уровия транзакций , использующийся при

передаче данных по шине РСI Express.

ТМ1 , Thermal Monitor 1, и ТМ2, Thermal Monitor 2 - технологии защиты от перегре­

ва процессоров семейства Inte! Репшип 4. При этом процессор автоматически пропус­

кает рабочие такты (режим ТМ 1) или снижает тактовую частоту, (режим ТМ2).

ТРМ, Trusted Platform ModuJe - доверенный платформенный модуль, который

может быть реализован в виде отдельного чипа на системной плате или входить
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в состав южного моста чи псета. ТРМ служит для хранения ключей шифрования

и паролсй и используется совместно с программнымобеспечением ДЛЯ шифрования

дан ных .

UD MA, Ult raОМА - протокол быстрого обмена данными между жестким диском

н контроллером ID E (АТА) . Имеет несколько рсализапий, различающихся скоро­

стыо передачи данных : UD MA-33, UD MA-66, U D MA-l 00j 133.

US H, Uпivегsаl Seria l Вцв (универсальная последовательная шина) - и нтерфейс

для подключения внешних устройств. который есть во всех современ ных КОМПЫО­

терах , С помощью разъемов USB подсоединяются приитсры, сканеры, модемы,

цифровые фотоаппараты и многие другие устройства. Раньше разъемы USBобыч­

11 0 находились 11 3 задней стенке системного блока, однако с ростом популярности

этого стандарта их все чаще можно встретить на передней навели компьютеров.

Интерфейс USB позволяет ВЫПОЛНЯТЬ « горячееь подключение устройств, то есть

подсоединсиис при работающем компьютере. Операнионная система автоматиче­

ски настраивает подключаемое устройство, и спустя несколько секунд оно будет

готово К работе.

VGA, Video Graphics Аггау - базовы й стандарт формирования изображения ,

поддерживаемый всеми современ ными видеоадаптерами и мониторами . П ри ра­

боте в основном графическом VСА-режнме нзображенне состоит из 640 х 480 точек

и может иметь 16 ил и 256 цветов. Для современных операционных систем и при­

кладных программ используются режимы с более высокими разрешениями , для

которых принято обозначение Super VCA или SV CA.

VT , Virtuаlizаtiоп Тееhпоlоgy - технология аппаратной поддержки виртуальных

машин , реализованная в новых моделях процессоров Inte! и AMD. В процессорах

AMD может иметь обозначение AMD-У.

ХО, Execute DisabI e - функция процессеров [пге] , запрещающая выполнять код
из области данн ых, что может защитить от некоторых типов вирусов.

ZIF, Zero Insertion Force - разъем с нулевым усилием сочленения , применяющий­

ся для установки большинства современ ных процессоров.



Приложение

Р05Т-коды BI05



Приложение. РО5Т·коды BIOS

8 данном приложении приведены POST-КОАbI В10S. Разработчики системных плат

могут вносить изменения В процедуру POST, поэтому некоторые коды могут ОТ-

личаться от при ведеиных в табл и цах , .

AwardBIOS
Таблица П.1. POSТ-KOДЫ Award BIOS 6.0

Код Описание

CF Определяется ТIlП процессора 11 тестируется чтен ие/зап ись CMOS

СО Предварительно инициализируется чипсет С запретом теневой памяти

(Shadow RAM) и L1 -, L2 -КЭIII<l, lIрограММIIРУСТСЯ контроллер прерываний ,

DМА, таймср

С I Дстсктируется тип и объем оисритнвиой памяти

С3 Код BIOSраспаковывается но временную область оперативной памяти

ОС I1ровсряются контрольные суммы BIO S

С5 Код BIOS копируется в тенепую иамять (Shadow RAM) 11 управле ние переда-

ется модулю Boot Block.

При весовпадении контрольных сумм запускается программа восстановления

BIO S

01 Модуль XGRO UP распаковывается 110физическому адресу 1000:0000h

02 Инициализация процессора. Устанавливаются регистры CR (Control
Registers) и MSR ( Mode l Specific Registers)

03 Определяются ресурсы ввода/вывода (Super 1/ 0 )

05 Очищается экран и флаг состояния CMOS
06 Проверяется сопроцессор

07 Определяется и тестируется контроллер клавиатуры

08 Определяется интерфейс клавиатуры. Разрешается использовать клавиатуру

09 Инициализация контроллера Seгial АТА

ОЛ Определяется клавиатура и мышь, которые подключены к портам PS/2
08 Устанавливаются ресурсызвуковогоконтроллераАС97

ОЕ Тестируется сегмент памяти FOOOh
10 Определяется тип flash-памяти

12 Тестируется CMOS

14 Устанавлиеаются значения для регистров чипсета

16 Первично инициализируется тактовый генератор

18 Определяется тип "роцессора, его параметры и объемы кэша L1и L2. Измеря -

ется тактовая частота процессора

I В Инициализируется таблица векторов прерываний

IС Проверяются контрольные суммы CMOS и напряжение питания аккумулято-

ра. Если есть ошибки, загружаются значения по умолчанию

ID Определяется система управления питанием Power Management
IF Загружается матрица клавиатуры (для ноутбуков)
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Код Описание

21 Инициализируется система Hard~"are Роэеег Management, ил" НРМ
(для ноyrбуков)

23 Тестируется математический сопроцессор.

Тестируется дисковод ДЛЯ дискет.

Ранняя инициалиэашш чипсета.

Готовится к созданию карта ресурсов устройств Plug and Play
24 Обновляется микрокод пропессора. Создается карта распределения ресурсов

устройств Plug and Play

25 Начальная инициализация peI. Псрсчисдяются устройства, ищется адаптер

VGA. записывается VGA BIOS по адресу СООО:О

26 Устанавливается тактовая частота согласно CMOS Sctup.

Отключается синхронизация неиспользуемых слотов DIMM 11 PCI.

Инициализируется система мониторинга (HjW 'Monitor)

27 Разрешается прерывание INТ 09h. Повторно инициализируется контроллер

клавиатуры

29 Программируются регистры MTRR. инициализируется контроллер APIC.

Программируется контроллер IOE.Измеряется частота процессора.

Вызывается расширение BIOS видеосистемы

2 В Поиск BIOS видеоадаптера

2D Выводятся на экран заставка Award, информация о типе пропессора и его

скорости

33 Сбрасывается клавиатура

35 Тестируется первый канал ОМА

37 Тестируется второй канал ОМА

39 Тестируются страничные регистры ОМА

3С Настраивается контроллер 8254 (таймер)

3Е Проверка контроллера прерываний 8259
40

43 Проверяется контроллер прерываний

47 Тестируются шины ISA/EISA

49 Вычисляется объем оперативной памяти: тестируются страницы по 64 К6аЙт.

Настраиваются регистры для процессора AMD К5

4Е Программирукпся регистры MTRRдЛЯ процессоров семейства Syrix. Инициа-

лизируются кэш L2 и контроллер APIC
50 Определяется шина USB
52 Тестируется оперативная память с отображением результатов на экранс.

Очищается расширенная память

53 Сбрасывается пароль на вход в систему, сели была выполнена очистка данных

CMOS

55 Отображается количество процессоров (для многопроцессорных платформ)

Продолжение ,р
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Таблица П.1 (продолже ние)

Код Описани е

57 Отображается логотип ЕРА.

Начальная инициализация устройств ISЛ РnР

59 Определяется система защиты от вирусов

58 ВЫВОД подсказки Д.1Я запуска обновления BIOS С дискеты

50 Запускается контроллер Supcr 1/ 0 11 ингсгрироваиный аудиоконтроллер

60 Разрешается иойги н CMOS Зсшр. если до этого была нажата клавиша Delete
65 Инициализируется мышь PSj 2
69 Включаегси кэш Iд

68 I [астраинаютси регистры чипсета согласно BIOS Sctup
6[) Назначаются ресурсы ДЛЯ устройств I SЛ РnР.

Назначаются CO~1- 1I0PTЫ дЛЯ интегрированных устройств, если В BIO S Sct up
установлено автомагическое распределение портов

6F Инициалиаирустся 11настраивается контроллер гибких дисков

75 Детектируются 1I устанавливаются ID E-усТ(Юйства: жесткис ДИСК" . CDjDVD.
LS-120. ZIP 11др.

76 Выводится ииформации обобнаружсниых lDE-усТ(Юйствах

77 Инициализируются последевательные 11 параллельные порты

7А Сбрас ывается и готовится К рабогс матсматичсс кий сопроцессор

7С Определяется аащита от несанкпионированной записи "а жесткие диски

7F При наличии ошибок выводится соогвстсгвующес сообшсиие. после чего

обрабатывается нажатие клавиш Detete 11 Fl

82 Выделяется область памяти для управления питанием 11 заносятся изм енении

в таблицу ESCO .

Сн имается заставка с логотипом ЕРА 11 восстанавл ивается видеорежим.

Запрашивается пароль, если таковой имеется

83 Все Данные сохраняются нз временного стека в CMOS
84 Вывод на экран сообщения Init ializing Plug and Play Cards
85 Завершается инициализация USB
87 Создаются табл ицы SYSID в области ОМ!

89 Устанавливаются таблицы ACPl.

Назначаются прерывания для PCl ·ycтpoiicTB

88 Вызывается BIOS пополнительных ISA- или РСI-контроллеров.

за исключением видеоадаптера

80 Устанавливаются параметры контроля четиости ОЗУ в соответствии

с CMOS Sctup.

Инициализируется АРМ

8F IRQ 12 разрешается для « горячего» подключения мыши PSj2
94 Эавсршаюшис стадин инициализации чипсета.

Очистка экрана н ВЫВОД таблицы распределения ресурсов.

Включается кэш L2.

Устанавливается режим перехода на летнее/зимнее время
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Код Описание

95 Устанавливается частота автоповтора клавиатуры 11 состояния Num Lock
96 Выполняются завершающие настрой ки (для многопроцессорных систем) . .

Настраиваются регистры (для проиСССОРО8 семейства Cyrix).
Создаются 11записываются таблицы ESCD (Extcndcd SystcmСопfigшаtiоп

Dat a) .

Устанавливается таймер DOS Time в соответствии с показаниями часов RTC
CMOS.

Сохраняются разделы загрузочных устройств для дальнейшего использования

встроснвыми антивирусными средствами.

На системный динамик подается сигнал окончания Роsт.

Строится 11 сохраняется табл ица MSIRQ
FF Выполняется ПРСРЫВ3НИС BIOS INТ 19h. Опрашиваются аагруэочиыс

устройства согласно устаиовленному в BIOS Sctup порядку. Управление

передастся загрузчику в первом секторе загрузочного устройства

При установке в ВI05 параметра Qui c k Powe r-Оп 5е1 f Tes t проподура Р05Т

будет сокращена , так как некоторые действия не выполняются на поздней и фи­

надьной стадиях эагрузки. В ЭТОМ случае Р05Т-коды будут иметь значеиия , пред­

ставленные в табл , П.2 .

Табnмца ".2. POSТ-KOДЫ ускоренного прохождения теста АwагdВЮS 6.0

Код Описание

65 Сбрасывается видеоадаптер. Инициализируются звуковой контроллер,

устройства ввода/вывода, тестирует.сл клавиатура и МЫШЬ. Проверяется

целостность BIOS

66 Инициализируется кэш-память. Создается таблица векторов прерываний.

Инициализируется система управления питанием

67 Провернется контрольная сумма CMOS и тестируется батарейка питания.

Настраивается чипсет с использованием параметров CMOS
68 Инициализируется видеоадаптер

69 Настраивается контроллер прерывани й

6А Тестируется оперативная память (ускоренно)

6В На экран выводится логотип ЕРА, результаты тестов процессора и памяти

70 На экран выводится подсказка для входа в BIOS Setup. Ини циализируется
мышь, подключенная к порту PSj2 или USB

71 . Инициализируется контроллер кэш-памяти

72 Настраиваются регистры чипсета. Создается список Plug and Play устройств.

Инициализируется контроллер дисковода

73 Ииициазиэируется контроллер жестких дисков

74 Инициализируется сопроцессор

75 При необходимости жесткий диск защищается от записи

Продолжение .9
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Табnмца П.2 (продолжение)

77 При необходимости запрашивается пароль и ВЫВОДЯТСЯ сообщения Press F1 to
сопшше, DEL (О cntcr Setup

78 Инициализируются платы расширения с собственной BIOS

79 Инициа.:шзируются ресурсы платформы

7А Генерируются корневая таблица RSDT, таблицы устройств DSDT, FADT 11т. п.

7D Собирается информациия о разделах загрузочных устройств

7Е BIOS ГОТОВИТСЯ к загрузке операционной системы

7F Состоян ие ИIIДltкатора Num Lock устанавливаегся в соответствии С настройками

BIOS Sct up

80 Вызы вается INT 19 11 запускается операционная система

FF Загрузка опсрационной системы

AMIBIOS
Табли ца П.3. РОЯ-КОДЫ AMIBIOS8.0

Код Описание

DO Начал ьные стадии инициализации пропессора и чипс~а. Проверка

контрольных сумм загрузо чного блока BIOS

D\ Начальная инициализация портов ввода/вывода. Контроллеру клавиатуры

передастся команда для самотестирования ВАТ ( Basic Assurancc Test)

D2 Запрет кэш-памяти Ll/L2. Определяется объем установленной оперативной

памяти

D3 Настраиваются схемы регенерации памяти . Разрешается использовать

кэш -память

D4 Тест 5 12 К6айт памяти . Устанавливается стек и назначается протокол обмена

с каш-памятью

D5 Код BIOS распаковывается и. копируется в оперативную память (ShiJ;do\\'
RЛМ)

D6 Провсряюгся контрольные суммы BIO S и нажатие клавиш Ctrt+Home.
По результатам этих действий принимастся решение запустить

восстановлснис BIO S

D7 После успешной проверки контрольных сумм управление перелается

интерфейсному модулю, который распаковывает исполняемый код ~ область

Нцп -Тппе

D8 Выполняемый код распаковывается из flash-памяти в оперативную.

Сохраниется информация CPU ID

D9 Распакованный код переносится из области временного хранения в сегменты

OEOOOh 11 OFOOOh оперативной памяти

DA Восстанавливаются регистры CPUID. Выполнение POST переносится

в оперативную память

Е\-Е8 Ошибки , связанные с конфигурацией системной памяти. В аааисимсстиот типа

ЕС-ЕЕ чипсета 11 производигеля системной платы значения могут быть различными
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Код Описание

03 Запрещается обработка NMI . ошибок четности, выдача сигналов на монитор.

Рсзсрвирустся обдартъ для журнала событий GPNV (Green РС Non-Volatil e
Buffcr) 11устанавливаются начальные значения переменных, используемых

BIO S

04 Провсряется работоспособность батареи " подсчитывается контрольная

cYMMaCMOS

05 Инициализируется контроллер прерываний и строится таблица векторов

06 Тестируется и готовится к работе таймер

08 Тестируется клавиатура; процесс сопровождается миганием индикаторов

клавиатуры

СО Начальная инициализация процессора. Запрещается использовать кэш-

память. Определяется контроллер APIC

С I Определяется процессор, отвечающий за запуск системы

(ДЛЯ многопроцессорных систем)

С2 Завершается назначение процессора, отвечающего за запуск системы.

Идентификация процессора с помощью команд CPU ID

С5 Определяется количество процессоров, настраиваются их параметры

С6 Инициализируется кэш-память для более быстрого прохождения PO ST

С7 Завершается начальная инициализация процессора

ОА Определяется контроллер клавиатуры

ОВ Поиск мыши, подключенной к порту PS/2

ОС Проверяется наличие клавиатуры

ОЕ дстектируются и инициализируются различные устройства ввода

13 Начальная инициализация регистров чипсета

24 Распаковываются и инициализируются модули BIO S, специфические
для данной платформы. Создается таблица векторов прерываний

и инициализируется обработка прерываний

2А С помощью механизма DIM (Device Init ializat ion Manager) определяются

устройства на локальных шинах. Готовится к инициализации видеоадаптер,

строится таблица распределения ресурсов

2С Обнаружение 11 инициализация видеоада птера . Видеоадаптер вызывается

BIOS
2Е Поиск и инициализация дополнительных устройствввода/вывода

30 Готовится к обработке SMI (System Management l nterru pt )

31 Инициализируется и активизируется модуль АОМ

33 Инициализируется модуль упрощенной загрузки

37 На экран выводятся логотип AMI, информация о версии BIOS и параметры

процессора. Выводится подсказка с указанием клавиши для входа в BIO S
Setup

38 С помощью механизма DIM ( Device Initi alizat ion Manager)
инициализируются различные устройства на локальных шинах

39 Инициализируется контроллер ОМА

3А Устанавливается системное время в соответствии с показаниями часов RTC

Продолжение ,9
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Таблица П.З (продолжение)

Код Описание

3 В Тестируется доступная оперативная память и отображаются результаты теста

3С Настраи ваются регистры чипсета

40 Ииициаяиэируются последовательные 11 параллель ные порты,

матемагический сопро цессор и другие устройства

52 По результатам теста памяти обновляются данные 06 оперативной памяти

ьсмоэ

60 В соответствии с параметром BIOS Setu p устанавли вается состоя ние

индикатора Numlockи настраиваются параметры автоповтора

75 Запускается процелура для работы с дисковыми устройствами. которая

реализована в DlIДС программаого прерывания INT 13h
78 Создается список устройств IPL ( Initial Program Lозd) , с которых возможна

загрузка операционной системы

7С Создаются таблицы расширенной системной конфигурации ESC D
(Extend ed System Сопйяшаиоп Оага). Созданные таблицы записываются

в эвсргонезависимую память NVRЛМ

84 Регистрация ош ибок, обнаруженных при выполнен ии POST

85 Выводятся сообщения об обнаруженных некритических ошибках.

При необходимости выводятся дополнительные сообщения о возможных

вариантах устранения ошибок 11 ожидается реакция пользователя

87 При необходимости запускается программа BIOS Setup, которая
предварительно распаковывается в оперативную память

8С В соответствии С параметрами BIOS Setup настраиваются регистры чипсета

8D Строятся таблицы ЛСРI

8Е Настраивается обслуживание немаскируемых прсрываний (N MI)

90 Окончательно инициализируется SM I (System Management Intcrr upt )

А l Очистка всех данных, которые не понадобятся при загрузке операционной

системы

А2 дЛЯ взаимодействия с операционной системой готовятся модули EFI
(ExtensibIe Firmware Ьпепасе)

А4 В соответствии с настройками BIOS Sctup инициализируется языковой

модуль

А7 Выводится итоговая таблица процедуры POST

А8 Устанавливается состояние регистров MTR R (Метогу Туре Range Registers)

А9 При необходимости выполияется ожидание ввода команд с клавиатуры

АА улаляются векгоры прерываний POST ( INТ 1СЬ 11 lNT 09Ь)

АВ Определяются устройства, с которых МОЖНО эагрузигь операционную систему

АС Завершающие этапы настройки чипсета в соответствии с параметрами BIOS
Setup

Вl Настраивается интерфейс ЛСРI

00 Вызывается обработка прсрывания INТ 19h, отвечающая за опрос

загрузочных устройств, поиск загрузочного сектора 11 за начало запуска

операционной системы
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Таблица П.4. POSТ-KOДЫ РhоепiхВЮS 4.0

Код Звуковой Событие Комментарий

сигнал

02 - Vcrify Rcal Modc Проверястся реальны й режим работы

процессора

03 - Disable Non -Maskable Запрет немаскируемых прсрываиий

ln terrupt (NM I)

04 - Gct СРИ-tуре Определяется тип установленною

процессора с помощью CPUID
06 - Initializc system hardware Начальная инициализация контроллеров

прерываний и DMA
08 - Initialize chipset with Первоначальная инициализация регистров

initi al POST values чипеста

09 - Sct IN POST Паg Устанавливается флаг выполнения POST
ОА - lnltialize СРИ registers Инициализируются регистры пропессора

ОБ - ЕпаЫс СРИ сасЬс Разрешается использовать кэш -память

ОС - Initializc cachcs to initial Инициализируется кэш-память

POST valucs и устанавливаются регистры каша Ll/L2
ОЕ - Initialize 1/ 0 сотпропеш Инициализируются ресурсы ввода/вывода

OF - lni ti alize the lоса1 busШЕ Определяется контроллер IDE
10 - Initialize Роесет Инициализируется система управления

Management питанием

11 - Load alternate registers Загружаются значения альтернативных

with initiaI POST values регистров

12 - Rcstore CPU contгol Устанавливаются значения регистра MSW
word during warmboot (Маспшс Status Word)

13 - Ini ti alize РС! Бus Инициализируются PCI·ycTpoiicTBa
Mastering devices

14 - lnitializc keyboard Инициализируется контроллер клавиатуры

controlIer
16 1-2-2-3 BIOS ROM chccksum Проверяется контрольная сумма ROM

BIOS

17 - Initialize сасЬе before Определяется объем кэш-памяти

mеmогу autosize
18 - 8254 timer initialization Инициализируется системный таймер

I А - 8237 ОМА contгoHer Инициализируется контроллер DМЛ

initialization
I С - Rcset Programmablc Сбрасы вается программируемый

lnterrupt ContгoHcr контроллер прерываний

20 1-3- 1-1 Test DRAM refresh Проверяется формирование запросов

регенерации DRAM
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Таблица П.4 (продолжение)

Код ЗВУКО80n Событие Коиментарий

сигнал

22 \- 3-{-3 Tcst 8742 Keyboard Тестируется контроллер клавиатуры

Соптгойег

24 - Set ES segment register Подготовка к использованию плоской 4Gb
t04 GB модели памяти

26 - ЕпаЫе А20 line Разрешение линии А20 .

28 - Autosizc ОRЛМ Определяется объем оперативной памяти

29 - Initializc POST Memory Инициализируется POST Меmогу Manager
Managcr (РММ)

2А - Clcar 512 КВ basc RAM Очистка 512 Кбайт основной памяти

2С \- 3-4-1 RAM failuгe оп addrcss Тестируются адресные Л 1l 11 1l 11 памяти.

line хххх Выводится звуковой сигналоб ошибке

н одной 113 адресных ЛIIШIЙ

2Е \ -3-4-3 RAM failurc оп data Тестируются )] 1111 1111данных. Выводится

bits хххх of low byt c of звуковой сигнал 06 ошибке в одной

mcmorybus 113 ЛИНИЙ данных

2F - ЕпаЫс сасЬе bcfore РазJJ.Cu~астся работа кэш-памяти

system BIOS shado\v

30 \-4 -1-\ RAM fai!uгc оп data Тестируется оперативная память. Если есть

bits хххх of high byt c of ошибка, ВЫВОДИТСЯ звуковой сигнал

mетогу bus
32 - Tcst CPU bus-clock Определяется тактовая частота

frequcncy
33 - Initializc Phoenix Инициализируется Phoenix Dispatch

Dispatch Managcr Managcr
34 - Disablc Power Button Запрещается выключать КОl\.шьютер

du ring POST с ПОМОЩЬЮ кнопки выключения питания

35 - Rc-initialize registcrs Повторная инициадизация регистров

36 - Warmstart shut down Разрешается .теплая. перезагрузка

37 - Rc-initialize chipsct Повторная инициализация чипсета

38 - Shado\v system BIOS Код BIOS распаковывается в затененную

ROM память

39 - Re-initializecache Повторная инициализация контроллера

кэш-памяти

3А - Autosize сасЬе Повторное определение размера кэш-

памяти

3С - Лdvапсed configurationof Расширенная настройка регистров чипсета

chipsct registers
3О - Loadaltematc rcgisters В соответствии с установками C~'fOS Setup

\vith CMOS valucs настраиваются регистры чипсета

40 - CPU speed detection Определяется тактовая частота процессора

42 . - Initializc interrupt vectors Инициализируется таблица векторов

прерываний
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Код 3вуковоП Событие Комментарий

сигнал

45 - POST device initialization Инициализируются устройства

до включения Plug and Play
46 2- 1-2-3 . Check ROM copycight Вычисляются контрольные суммы

not ice отдельных блоков BIOS. В случае ошибки

выдастся звуковой сигнал

48 - Check vidco configuration Поиск видеоадаптера и его инициализация

against CMOS
49 - lnit ialize РС! bus and Инициализируются шина Ре!

devices и PC!-устроПства

4А - Initializc аН vidco Инициализируются все найденные

adaptcrs in system , видеоадаптеры

4 В - Qu ietBoot sta rt Начало выполнения Quiet Boat (ускоренная
(optional) последовательность старта системы)

4С - Shadow video BIOS Содержимое BIOS видеоадаптера

ROM псреписывастся во временную память

4Е - Display BIOS copycight На экране отображается информация

noticc о версии BIOS
50 - Display CPU ty pe and Отображается тип процессора и его

speed тактовая частота

51 - lnitialize E1SA boacd Инициализируется шина EISA
52 - Test keyboacd Тестируется клавиатура

54 - Set key click if enabled Включается звуковое сопровождение

нажатия клавиш

55 - Initialize USB bus Инициализируется контроллер USB
58 2-2-3- 1 Test [ог unexpected Поиск необслуживаемых запросов 113

interrupts прерывания. В случае ошибки выводится

звуковой сигнал

59 - Initialize PO ST display Инициализируется POST Display Service
service

5А - Display ргогпрг "Рсе55 F2 Выводится сообщение Prcss F2 to enter
to сшсг SETUP" SEТUP

5В - Disable CPU сасЬе Запрещается использовать кэш-память

5С - Test RAM between 512 Проверка памяти между 512 и 640 К6айт

and 640 КВ
60 - Test extended тпегпогу Тестируется расширенная память

62 - Test extended тетогу Проверяются адресные линии расширенной

address lines памяти

64 - ]итр to UsecPatch1 Вызывается процедура, разработанная

производителем системной платы

66 - Configureadvanced cache Дополнительная настройка регистров

registers кэш-памяти

67 - Initialize Multi Processor Инициализируется расширенный

АРIС контроллер прерываний АРIС

Продолжение ,9
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Таблица П.4 (продолжение)

Код Звуковой Собьпие Комментарий

сигнал

68 - Епа"'е cxternal and CPU Разрешается использовать кэш-память

cachcs
69 - Sct up Systcm ГОТОВИТСЯ режим SystemМапаgешепt Mode

Managcmcnt Modc ДЛЯ обработки SMI (S ystem Management
(SMM) агеа Intcrrupt )

6А - Display cxtc rnal L2 сасЬс Отображается объем кэш-памяти L2
sizc

68 - Load сцыотп dcfaul ts Загружаются значения CMOS
(opti onal) по умолчанию

6С - Display shadow-arca Отображается информация о Shado\v RAM
mcssagc

6Е - Display possihle high Отображается информация 06 Upper
ad(lrcss for UMB гесссету Mcmory Вlocks (UM 8 )

70 - Display еггог messagcs ВЫВОДЯТСЯ сообщения об ошибках

72 - Chcck for configuration Провернется конфигурация системы и при

crrors необходимости ВЫВОДИТСЯ сообщение Prcss
F1 to rcsume, F2 to Sctup

76 - Chcck for kcyhoard errors Провсрястся информация об ошибках

клавиатуры с ВЫВОДОМ соответствующих

сообщений

7С - Set uр hardware interrupt Устанавливаются векторы аппаратных

vectors прерываний

7О - Initialize hard\vare Определяется система контроля За

monitoring температурой, питанием и работой

вентиляторов

7Е - Initialize coprocessor if Инициализируется сопроцессор

present
80 - Disahle onhoard Super Запрет контроллера ввода/вывода

1/ 0 ports and 1RQs и прсрываний

8 1 - Latc POST devicc Подготовка к загрузке операционной

initialization системы

82 - Detcct and install external Детектируются и устанавливаются

RS232 ports последовательные порты

83 - Configurc поп -МСО ШЕ Конфигурация внешних контроллеров IDE
controllers

84 - Detect and install cxternal Детектируются и устанавливаются

parallcl ports параллельные порты

85 - Initialize PC-compatible Инициализируются устройства ISA Plug
РпР ISA devi ces and Play

86 - Rc-in it ialize onboard [/ 0 В соответствии с параметрами CMOS Sctup
ports настраиваются ресурсы ввода/вывода

87 - Configurc Mot hchoard Конфигурация МСО (M oth erhoard
Configurablc Devices Co nfigurahle Devices)
(opt ional)



Приложеиие. POST- КОАbI BIOS 22

Код Звуковой Событие Комментарий

сигнал

88 - I лi tiаlizе BIO S Data Агеа Устанавливаются значения блока

переменных в области BIOS Data Агса

89 - ЕпаЫе Nоп-МаskаbIе Разрешается формирование

!n terrupts (NMIs) немаскируемого преры вания

8Л - Init ialize Extended BIOS Инициализируется Extended BIOS Data
Data Агеа Агса

8В - Tcst and initializc PS/2 Провсрястся и инициализируется PS/2-
ПlОUSС мышь

8С - Ini tiali ze tloppy соптгойег Инициализируется контроллер дисковода

8F - Dctermine пuтЬсг of Определяется количество подключенных

ЛТЛ dri ves (option aI) АТА~дисков

90 - !nit ialize hard -disk Инициализируется контроллер жестких

controllers ДИСКОВ

91 - Initialize IocaI-hus hard- Устанавливаются параметры работы

disk contro llcrs жестких ДИСКОВ

92 - J ump to User Patch2 Вызывается процедура, разработанная

производителем системной платы

93 - BuiId МРТABL E for Строится таблица конфигурации для

multi-processor boards многопроцессорных систем

95 - InstaH CD ROM for hoot Определяется и настраивается CD-ROM
96 - Clear huge ES segment Возврат в реальны й режим

register
97 - Fixup Multi Proccssor Строится коифигурационная таблица

ta bIe многопроцессорной системы

98 1-2 Search for opt ion RO Ms. Поиск и инициалиэация устройств

Опе long, two short Ьсерэ с собственной BIOS. В случае ошибки

оп checksum {аilигс выводится звуковой сигнал

99 - Check for SМЛRТ Drive Провсряется состоя ние жестких дисков,

(optionaI) поддерживающих технологию SMART
9Л - Shado\v opt ion ROMs Содержимое ROM BIOS персписывается

в оперативную память

9С - Set uр Рое- ег Настраивается система управления

Management питанием

9D - Initialize security engine Инициализируется механизм защиты от

(optional) иесапкциопированиого доступа

9Е - EnahIe hard\varc Разрешен ие аппаратн ых прсрываний

interrupts
9F - Dctermine пшпоег of Определяется кол ичество накопитслей IDE

АТА and SCS I drives и SСS I

ЛО - Set шпе of day Устанавливается системное время

Л2 - Chcck key Iock Провсряется состояние зашитного ключа

Ксу Lock
Л4 - Initialize Typematic гаге Инициализируются параметры автоповтора

клавиатуры

Продолжение ,р



Приложение. РОЯ,коДы BIOS

Таблица П.lf (продолжение)

Код Звуковой Событие Комментарий

сигнал

А8 - Erase F2 prompt С экрана удаляется сообщение Prcss F2
to entcr Setup

АА - Scan for F2 kcy stгokc Проверяется нажатие клавиши F2
АС - Entc rSETUP Запускается программа BIOS Setup
АЕ - Clcar Boot flag Очищается флаг перезапуска

ВО - Check [ог errors Если есть ошибки, ВЫВОДИТСЯ сообщение

Prcss Fl to rcsumc, F2 to Sctup

В2 - POST don c - ргсрагс to Завершается POST и готовится к загрузке

boot operating system операционная система

В4 1 Опс short Ьсср bcforc Перед загрузкой операционной системы

boot ВЫВОДИТСЯ звуковой сигнал

В5 - Тегmiпаtс QuictBoot Завершается ускоренное прохождение

(op tional) , POST

В6 - Chcck passw? rd Проверяется пароль на загрузку (если он

(optional) установлен )

В9 - Ргераге Boot Поиск загрузочных устройств

ВА - Initialize DMI parameters Инициализируются параметры DMI
ВВ - Initialize РпР Option Поиск и инициализация дополнительных

ROMs BIOS:соответствующих стандарту Plug and
Play

ВС - Clcar parity chcckcrs Сбрасывается схема контроля ошибок

четности

BD - DispIay Mul tiBoot тспи На экран выводится меню загрузки

ВЕ - Clcar вс гееп (optional) Перед загрузкой операционной системы

очищается экран

BF - Chcck virus and backup Проверяется, есть ли загрузочные вирусы

rcminders
СО - Тгу to boo t wit h INT 1 ~ Вызывается программнов прерывание

INT 19Ь, с помощью которого выполняется

поиск загрузочного сектора и переход

к загрузке операционной системы

Сl - Initialize POST Еггог Инициализируется обработкаошибок

Manager (РЕМ) (РЕМ)

С2 - Initialize еггог logging Инициализируется протоколирование

ошибок

СЗ - Initialize еггог display На экран выводится сообщение об ошибках

function
С4 - Initialize system еггог Инициализируется системный обработчик

hand lcr ошибок

С5 - PnPnd dual CMOS Инициализируетсярасширенный блок

(optional) CMOS



Приnожение. РОЯ-коды BIOS

Код З8УКО80Й Событие Комментарий

сигнал

Сб - Initialize notcbook Инициализируется док-станция

docking (opti onal) (для "оут6УК08 )

С7 - Ini tialize notebook Отложенная инициализация док-станции

docking lat e (для ,,0ут6УК08)

0 2 - Unknown intcrrupt Вызывается обработка прерывания

от неизвестного источника

ЕО - Ini tialize the chipset Инициализируются регистры чипсета

Е I - Init ialize the hridge Инициализируются северный и южный

мосты

Е2 - Initialize th e CP U Инициализируется центральный процессор

ЕЗ - Initialize system timer Инициализируется системный таймер

Е4 - Initialize systcm 1/ 0 Инициализируются ресурсы ввода/вывода

Е5 - Check force гесоуегу Ьоот Проверястся ВОЗМОЖНОСТЬ запустить

восстановление BIOS

Еб - Checksum BIO S ROM Провсряется контрольная сумма BIOS
Е7 - Go to BIOS Управлениепередастся BIOS. если его

контрольная cy~tMa вычислена правильно

ЕВ - Set Huge Segment Переход к плоской модели памяти

Е9 - Initialize Multi Processor Инициализируется поддержка MPS

ЕА - Init ialize ОЕМ spccial Инициализируется нсстандартвос

code оборудованис

ЕВ - Ini tialize PIC and ОМА Инициализируются контроллеры

прерываний и DMA

ЕС - Initialize Метогу typc Определяется тип памяти

ЕО - Initializc Memory size Определяется объем памяти

ЕЕ - Shadow Воот Block Копирование ВООС Block в оперативную

память

EF - System memory test Тестируется системная память

FO - . InitiaHzc interruptvectors Инициализируются векторы прерываний

FI - Init ialize Real Time Clock Инициализируются часы RTC

F2 - Initialize video Инициализируется видеоадаптер

FЗ - Initialize System Инициализируется System Management
Management Mode Mod e

F4 1 Out put one Ьсер before Перед загрузкой выводится одиночный

Ьоог звуковой сигнал

F5 - Воог to Mini OOS Загружается упрощенная версия

операционной системы для обновления

BIOS

Fб - Clear Hoge Segment Возврат в реальный режим

F7 - Воо! to Full OO S Загружается операционная система
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1st Boot Oevice 99
П/ 2Т Memory Timing 143
2nd Boot Oevice 101
2Т Command 143
3cd Boot Device 101

А

ЛС97 Лud iо 171
ЛС Back Fuпсtiоп 207
Асссев Mode 85
ЛС Loss Лutо Restac 207
ЛСРI 2.0 Support 203
ЛСРI ЛРIС Support 204
ЛСРI Funct ion 203
ЛСРI Standby State 204
ЛСРI Suspend Туре 204
Лсtivс Statc Рос-ег

Management 150
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Oelay 143
ЛddОп ROM Display

Mode 106
ЛСР/РСI Clock 197 .
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ЛСР 4Х Мodе 146
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ЛСР Capability 145
ЛСР Dгi vi пg Control 147
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ЛСР Fast \Vrite 147
ЛСР Mastec 1 \V/ S Read/

Write 147
ЛСР Mode 145
ЛСР Prefetc!l Н8
ЛСР Spread Sресtгшп 200 .
ЛСР to DRAM Prefetc!l 148
ЛСР TcansfecМodе 145
ЛСР Voltage 217
ЛНСI СО/ОУО Boot

Timc out 124
ЛI Clock Ske\v for

C!lannel А/В 198
ЛI Clock T\vister 199
ЛI NEТ2 175
ЛI Overclocking 19 1

ЛI Tuning 191
Лlаrm Oate 172
Лlагm Time 173
Allocate IRQ to РСI VСЛ 180
ЛМD Live! 208
ЛРIС Function 122
ЛSРМ 150
Assign IRQ FocЛСРI 180
Assign IRQ Foc USB 180
Лssigп IRQ FocVСЛ 180

. ЛSUS Music Лlагm 172
ЛТЛ/IDЕ

Configurat ion 160
Лudiо СО Orive 173
Лudiо Сопtгоllег 171
Auto Detect

DIMM/PCI Clk 197
Лutо DisabIe DIMM/PCI

Frequency 197
Л\vау Мodе 207
Azalia Сodес 171

В

Bank Interleave 145
. Вазе Memory 78

BIOS Flas!l Protect 122
BIOS Update 122
BIOS Version 78
Boot From LЛN 103
Boot From Netwock 103
Boot Ошег Oevice 102
Boot Sector Virus

Protcction 106
Boot Sequence 98
Boottime Diagnosis

Screen 108
Boot to OS/ 2 105
Boot Up Floppy Seek 104
Boot Up NumLock 105
Boot Warning 106
Burst Lengt!l 145

С

С.l .Л.2 190
С l Е Function 130
СасЬе L l/L2/LЗ 133

Саспе RЛМ 133
Сарасну 86
СЛS# Latency 142
Сазе Opened 109
Сазе Ореп Warning 108
CDROM Boot Priority 102
COROM Drives 102
C!lassis Fan Speed 218
C!lassis Int rusion 108
C!lassis Open \Varning 108
C!lassis Q-Fan Control 221
Cblpset Соге PCI-E

Voltage 199
Cblpset Voltage 217
Clear Trusted Platform

Module 118
СОМ Port 1/ 2 167
Configure SЛТЛ Лs 160
Configure SDRЛМ

Ьу SPD 140
CoolnQuiet Contro l 130
Соге Multi-Processing 128
CPU<->MCP55 НТ

Speed 196
CPU Clock Ratio 192
CPU C10ck Skew

Control 198
. сри О.О.Т3 ste p 1/ 2/ 3

sett ing 190
сгц EIST Funct ion 130
сгц Еппапссо Halt 130
CPU Fan Веер 220
CPU FЛN Control 222
CPU FЛN Fail Warning 220
CPU Fan Рrofilе 221
CPU Рап Ratio 221
CPU Рап Speed 217
CPU FSB/PCI Clock 194
CPU FSB Clock 194, 298
CPU Host/PCI

Clock 194, 197
CPU Host Clock

Control 193
CPU Host

Frequency (M!lz) 194
CPU Intelligent

ЛссеlеГdtог 190



СРИ I пtсгпаl СасЬс/

Extcrnal СасЬс 126
СРИ I пtсгпаl ТЬсгтаl

Сопtrol 131
СРИ Ll & L2 СасЬе 126
СРИ L3 СасЬе 127

. СРИ Level2 СасЬс ЕСС

Chcck 127
СРИ Min. Fan Spccd 223
СРИ Multi-Th rcading 128
СРИ Operating Specd 193
СРИ Q-Fan Control 221
СРИ Q-Fan Мodс 223
CPU Quict Fan 221
СРИ Rat io Sclcction 192
СРИ Smart FAN

Сопtrol 222
СРИ SmartFAN

Full-Spccd 222
СРИ SmartFAN Idle

Тетр 222
СРИ Smart FAN Mode 223
СРИ Smart Fan Target 223
СРИ Spccd 133
СРИ Spread Spectrum 200
СРИ Target

Тетпрегашге 221
СРИ Тептрегашгс 217
СРИТЬсгтаl

Monitor 2 132
СРИ Туре 133
СРИ УСоге Voltage 195
СРИ Voltage 217
CPU Voltag c Control

195, 298
СРИ Voltagc Оатрег 195
CPU Wa rning

Тстпрсгашгс 218
Сuггспt СРИ FAN Speed

(RPM) 217
Current Languagc 77
Currcnt SYSTEM FAN

Specd (RPM) 218
Cylindcr 86

D
О.О.Т 190
О.О.Т ControI 190
Date (mm-dd-yy) 74
Date (of Month) 209
Daylight Saving 75
DDR/DDR2/DDR30ver-

Voltagc Cont rol 195
DDR/DDR2Voltage 195

DDR Clock Ske\v 198
Delaycd Transact ion 153
Dclay ШЕ Init iaI 124
Dclay Prior То ТЬсгтаl 132
Dctcet СО 173
DIMM Voltag c 217
ОМА х Assigncd (о 181
DRAM Burst Lcngt h 145
DRAM CAS# Latency 142
DRAM CLK Skew оп С

Ьаппеl А/В 198
DRAM Command

Rate 143, 287
DRAM Пата (ntegrity

Mode 153
DRAM Dynamic Wr ite

Control 199
DRAM ЕСС Мodе 152
DRAM Frequency 141
DRAM Over4G

Remapping 150
DRAM RAS# Activate (о

Prcchargc 143
DRAM RAS#

Prcchargc 142
DRAM Static Read

Сопtгоl 199
DRAMTiming

SclectabIc 140
Dr ivc А 77
Dr ivc В 77
DVMT/ Fixcd Метогу 153
ОУМТ Мodс Selcet 153
Dynamic Overclocking 190
Dynamic OverClocking

Modc 190

Е

ЕСС Control 152
ЕСР Мodе Use ОМА 169
EIST Function 130
Еппапсео Сl Cont rol 130
Enha nced

Mode Support Оп 161
Епhапсе Halt Stat c 130
ЕРР Мodе Selcet ,

ЕРР Veгsion 169
Exccute DisabIe Bit 129
Execute T PM

Command 118
Extcndcd ШЕ Drivc 87
Ехtспdсd Мепюгу 78
Extr a RAID Сопtгоllег 163

F
Fi гst Boot Dcvicc 60, 99
Flexibility Option 141
Floppy 3 Мodе Support 78
Floppy Disk Access

Control 122
Floppy Drivcs 77
Floppy Drivc Scck At

Boot 104
Force Update ESCD 179
FP-Audio 171
Frame Buffer Size 184
Front Рапе] Туре 171
FSB-Memory Clock

Modc 194
FSB/Mcmory Ratio 141
FSB Frcqucncy 194
FSB OverVoltagc

Cont rol 199
FSB Spccd 133
FSB Strap (о North

Bridgc 197
Full Scrccn Logo 107

G
Game Port Address 175
Gatc А20 Option 120

Н

HjW Monitor 216
Halt Оп 75
Hard Disk Boot Priority 101
Hard Disk Drives 1О 1
Hard Disks 82
Нагфеагс Monitor 2 16
НОА Controllcr 171
IIDAudio 171
IШО & FDD 209
НDD Рочст Down 206
НОО S.M.A.R.T

Capabi lity 121
Hcad 86
lI igh Dcfinit ion Audio 171
High Priority Port

Sclcct 149
Нigh Spccd DRAM DLL

Settings 199
IIit DEL Mcssage

Display 106
Hot Кеу Power ON 21О
Hot Кеу Resume 210
lIРЕТ Mode 150
НРЕТ Support 150
I IТ Frequency 196
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